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Informationen zu Anderungen am Benutzerhandbuch

Wir bei Branson sind bestrebt, unsere Position als fiihrendes Unternehmen im Bereich des
Ultraschall-Kunststofffiigens, des Metallschweif3ens, der Reinigung und der damit verbundenen
Technologien durch die kontinuierliche Verbesserung unserer Produkte zu behaupten. Diese
Verbesserungen werden umgesetzt, sobald sie entwickelt und griindlich getestet wurden.

Diese Bedienungsanleitung ist eine Erganzung zur Dokumentation des Polaris-Systems und sollte
in Verbindung mit dieser verwendet werden.

Informationen zu etwaigen Verbesserungen werden bei der ndchsten Uberarbeitung in die
entsprechende technische Dokumentation aufgenommen. Beachten Sie daher bei der
Anforderung von Serviceunterstiitzung fiir bestimmte Gerate die in diesem Dokument enthaltenen
Informationen zur Revision.

Hinweis zu Urheberrecht und Marken

Copyright © 2026 Branson Ultrasonics Corporation. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf ohne
die schriftliche Genehmigung der Branson Ultrasonics Corporation in keiner Form vervielfaltigt werden.
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1.1

Einfuhrung

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die Implementierung eines Polaris Advanced- und Core-
SchweilRsystems in einem EtherNet/IP-Netzwerk. Das Handbuch gibt einen Uberblick tiber die
Spezifikationen, die 1/0- und Messaging-Strukturen sowie Programmierbeispiele mit
Zeitdiagrammen.

Das Polaris-System bietet eine Standard-EtherNet/IP-Kommunikation Uber ein industrielles
Netzwerk und ist vollstandig ODVA-konform. Sowohl implizite Echtzeit- als auch asynchrone
explizite Messaging werden unterstitzt. Steuerungs- und Statusaktualisierungen werden zyklisch
uber implizite Nachrichteniibermittlung kommuniziert. Explizite Nachrichtenibermittlung kann
verwendet werden, um die Attribute des SchweiRendergebnisses abzurufen und die Parameter
der Schweilrezeptur zu konfigurieren.

Die in diesem Handbuch aufgefiihrten Beispiele wurden mit Studio 5000 Logix Designer °
Version 32 und CompactLogix L16ER ° von Rockwell Automation entwickelt.

BU-4001427DE REV. 01
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1.2 Konformitatserklarung

Abbildung 1.1 Konformitatserklarung - Seite 1 von 2

O D ‘ / A DECLARATION OF CONFORMITY

Declaration of Conformity (DOC) Reference Information
File Number. 12652.02 Part 10f 1 Year Last lssued: 2026

Continues in effect so long as the named enfity (i) remains an ODVA Licensed Vendor for the ODVA
Length of technology(ies) defined by the above specification(s); (i) confinuas to fulfill itz user rezponsibilities as defined
Walidity: in its Terms of Usage Agreement with ODVA; and (jii) the CIP Identity for the Product(s) remains identical to
those enumerated in this Declaration of Conformity.

ODVA Licensed Vendor to Whom this DOC Has Been lssued
Entity Name: Branson Ulirasonics Vendor ID: 1283

Owverview of Compliant Product(s) Covered by This DOC
(The list of product{s) covered by this DOC begins on page 2.)

MNetworks(s) Supported: EtherMetiP

Distinctive CIP Services Supported: Mone

CIP Device Profile Supported: Generic Device (keyable)
Test Date: January 26, 2026
Classification of Declaration: Product Family

Trademark({s) Approved for Use in the Labeling and Promotion of the Products Named Herein
(Color variations of logo marks allowed pursuant to ODVA Brand Standards + ldentity Guidefines. Mo abbreviation of word marks allowed. )

Logo Marks Word Marks
ODVA Certification Marks | ‘ d‘ ODVYA ODVA CONFORMANT™
CONFORMANT
ODVA Technology Marks Ethen''et/IP EtherNet1P™

This Declaration of Conformity, and approval of the use of ODVA's trademarks as shown above, has been granted by ODVA,
Inc. based on its determination that the Preduct(s) identified herein fulfill{s) ODVA's standards for compliance with ODVA's
specifications listed below at the ODVA composite Conformance Test (CT) level shown in parentheses:

The EtherNet/IP™ Specification (CT21)

This Declaration of Conformity issued on March 3, 2026 on behalf of ODWVA by:

M fgtod

Dr. Al Beydoun, President and Executive Director

Applicable Adjunct test certifications and list of product(s) covered by this DOC begin on page 2.

RODVA, Inc. The content of this Declaration of Conformity is public information and this Declaration may be reproduced in whole, but notin
Page 1 of 2

BU-4001427DE REV. 01 9
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Abbildung 1.2 Konformitdtserkldrung - Seite 2 von 2

O D ‘ / A DECLARATION OF CONFORMITY

Declaration of Conformity (DOC) Reference Information

File Number: 12652.02 Year Last lssued 2026
Part 10f1
Identity for Product{s) Covered Under this Declaration of Conformity
No. Product Code |Product Mame Pruduct
Revision
1 5 Polaris Advanced 1.002
4 Polaris Core 1.002

QODVA, Inc. The content of this Dedaration of Conformity is public information and this Declaration may be reproduced in whole, but notin
Page 2 of 2
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1.3

1.3.1

Netzwerkeinstellungen

In diesem Abschnitt werden die grundlegenden Schritte zur Konfiguration der Netzwerkeinstellungen
des Polaris-EtherNet/IP-Systems flir die Installation in einem Ethernet-Netzwerk beschrieben. Der
tatséchliche Vorgang kann je nach den Anforderungen Ihrer spezifischen Netzwerkkonfiguration
zusétzliche Schritte durch thren Netzwerkadministrator erfordern.

Kommunikationsspezifikationen

Die nachstehenden Daten gelten fiir das Polaris-EtherNet/IP-System. Das Polaris-System ist ODVA-
konform und erfiillt die in den CIP-Spezifikationen, Bande 1 und 2, festgelegten Anforderungen.

Tabelle 1.1

Standard-Netzwerkeinstellungen

Beschreibung

Standard-IP-Adresse
Verbindungstopologie
Ubertragungsarten
Ubertragungsrate

Ubertragungskabel

Implizite 1/0-Daten

Explizite
Nachrichtentbermittlu
ng

Verbindungstyp
Zykluszeit

Verbindungen der
Klasse 1

Verbindungen der
Klasse 3

UCMM-Verbindungen

Spezifikation
192.168.0.100
Stern, Linear, Ring und Hybrid
Unicast und Broadcast
10 und 100 Mbit/s
Cat-6 geschirmt
Exklusiver Eigentlimer

Mindestens 1 ms

10

10
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1.4 LED-Statusanzeige

Um einen schnellen Uberblick liber den Status des Polaris-EtherNet/IP-Systems zu erhalten,
befinden sich drei LEDs an der Vorderseite des Geradts. Die folgende Tabelle beschreibt die

Bedeutung der LEDs.

Abbildung 1.3 LED-Statusanzeige

Tabelle 1.2 LED-Statusanzeige

LED Farbe Status
O Ein
Grin
_o Blinkend

(griin/gelb)

Griin/Gelb

SYS

An

Gelb
Aus

Aus

Beschreibung

Betriebssystem lauft.

Der Bootloader wartet auf die Firmware.

Der Bootloader wartet auf Software.

Generator fiir das Gerat fehlt oder Hardwaredefekt.

12
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Tabelle 1.2 LED-Statusanzeige

LED Farbe Status Beschreibung
o Aus Kein Fehler.
Aus
i Blinkend . . -
MS 3’5 Der DCP-Signal-Dienst wird (iber den Bus gestartet.
(1Hz,35)
Rot

Watchdog-Timeout; Kanal-, allgemeine oder erweiterte

() An Diagnose vorhanden;
Systemfehler.
Rot y
o Aus Kein Fehler.
Aus
Blinkend .
NS . Kein Datenaustausch.
(2Hz)
Rot
o Ein Keine Konfiguration; oder physikalische Verbindung mit
niedriger Geschwindigkeit; oder keine physikalische Verbindung.
Rot

BU-4001427DE REV. 01 13
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1.5 Polaris-Konfiguration und Verfiigbarkeit von EtherNet/IP

Der Bildschirm Polaris HMI-System > Informationen > Maschinendetails zeigt an, ob das System
fur den Automatisierungs- oder den Benchtop-Modus konfiguriert ist.

Wenn das System fiir den Automatisierungsmodus konfiguriert ist, knnen der Schweif3zyklus und
die Funktionen zum Absenken der Vorschubeinheit Uber implizite I/0O-Meldungen gestartet
werden. Wenn das System fiir den Benchtop-Modus konfiguriert ist, kdnnen der SchweilRzyklus
und die Funktionen zum Absenken der Vorschubeinheit, wie z. B. Sonotrode absenken, nur tber
Relaiskontakte mit dem Remote Startkabel der Vorschubeinheit gestartet werden.

Abbildung 1.4 Maschinendetails

= System » Information

Machine Details System Features

D) machine Serial Number

Machine Serial Mumber S XYZN2345678

Automation Mode

+ BenchTop * Automation

Power Supply

Serial Number : 7635420765 Litetirme Welds 11318

Orverioads - TEE Powar Supply Model : STANDARD

Die Verfligharkeit von EtherNet/IP wird auf dem Bildschirm System > Informationen >
Systemfunktionen angezeigt.

Abbildung 1.5 Systemfunktionen

= System > Information A L ® &

Machine Details System Features
Dhoar
+ Supported X Not Supported

Bearing Type

+ Standard X Stainless Steel

Industrial Ethernet

X Not Supported + Ethernet IP X Profinet

Support
HMI Type

v Local HMI + PCHMI
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1.6 Benutzer I/O-Einstellungen

Wenn EtherNet/IP fir die 1/O-Steuerung verwendet wird, mussen die Einstellungen fiir den
digitalen Eingang |/O im HMI unter System > Konfiguration > Benutzer I/O auf AUS gesetzt werden.
Wenn die digitalen Eingange auf EIN konfiguriert sind, steuert der [/O-Anschluss die
Eingangsbefehlsfunktionen.

Die Einstellungen der digitalen Ausgange haben keinen Einfluss auf den EtherNet/IP-I/O-Ausgang.
Wenn sie auf EIN gesetzt sind, sind die Ausgange des I/O-Anschlusses parallel zu den EtherNet/IP-
Ausgangen geschaltet.

Abbildung 1.6 Benutzer-1/O-Einstellungen

= System » Configuration » User /O

General User Mgmt User /D Industrial Ethernet 'O Metwork Config OPC DA Alarm Mgmit  LDAP Config  §

u'uigiq,al o Analog 10

Digital Inputs OFF @ ON  Digital Qutputs OFF el ON
nia nra
[ ] -y | == * | (@ov (aav
nr.z n7._8
P . v (@ -y | e * oy (@)zav
nr3 nrs
@ . I @ - Rnacly - @ av Q 24W

RESET TO DEFAULT

BU-4001427DE REV. 01 15
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1.7 Anschlusse des Startkabels der Vorschubeinheit J905
Das Remote Startkabel zum Anschluss J905 der Polaris-Vorschubeinheit muss je nach
urspriinglicher Konfiguration des Systems entweder fir den Automatisierungs- oder den
Tischmodus verkabelt werden. Das folgende Diagramm zeigt die Verkabelung fiir den
Automatisierungs- und den Benchtop-Modus.
1.7.1 Automatisierungsmodus
Im Automatisierungsmodus wird die implizite 1/0-Steuerung zum Starten von Schweif3zyklen und
Steuerfunktionen der Vorschubeinheit verwendet, z. B. Sonotrode nach unten. Wenn das System
fir den Automatisierungsmodus konfiguriert ist, ist ein Interlock-Kabel als Teil des Systems
vorhanden. Es liegt in der Verantwortung des Benutzers, das Kabel an einen zertifizierten
Sicherheitsverriegelungsschalter anzuschliefen. Diese Verbindung ist erforderlich, um das
Ultraschallsystem zu aktivieren und die Sicherheitsprotokolle wahrend des Betriebs einzuhalten.
1.7.2 Tischmodus
Im Benchtop-Modus sind Relais-Startkontakte erforderlich, die mit dem Remote Startkabel
verbunden sind, um einen SchweilRzyklus zu starten und die Vorschubeinheit nach unten zu
bewegen. Das System erfordert zwei Startschalter und einen Anschluss fur den Not-Aus.
Die Startschalter und Not-Aus-Schalter mussen elektrisch voneinander getrennt sein, damit ihr
Stromkreis geschlossen werden kann. Halbleiterschalter kdnnen verwendet werden, wenn der
Leckstrom weniger als 0,1 mA betragt. Die Startschalter missen innerhalb von 200 Millisekunden
nacheinander geschlossen werden und geschlossen bleiben, bis das PB-Freigabesignal logisch
hoch ist.
Abbildung 1.7 Anschliisse des Startkabels der Vorschubeinheit J905
Benchtop Mode Automation Mode
E-Stop switch; N.O. and l
N.C. contacts
2] E-sTORSRCNC
o 0| E-sTOPSRCNO ]
T e 7| EstoPNO -
o| E-sTOPNC
[E o
3| PBA-DRV I
LT 5] rerwo —
| : 8] Pe2oRY —
Ic 15 FB2NO —_—
DPSTrelay | 3] INTRLCK SRC
contacts for I : 41] ESTOPINTRLCK | :..-‘é'
starting ! ; REW BTRT SRC Safety interlock
I (1
. 5] remsmren switch I
1 Z AUTOEN
: A
16 BU-4001427DE REV. 01
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1.8

Konfigurieren der Polaris-EtherNet/IP-Netzwerkeinstellungen

Die Polaris-Einstellungen fiir EtherNet/IP finden Sie auf dem Bildschirm System > Konfiguration
> Netzwerkkonfiguration > Industrial Ethernet. Hier konnen die Einstellungen fiir IP-Adresse,
Subnetzmaske und Gateway geandert werden.

Eine Ethernet-Kabelverbindung zwischen dem Polaris-EtherNet/IP-System und einem PC oder einer
SPSist erforderlich, bevor die IP-Adresse angezeigt oder gedndert werden kann.

Nachdem Anderungen an den Netzwerkeinstellungen vorgenommen wurden, muss das Polaris-
EtherNet/IP-System aus- und wieder eingeschaltet werden, damit die Anderungen wirksam werden.

Abbildung 1.8 Konfigurieren der Polaris-EtherNet/IP-Netzwerkeinstellungen

= System > Configuration > Network Config

General User Mgmt UserI/O Industrial EthernetI/O Network Config OPCUA Alarm Mgmt LDAP Config §
1P Setup NFS Setup Ethernet IP

Configuration - Communication
INDUSTRIAL ETHERNET Etheri'et/IP

@ STATIC IP DHCP CLIENT
EIP IP ADDRESS

192.168.0.100

EIP SUBNET MASK
255.255.255.0

EIP DEFAULT GATEWAY
0.0.0.0

RESET TO DEFAULT CANCEL “
Note: HMI is Only/Lock mode

Q© Fieldbus Token | [E] Ethernet Co ¢ USB Plugged-In

Tabelle 1.3 Konfigurieren der Polaris-EtherNet/IP-Netzwerkeinstellungen
Schritt Anweisungen

1 Gehen Sie im Hauptmenii zu System > Konfiguration > Netzwerkkonfiguration > Industrial Ethernet.

Andern Sie die Netzwerkeinstellungen nach Bedarf, um die Kompatibilitit mit lhrer Netzwerkkonfiguration

2 sicherzustellen.
3 Driicken Sie die Schaltflache Speichern, um die neuen Einstellungen zu speichern.
4 Schalten Sie das Polaris-EtherNet/IP-System aus, warten Sie einige Augenblicke und schalten Sie es dann

wieder ein.

Tabelle 1.4 Standard-Netzwerkeinstellungen

Einstellung Standard
El)(/t?\?i?:;;]e IP abrufen (DHCP Deaktiviert
IP-Adresse 192.168.0.100
Subnetzmaske 255.255.255.0
Gateway 0.0.0.0
Namenserver 0.0.0.0
Namenserver 2 0.0.0.0

BU-4001427DE REV. 01
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Tabelle 1.4 Standard-Netzwerkeinstellungen

Einstellung Standard

Domainname -

18 BU-4001427DE REV. 01
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1.9 Polaris-EtherNet/IP-Konnektivitatstest

Nachdem die IP-Adresse des Polaris EtherNet/IP festgelegt wurde, kann die Konnektivitat tiber die
Ping-Eingabeaufforderung des PCs/Laptops getestet werden. Vor dem Test muss die Ethernet-IP-

Adresse des PCs/Laptops auf dasselbe Subnetz wie die Polaris-EtherNet/IP-Adresse eingestellt
werden.

1.9.1 Konfigurieren des PCs/Laptops fiir den Test

Tabelle 1.5 Konfigurieren des PCs/Laptops fiir die Priifung

Schritt Anweisungen

Verbinden Sie den Polaris-EtherNet/IP-Port mit dem RJ45-Ethernet-Port des PCs/Laptops liber ein Ethernet-
Kabel.

1 NOTE

Moglicherweise ist ein USB-zu-Ethernet-Adapter erforderlich, wenn der PC/Laptop keinen RJ45-Anschluss
hat.

Legen Sie die statische IP-Adresse fiir den PC/Laptop fest:

a. Gehen Sie zu Einstellungen > Netzwerk und Internet > Adapteroptionen &ndern

b. Doppelklicken Sie auf das Symbol ,Local Area Network™ (Lokales Netzwerk) und wahlen Sie
.Properties" (Eigenschaften) aus.

c. Doppelklicken Sie auf Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)

d. Andern Sie das letzte Oktett der IP-Adresse so, dass es sich von der Polaris-Einstellung
unterscheidet. = Wenn der Polaris beispielsweise 192.168.0.100 lautet, stellen Sie den PC/
Laptop auf 192.168.0.101 ein.

e. Stellen Sie die Subnetzmaske auf 255.255.255.0 ein.
f. Wahlen Sie OK und SchlieBen aus.

Abbildung 1.9 Konfigurieren des PCs/Laptops fiir den Test

W Ethernet Status X

General

Connection 1
1PV Connectivity: Networking Authertication Sharing

TPv6 Connectivity: Connect using:
5 Meda St i Intel(R) Etnemet Connection (7 1213-LM !
Dexations Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) Properties X
Speed:
Detalls... | This connection uses the following tems: General
'_Z| £ Client for Microsoft Networks You can get IP settings assigned automatically if your network supports
¥ P Fie and Printer Sharing for Micrasoft Netw{  this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
Activity || ¥ ®BNpcap Packet Driver (NPCAP) for the appropriate IP settngs.
¥ B80S Packet Scheduler
s ¥ g Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) (O Obtain an IP address automatically
[J s Microsoft Network Adapter Muttiplexor Prot (®) Use the following IP address:
Packets: (ZI 4 Microsoft LLDP Protocol Driver ikl ot 192.168. 0 . 70
Subnet mask: [255.255.255. 0 |
= | Install... Uninstall
] (@ - =]
| De = Default gateway:
Transmission Control Protocol /intemet Protocol g
wide area network protocol that provides commul Obtain DNS server address automatically
- acioss diverse interconnected networks. (® Use the following DNS server addresses:
R S
werseos e [ ]
OK _ )
1 [Jvalidate settings upon exit e
[ ] coe

BU-4001427DE REV. 01 19
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1.9.2 Verwenden von Ping zum Testen der Konnektivitat

Tabelle 1.6 Verwendung von Ping fiir Konnektivitatstests

Schritt Anweisungen

1 Geben Sie im Windows-Startmenti ,cmd* ein, um die Eingabeaufforderung aufzurufen, und 6ffnen Sie sie.

Geben Sie in der Eingabeaufforderung Folgendes ein: Ping (IP-Adresse des Polaris-EtherNet/IP-Systems),

2 z.B. Ping 192.168.0.100
Uberpriifen Sie die Ergebnisse.
a. Wenn ,Antwort von"™ empfangen wird, ist die Verbindung gut.
b. Wenn ,Zeitliberschreitung bei der Anfrage" angezeigt wird, wurde keine Verbindung hergestellt:
- Uberpriifen Sie die IP-Einstellung des Polaris-EtherNet/IP-Systems
- Uberpriifen Sie die IP-Einstellung des PCs/Laptops
- Uberpriifen Sie, ob die Kabelverbindung zwischen dem Polaris EtherNet/IP und dem PC/Laptop in
Ordnung ist
- Schalten Sie das Polaris-System aus und wieder ein
- Wiederholen Sie den Ping-Befehl, bis eine ,,Antwort von“ erhalten wird
Abbildung 1.10 Verwenden von Ping zum Testen der Konnektivitat
E® Command Prompt - ] x
3

Maximum = 1ms,

20 BU-4001427DE REV. 01
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1.10 Polaris Generisches Ethernet-Modul

Die Konfiguration fiir die Verwendung des generischen Ethernet-Moduls ist nachstehend
dargestellt.

Das Kommunikationsformat muss auf Data-INT eingestellt sein.
Der Datentyp im Format REAL ist bei Verwendung des generischen Ethernet-Moduls nicht verfiigbar.

Abbildung 1.11 Polaris Generisches Ethernet-Modul

General Connection Module Info
Type: ETHERNET-MODULE Generic Ethemet Module
Vendor: Rockwell Automation/Allen-Bradley
Parent: Local :
eane |gsxjeneric| | Connection Parameters
Assembly .
Description: Instance: Size:
Input: 01 ] [36 [ aesi
Ouput: 100 | |16 (X (1660)
Comm Format: Data - INT v
Configuration: |102 0 = @oy
Address 7 Host Name = H
@ IP Address: | 192 . 168 . 0 . 103 ‘ Status Input:
(O) Host Name: Status Output:
Status: Offine [ ok ]| camcel | Ak | Hep

BU-4001427DE REV. 01 21
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1.11 Polaris-EtherNet/IP-EDS-Datei (Electronic Data Sheet)

Die EDS-Datei ist hilfreich fir die Integration des Polaris-Systems in ein EtherNet/IP-Netzwerk. Sie
ermoglicht es dem Programmierer, die Polaris-1/0-Tags innerhalb des Steuerungssystems schnell
zu identifizieren und zuzuordnen.

Sie konnen die erforderliche EDS-Datei vom ODVA Marketplace unter folgendem Link
herunterladen:

https://marketplace.odva.org/products/2873-polaris-advanced-polaris-core

Das Polaris-System ist in zwei Konfigurationen erhaltlich:
Advanced-Modell: Erfordert die Installation der Datei Polaris_Advanced_EIP_EDS.eds.
Core-Modell: Erfordert die Installation der Datei Polaris_Core_EIP_EDS.eds.

Abbildung 1.12 ODVA Marketplace

lLanguage Selection English v

Polaris Advanced, Polaris Core
Network(s)

EtherNet/IP

Distinctive CIP Services

N/A
Device Profile
Generic Device: 0x2B

MOD‘fA, Vendor Name

Branson Ultrasonics
CONFORMANT

/An ODVA Declaration of Conformity has been
issued for the product(s) described on this page.

This D at the product(s) passed
f ting at an ODVA vendor-

confol
independent Test Service Provider.

Learn more about this member

Download the Declaration of Conformity
DOC Number: 12652 Year: 2026

Download the EDS File ODVA Technologies Licensed to this
Company
EtherNet/IP 1D: 1283
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1.12  EDS-Modul-Tags fur Eingangs- und Ausgangscontroller

Eingangs- und Ausgangs-Tags mit Beschreibung und logischen oder numerischen Bereichswerten.

Tabelle 1.7 Eingangs-Tags des EDS-Moduls

Tag-Name Datentyp Logik/Wertebereich
STATO (Statuswort 0) UINT16
STAT1 (Statuswort 1) UINT16
STAT2 (Statuswort 2) UINT16
Nummer der aktiven Rezeptur UINT16
Amplitudenausgang UINT32 %
Strom UINT32 %
Phase UINT32 °
Frequenz UINT32 Hz
Angeforderte Amplitude UINT32 %
Zeit REAL ms
Leistung REAL w
Energie WIRKLEISTUNG J
Kraft REAL N
lbs
Geschwindigkeit REAL fﬂm/s
in/s
Absolutweg REAL mm
Zoll
Relativweg REAL mm
Zoll
Letzter aktiver Alarm UINT32
Benutzerdefinierte Statusdaten 1 REAL
Benutzerdefinierte Statusdaten 2 REAL
Benutzerdefinierte Statusdaten 3 REAL
Not-Aus aktiv BOOL 1= Not-Aus aktiv
Bereitschaftszustand BOOL t:rgilttraschall ausgeschaltet und System
Ultraschall aktiv BOOL 1= Ultraschall aktiv
Zyklus OK BOOL 1=Zyklusende ohne Fehler
Speicher l6schen BOOL 1= Speicher-Offset wird auf 0 gesetzt
Vorschubeinheit [6schen BOOL 1=L06schen der Vorschubeinheit ist aktiviert
Zyklus aktiv BOOL 1=Schweilen lduft
Suche aktiv BOOL 1=Sonotrodensuche lauft
Halten aktiv BOOL 1=Halten ist aktiv
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Tabelle 1.7

Tag-Name

Home Position
PB-Freigabe

Allgemeiner Alarm
Einrichtungsmodus

Nachimpuls aktiv

Scan aktiv
Test aktiv
Tabelle 1.8 EDS-Modul-Ausgangs-Tags
Tag-Name
CTRLO (Steuerwort 0)

CTRL1 (Steuerwort 1)

CTRL2 (Steuerwort 2)

Aktive Rezeptur festlegen

Externe SchweiRamplitude
Benutzerdefinierte Steuerungsdaten 1
Benutzerdefinierte Steuerungsdaten 2
Benutzerdefinierte Steuerungsdaten 3

U/S deaktivieren (Ultraschall deaktivieren)
Halteverzogerung

HMI-Sperre

Schweil¥funktion (FCT)

Stack-Funktion aktivieren (SFCT)

SFCTO

SFCT1

SFCT2

Externe SchweiRamplitude
Speicher l6schen

Alarm zurticksetzen

Ultraschall ausfiihren

Eingangs-Tags des EDS-Moduls

Datentyp

BOOL
BOOL
BOOL

BOOL

BOOL
BOOL
BOOL

Datentyp
UINT16
UINT16
UINT16
UINT16
UINT16
REAL
REAL
REAL

BOOL
BOOL

BOOL

BOOL

BOOL

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

BOOL

Logik/Wertebereich

1=Vorschubeinheit in Home Position
1= Startschalter sind freigegeben
1=Alarm wird vom System ausgelost.

1 =Bildschirm fiir die Einrichtung der
Vorschubeinheit aktiv

1=Nachspiilung ist aktiv
1=Sonotroden-Scan lauft

1 =Sonotroden-Test lauft

Logik-/Wertebereich

%

1 =Ultraschall deaktivieren

Verzogerung des Haltens nach Abschluss der
Schweillung

1=HMIim Modus GESPERRT

Dieses Bit muss in Kombination mit
sUltraschall ausfiihren“ auf 1 gesetzt werden,
um eine Schweillung zu starten

Muss in Verbindung mit SFCT0, SFCT1 oder
SFCT2 auf 1 gesetzt sein, um die Stack-
Funktion zu aktivieren

Siehe Tabelle 1.9 Stack-Funktion

1 = Externe Schweiflamplitude aktiviert
1= Speicher-Offset wird auf 0 gesetzt
1=Alle Alarme zuriicksetzen

1=Schaltet den Ultraschall basierend auf der
Kombination von SFCT- oder FCT-Bits ein.

24
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Tabelle 1.8 EDS-Modul-Ausgangs-Tags

Tag-Name Datentyp Logik-/Wertebereich
Abbruch eines laufenden Zyklus und
Zyklusabbruch BOOL Ruckfiihrung der Vorschubeinheit in die Home
Position

Muss in Verbindung mit AFCTO, AFCT1 oder
Funktion der Vorschubeinheit aktivieren BOOL AFCT2 1 sein, um die Funktion der
Vorschubeinheit zu aktivieren.

ACFTO BOOL

ACFT1 BOOL Siehe Tabe.lle 1:10 Funktion der
Vorschubeinheit

ACFT2 BOOL

Tabelle 1.9 Stack-Funktion

Tag-Name Test Scannen Suchen
SFCTO 1 0 0
SFCT1 0 1 0
SFCT2 0 0 0

Tabelle 1.10 Funktion der Vorschubeinheit

Tag-Name Sonotrode unten Sonotrodenklemme Kurzkalibrierung
FLUGZEUG 1 1 1
ACFTO 1 0 1
ACFT1 1 0 0
FLUGZEUG2 0 1 1
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1.13  Explizite Meldungen fuir SchweiRendergebnisse

Asynchrone explizite Messaging wird unterstiitzt.

1.13.1  Abrufen von Meldungen fiir SchweiRendergebnisse

Die Daten zu den SchweiRendergebnissen konnen angefordert werden, wenn das Bit fiir die
Bereitschaftsposition von 0 auf 1 wechselt.

Im folgenden Beispiel wird Get Attribute Single verwendet, um den Energiewert des
Schweiflendergebnisses in Joule anzufordern.

Schweienergienachricht abrufen:

Nachrichtentyp = CIP Generic

Service-Code = OxE

Objektklasse = 0x85

Instanz=1

Schweillenergie-Attribut = Oxd

Zielelement = Weld_Energy_Result (REAL)

Abbildung 1.13 Abrufen von Meldungen fiir SchweiRendergebnisse
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Die SchweilRendergebnisse fiir die zuletzt abgeschlossene Schweiflnaht sind zuganglich, nachdem
das Bit fuir den Bereitschaftszustand R_S von falsch auf wahr wechselt. Die letzten Schweif3daten
bleiben unverandert, bis die nachste SchweilRung abgeschlossen ist und die Ultraschall-Sonotrode
in die Home Position zurlickkehrt. Zu diesem Zeitpunkt werden die Daten fir die
Schweillendergebnisse aktualisiert.

Um die Verzogerungszeit zwischen der Riickkehr der Ultraschall-Sonotrode in die Home Position
und dem Ubergang des Systems in den Betriebsbereit-Zustand zu minimieren, stellen Sie die
Speicherung der parallelen SchweiBergebnisse auf ,Aktiviert® ein und speichern Sie diese
Einstellung.

Abbildung 1.14 Ergebnisse am SchweiRende
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Abbildung 1.15 Speicherung der parallelen Schweifl3ergebnisse
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1.14

1.14.1

ExElizite Messaging zum Einstellen der Parameter der
SchweilRrezeptur

Die Parameter der Schweilrezeptur kdnnen mithilfe von Expliziter Nachrichtenubermittlung
eingestellt werden.

Messaging fiir Control Token einstellen

Der Wert des Steuertokens ermdoglicht es, Rezeptur- oder Konfigurationseinstellungen lokal am
Polaris-HMI oder per Fernzugriff iber Explizit-Messaging vorzunehmen. Wenn das Steuertoken
auf Null gesetzt ist, hat das Polaris-HMI die Kontrolle {iber Parameter- und Systemeinstellungen
und Remote-Meldungen werden ignoriert. Wenn das Steuertoken auf eins gesetzt ist, hat die
Remote-Messaging die Kontrolle Ulber die Einstellungen und das HMI von Polaris ist
schreibgeschiitzt. Das Token muss auf eins gesetzt werden, bevor eine Festlegung von Messaging
vorgenommen werden kann.

Der Wert des Steuertokens wird unten auf dem HMI angezeigt. Griin zeigt an, dass der Token-Wert
Null ist und das HMI die Kontrolle {iber die Einstellungen hat. Rot zeigt an, dass der Token-Wert
eins ist und das HMI schreibgeschitzt ist.

0 Das griine Steuer-Token zeigt an, dass das HMI im Lese-/Schreibmodus ist.

Abbildung 1.16 Griines Steuertoken
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Das rote Steuertoken zeigt an, dass das HMI schreibgeschiitzt ist.

Abbildung 1.17 Rotes Steuertoken
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Bevor eine Schweillrezeptur eingestellt oder liber explizite Nachrichten gespeichert wird, muss
das Steuertoken fiir die Steuerung liber Fernnachrichten auf eins gesetzt werden. Im folgenden

Beispiel wird das Token auf Eins fiir die Fernsteuerung und auf Null fur die lokale HMI-Steuerung
gesetzt.

Token-Steuernachricht:

Meldungstyp = CIP Generic

Service-Code = 0x10

Objektklasse = 0x86

Instanz=1

Attribut = 0x1

Quellenelement = Token_Request (SINT)

Zielelement = Token_Response (SINT)

Token_Request =1 (SINT): Fernbedienung fiir Messaging
Token_Request =0 (SINT): Lokale HMI-Steuerung

Abbildung 1.18
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1.15  Messaging fiir SchweiBmodus und Parameter einstellen

Alle SchweilRparameter wie Schweil3zeit, Amplitude und Kraft konnen lber explizite Messaging
eingestellt werden.

Wenn sich der aktive SchweiBmodus dndert (Zeit, Energie, Kollaps usw.), muss der neue Modus
vor der Ubermittlung des Modusparameters wie Millisekunden oder Joule iibermittelt werden.
Anderungen an aktiven Rezepturen kénnen mit Hilfe von Anweisungen zum Festlegen von
Meldungen gespeichert werden.

Die folgenden Beispielmeldungen dienen dazu, die SchweilRrezeptur fiir den Energiemodus und
den Parameter des Energiemodus auf 50 J einzustellen. Das Steuertoken muss auf 1 gesetzt
werden, bevor der SchweilRmodus und der Parameter libermittelt werden konnen.

Meldung zum Einstellen des SchweiBmodus:

Nachrichtentyp = CIP Generic

Service-Code = 0x10

Objektklasse = 0x81

Instanz=1

Attribut = 0x4

Quellenelement =Weld_Mode_Number_Request (DINT)

Zielelement = SchweiBRmodus_Nummer_Antwort (DINT)

Weld_Mode_Number_Request=1 Schweiffmodus = Energiemodus

Meldung zum Einstellen des Modusparameters:

Nachrichtentyp = CIP Generic

Service-Code = 0x10

Objektklasse = 0x81

Instanz=1

Attribut = Oxe

Quellenelement = Energy_Mode_Joules_Request (REAL)
Zielelement = Energy_Mode_Joules_Response (REAL)
Energy_Mode_Joules_Request =50 SchweiRenergie =50 Joule

Abbildung 1.19
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1.15.1 Festlegen der Meldungen zum Speichern der Schweil3rezeptur

Die folgenden Beispielmeldungen dienen zum Speichern der aktiven Rezeptur. Das Steuer-Token
muss auf 1 gesetzt werden, bevor die Nachricht zum Speichern der Rezeptur gesendet werden

kann.
Meldung zum Speichern der Rezeptur:
Nachrichtentyp = CIP Generic
Service-Code = 0x10
Objektklasse = 0x80
Instanz=1
Attribut = 0x1
Quellenelement = Save_Recipe_Request (SINT)
Ziel-Element = Save_Recipe_Response (SINT)
Save_Recipe_Request=1 Aktive Rezeptur speichern

Abbildung 1.20
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2.1 Objektklassen und Attribute
Objektklassen- und Attribut-IDs fiir explizite Nachrichten sind hier aufgefuhrt.

Tabelle 2.1 Verflighare Objekte und Klassen-1D

Objektklassen-1D Objektklassenname Anzahl der Instanzen

0x01 Identitatsobjekt 1

0x04 Baugruppenobjekt 2

0x80 Rezepturverwaltungsobjekt 1

0x81 Objekt der aktiven Schweildrezeptur 1

0x82 Aktives Verdachts- und Ausschussrezepturobjekt 1

0x83 Aktives Stack-Rezepturobjekt 1

0x84 Verlaufsobjekt fiir SchweilBergebnisse 200000
0x85 Objekt der letzten SchweiRergebnisse 1

0x86 Token-Objekt 1

0x87 Systemkonfigurationsobjekt 1

0x88 Systeminformationsobjekt 1

0x89 Alarmprotokoll-Objekt 1000
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2.2 Identitatsobjekt (0x01)

Das Identitatsobjekt liefert Identifikations- und allgemeine Informationen liber das Gerat.
Tabelle 2.2 Identitatsobjekt (0x01)

Attribut-ID

(Hex) Attributname Datentyp GrofRe (Bytes) Zugriff Datenwert
1 Hersteller-ID INT 16 R 1283
2 Produkttyp INT 16 R 43
3 Produktcode INT 16 R 5. Apr.
4 Revision SINT 8 R 11
7 Produktname STRING 32 R POLARIS-EIP

Tabelle 2.3 Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname

0x0E Get_Attribute_Single
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2.3 Assembly-Objekt (0x04)

Das Assembly-Objekt bindet Attribute mehrerer Objekte, wodurch Daten zu oder von jedem Objekt
uber eine einzige Verbindung gesendet oder empfangen werden konnen.

Tabelle 2.4 Baugruppenobjekt (0x04)

Attribut-ID

. Grofe .
(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff

64 Steuerparameter INT 16 w

65 Statusausgang INT 36 R

Tabelle 2.5 Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x10 Set_Attribute_Single
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2.4 Rezepturverwaltungsobjekt (0x80)

Das Rezepturverwaltungs-Objekt speichert und validiert Schweilirezepturen.
Tabelle 2.6 Rezepturverwaltungsobjekt (0x80)

Attribut-ID GrofR3e

(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff
1 Rezeptur speichern SINT 1 R/W
2 Rezeptur erstellen SINT 1 R/W
3 Rezeptur l6schen INT 4 R/W
4 Rezeptur umbenennen  STRING 51 R/W
5 Rezeptur kopieren INT 4 R/W

Tabelle 2.7 Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
0x0E Get_Attribute_Single
0x10 Set_Attribute_Single

BU-4001427DE REV. 01 37



BRANSON

2.5 Objekt ,,Aktive SchweilRrezeptur* (0x81)

Das Objekt ,,Aktive Schweildrezeptur” enthalt alle Parameter der aktuellen oder aktiven Rezeptur.

Tabelle 2.8 Objekt der aktiven SchweiRrezeptur (0x81)

Att(r :lbel;(;'m Attributname Datentyp (‘;';ZE:) Zugriff Vogﬁpziirein
1 Rezeptnummer DINT 4 R BEIDE
2 SchweifRanweisungVerNummer DINT 4 R/W BEIDE
3 SchweillrezeptName STRING 51 R BEIDE
4 Schweiffmodus DINT 4 R/W BEIDE
5 ModusWert REAL 4 R/W BEIDE
6 Zykluszahler DINT 4 R/W BEIDE
7 ZyklenOK DINT 4 R/W BEIDE
8 Ausschuss DINT 4 R/W BEIDE
9 Verdachtig DINT 4 R/W BEIDE
A SpeicherOffset DINT 4 R/W BEIDE
B DigitalTune DINT 4 R/W BEIDE
C StapelRezeptNummer DINT 4 R/W BEIDE
D ModusWertZeit REAL 4 R/W BEIDE
E ModusWertEnergie REAL 4 R/W BEIDE
F ModusWertSpitzenleistung REAL 4 R/W BEIDE
10 ModusWertMasseErkennung REAL 4 R/W BEIDE
11 ModusWertAbsoluterAbstand REAL 4 R/W ERWEITERT
12 ModusWertEinklappAbstand REAL 4 R/W ERWEITERT
13 IstGespeichert SINT 1 R/W BEIDE
14 BatchSetupAktivieren SINT 1 R/W BEIDE
15 BatchAlarmAktivieren SINT 1 R/W BEIDE
16 BatchCounter DINT 4 R/W BEIDE
17 BatchZahlerGrenzwert DINT 4 R/W BEIDE
18 BatchID STRING 16 R/W BEIDE
19 AktuatorTyp DINT 4 R/W BEIDE
1A SchweiRdruck REAL 4 R/W ERWEITERT
1B Druckhalten REAL 4 R/W ERWEITERT
1C Durchflussrate REAL 4 R/W ERWEITERT
1D Haltezeit REAL 4 R/W BEIDE
1E MaxSchweif3Zeitliberschreitung REAL 4 R/W BEIDE
1F Schweiflamplitude DINT 4 R/W BEIDE
20 AnzVerstSchritte DINT 4 R/W BEIDE
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Tabelle 2.8 Objekt der aktiven SchweiRrezeptur (0x81)

B Attributname Datentyp el Zugriff Vo:gcﬁiﬂle;:ain
(Hex) (Bytes) heit
21 AmplitudenschrittBei DINT 4 R/W BEIDE
22 AmplitudenSchrittwertl REAL 4 R/W BEIDE
23 AmplitudenschrittZiell DINT 4 R/W BEIDE
24 AmplitudenSchrittRampel REAL 4 R/W BEIDE
25 AmplitudenSchrittWert2 REAL 4 R/W BEIDE
26 AmplitudenschrittZiel2 DINT 4 R/W BEIDE
27 AmplitudenSchrittRampe2 REAL 4 R/W BEIDE
28 AmplitudenSchrittwert3 REAL 4 R/W BEIDE
29 AmplitudenschrittZiel3 DINT 4 R/W BEIDE
2A AmplitudenSchrittRampe3 REAL 4 R/W BEIDE
2B AmplitudenSchrittWert4 REAL 4 R/W BEIDE
2C AmplitudenSchrittZiel4 DINT 4 R/W BEIDE
2D AmplitudenSchrittRampe4 REAL 4 R/W BEIDE
2E AmplitudenSchrittwert5 REAL 4 R/W BEIDE
2F AmplitudenSchrittZiel5 DINT 4 R/W BEIDE
30 AmplitudenSchrittRampe5 REAL 4 R/W BEIDE
40 AnzDruckstufen DINT 4 R/W ERWEITERT
41 DruckSchrittBei DINT 4 R/W ERWEITERT
42 DruckSchrittWert1 REAL 4 R/W ERWEITERT
43 DruckStufeZiell DINT 4 R/W ERWEITERT
44 DruckStufeRampel REAL 4 R/W ERWEITERT
45 DruckSchrittWert2 REAL 4 R/W ERWEITERT
46 DruckStufeZiel2 DINT 4 R/W ERWEITERT
47 DruckStufeRampe2 REAL 4 R/W ERWEITERT
48 DruckStufenWert3 REAL 4 R/W ERWEITERT
49 DruckStufeZiel3 DINT 4 R/W ERWEITERT
4A DruckStufeRampe3 REAL 4 R/W ERWEITERT
4B DruckStufenwert4 REAL 4 R/W ERWEITERT
4C DruckStufeZiel4 DINT 4 R/W ERWEITERT
4D DruckStufeRampe4 REAL 4 R/W ERWEITERT
4E DruckStufenWert5 REAL 4 R/W ERWEITERT
4F DrucksStufeZiel5 DINT 4 R/W ERWEITERT
50 DruckStufeRampe5 REAL 4 R/W ERWEITERT
60 IstKiihlventilAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
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Tabelle 2.8 Objekt der aktiven SchweiRrezeptur (0x81)

Att(r Iilzl)‘(;-m Attributname Datentyp (GB;iE:) Zugriff Vog;p::tjf:rein
61 TriggerType DINT 4 R/W ERWEITERT
62 TiggerForce REAL 4 R/W ERWEITERT
63 TriggerDistance REAL 4 R/W ERWEITERT
64 PreTriggerEnabled SINT 1 R/W BEIDE
65 PreTriggerType DINT 4 R/W BEIDE
66 PreTriggerAmplitude DINT 4 R/W BEIDE
67 PreTriggerTime REAL 4 R/W BEIDE
68 PreTriggerDistance REAL 4 R/W ERWEITERT
69 AfterBurstEnabled SINT 1 R/W BEIDE
6A AmplitudeNachBurst DINT 4 R/W BEIDE
6B VerzégerungNachSchweilvorgang  REAL 4 R/W BEIDE
6C NachSchweilzeit REAL 4 R/W BEIDE
6D EnergyBreakEnabled SINT 1 R/W BEIDE
6E EnergieUnterbrechungsAmplitude  DINT 4 R/W BEIDE
6F EnergiePauseZeit REAL 4 R/W BEIDE
70 EnergiekompensationAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
71 EnergiekompensationMindestwert ~ REAL 4 R/W BEIDE
72 EnergieKompensationMaximalWert  REAL 4 R BEIDE
73 ZeitSuchPeriode REAL 4 R BEIDE
74 IstZeitSucheAktiviert BOOL 1 R BEIDE
75 IstVorschweilRsucheAktiviert BOOL 1 R BEIDE
76 IstSucheNachSchweiRenAktiviert BOOL 1 R/W BEIDE
77 Schrubbamplitude DINT 4 R/W BEIDE
78 Schnellverfahrweg SINT 1 R/W ERWEITERT
79 EilgangVerfahrweg REAL 4 R/W ERWEITERT
TA TriggerVerloren SINT 1 R/W ERWEITERT
B AktorLoschenAktivieren SINT 1 R/W ERWEITERT
7C AktuatorLoschenTyp DINT 4 R/W ERWEITERT
7D AktuatorLdschzeit REAL 4 R/W ERWEITERT
TE StellantriebFreierAbstand REAL 4 R/W ERWEITERT

Tabelle 2.9 Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname

0x01 Get_Attribute_All
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Tabelle 2.9 Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x02 Set_Attribute_All
0x10

Attribut_festlegen_Einzeln
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2.6 Objekt ,,Aktive Rezeptur fiir Verdachtige und Ausschiisse“ (0x82)

Das Objekt ,Aktive Verdachts- und Ausschussrezeptur® enthadlt alle Verdachts- und
Ausschussparameter der aktuellen oder aktiven Rezeptur.

Tabelle 2.10  Aktives Verdachts- und Ausschuss-Rezepturobjekt (0x82)

Attribut-ID . GroRe g Vorschubein
(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff heitstyp

1 CutOffLimitsEnabled SINT 1 R/W BEIDE

) ggltzenlelstungsabschaltungAkt|V|er SINT 1 R/W BEIDE

3 Spitzenleistungs-Abschaltwert REAL 4 R/W BEIDE

4 ZeitabschaltungAktivieren SINT 1 R/W BEIDE

5 ZeitGrenzwert REAL 4 R/W BEIDE

6 ErequenzN|edr|gGrenzwertAkt|V|ere SINT 1 R/W BEIDE

7 FrequenzNiedrigGrenzwert REAL 4 R/W BEIDE

8 FrequenzHochGrenzwertAktivieren ~ SINT 1 R/W BEIDE

9 FrequenzHochGrenzwert REAL 4 R/W BEIDE

A EnergyCutoffEnable SINT 1 R/W BEIDE

B EnergieAbschaltwert REAL 4 R/W BEIDE

C IIflle::zsseErkennungAbschaltungAkt|V|e SINT 1 R/W BEIDE

D BodenErkennungGrenzwert REAL 4 R/W BEIDE

E g?;:luterAbstandAbschaltu ngAktivi SINT 1 R/W ERWEITERT

F AbsoluterAbstandGrenzwert REAL 4 R/W ERWEITERT

10 iEe:rnekr:appenAbstandAbschaltungAktw SINT 1 R/W ERWEITERT

11 EinklappAbstandGrenzwert REAL 4 R/W ERWEITERT

12 AusschussgrenzenAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

13 ZeitAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

16 ZeitUntergrenze REAL 4 R/W BEIDE

17 ZeitObergrenze REAL 4 R/W BEIDE

18 EnergyEnabled SINT 1 R/W BEIDE

19 EnergyLowEnabled SINT 1 R/W BEIDE

1A EnergyHighEnabled SINT 1 R/W BEIDE

1B EnergyLowLimit REAL 4 R/W BEIDE

1C EnergieObergrenze REAL 4 R/W BEIDE

1D PeakPowerEnabled SINT 1 R/W BEIDE

1E SpitzenleistungNiedrigAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

1F SpitzenleistungHochAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
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Tabelle2.10  Aktives Verdachts- und Ausschuss-Rezepturobjekt (0x82)

Att(r :Ilzt:(t)-lD Attributname Datentyp (g;i'::) Zugriff VOI:Z‘i:ths lt':’):in

20 PeakPowerLowLimit REAL 4 R/W BEIDE

21 SpitzenleistungObergrenze REAL 4 R/W BEIDE

22 FrequenzAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

23 FrequenzNiedrigAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

24 FrequenzHochAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

25 FrequenzUntergrenze REAL 4 R/W BEIDE

26 FrequenzObergrenze REAL 4 R/W BEIDE

27 AbsoluterAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
28 AbsoluterAbstandNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
29 AbsoluterAbstandHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
2A AbsoluterAbstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
2B AbsoluterAbstandObererGrenzwert  REAL 4 R/W ERWEITERT
2C ZusammenklappAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
2D EinklappAbstandNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
2E EinklappAbstandHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
2F EinklappAbstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
30 EinklappabstandObererGrenzwert ~ REAL 4 R/W ERWEITERT
31 AusloserAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
32 AusloseentfernungNiedrigAktiviert  BOOL 1 R/W ERWEITERT
33 AusloseentfernungHochAktiviert BOOL 1 R/W ERWEITERT
34 AusloseabstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
35 AusloserAbstandObergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
36 EndWeldForceEnabled SINT 1 R/W ERWEITERT
37 EndSchweiRkraftNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
38 EndSchweilRkraftHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
39 EndSchweiRkraftUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
3A EndSchweilRkraftObererGrenzwert  REAL 4 R/W ERWEITERT
3B GeschwindigkeitAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
3C GeschwindigkeitNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
3D VelocityHighEnabled SINT 1 R/W ERWEITERT
3E GeschwindigkeitUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
3F VelocityHighLimit REAL 4 R/W ERWEITERT
40 VerdachtigeGrenzwerteAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

41 ZeitAktiviert SINT 1 R/W BEIDE

44 TimeLowLimit REAL 4 R/W BEIDE
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Tabelle2.10  Aktives Verdachts- und Ausschuss-Rezepturobjekt (0x82)

Att(r ;:‘S'ID Attributname Datentyp (?3;15:) Zugriff VOI:Z?:; lt':;:in
45 ZeitObergrenze REAL 4 R/W BEIDE
46 EnergyEnabled SINT 1 R/W BEIDE
47 EnergyLowEnabled SINT 1 R/W BEIDE
48 EnergyHighEnabled SINT 1 R/W BEIDE
49 EnergyLowLimit REAL 4 R/W BEIDE
4A EnergieObergrenze REAL 4 R/W BEIDE
4B PeakPowerEnabled SINT 1 R/W BEIDE
4C SpitzenleistungNiedrigAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
4D SpitzenleistungHochAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
4E PeakPowerLowLimit REAL 4 R/W BEIDE
4F SpitzenleistungObergrenze REAL 4 R/W BEIDE
50 FrequenzAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
51 FrequenzNiedrigAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
52 FrequenzHochAktiviert SINT 1 R/W BEIDE
53 FrequenzUntergrenze REAL 4 R/W BEIDE
54 FrequenzObergrenze REAL 4 R/W BEIDE
55 AbsoluterAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
56 AbsoluterAbstandNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
57 AbsoluterAbstandHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
58 AbsoluterAbstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
59 AbsoluterAbstandObererGrenzwert  REAL 4 R/W ERWEITERT
5A ZusammenklappAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
5B élr.ltsammenfahrabstandNiedrigAktivi SINT 1 R/W ERWEITERT
5C EinklappAbstandHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
5D EinklappAbstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
5E illésrat]mmenfahrAbstandObererGrenz REAL 4 R/W ERWEITERT
5F AusloserAbstandAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
60 AusloserAbstandNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
61 AusloserAbstandHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
62 AusloserAbstandUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
63 AusloserAbstandObererGrenzwert ~ REAL 4 R/W ERWEITERT
64 EndSchweilkraftAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
65 EndSchweiRkraftNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
66 EndSchweilRkraftHochAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
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Tabelle 2.10  Aktives Verdachts- und Ausschuss-Rezepturobjekt (0x82)

Att(r :Izl:(t)'m Attributname Datentyp (?3;2‘::) Zugriff VOI:':?:S lt‘;):in
67 EndSchweilkraftUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
68 EndSchweillkraftObererGrenzwert ~ REAL 4 R/W ERWEITERT
69 GeschwindigkeitAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
6A GeschwindigkeitNiedrigAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
6B HoheGeschwindigkeitAktiviert SINT 1 R/W ERWEITERT
6C GeschwindigkeitUntergrenze REAL 4 R/W ERWEITERT
6D GeschwindigkeitObereGrenze REAL 4 R/W ERWEITERT

Tabelle 2.11  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
0x01 Get_Attribute_All
OxOE Get_Attribute_Single
0x02 Set_Attribute_All
0x10 Attribut_festlegen_Einzeln
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2.7 Objekt ,,Aktive Stack-Rezeptur“ (0x83)

Das Objekt ,Aktive Stack-Rezeptur” enthalt alle Parameter der aktuellen oder aktiven Stack-
Rezeptur.

Tabelle2.12  Aktives Stack-Rezepturobjekt (0x83)

e Attributname Datentyp Lk Zugriff Vogcphﬂfarein
(Hex) (Bytes) heit
2 FrequenzNiedrig DINT 4 R/W BEIDE
3 FrequenzHoch DINT 4 R/W BEIDE
E Schweiflrampenzeit REAL 4 R/W BEIDE
F Startfrequenz DINT 4 R/W BEIDE
10 Frequenzverschiebung DINT 4 R/W BEIDE
11 EndOfWeldStore SINT 1 R/W BEIDE
12 InternesOffsetFlag SINT 1 R/W BEIDE
13 SpeicherOffset DINT 4 R/W BEIDE
14 DigitalTune DINT 4 R/W BEIDE

Tabelle 2.13  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x10 Set_Attribute_Single
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2.8 Objekt SchweiRergebnisverlauf (0x84)

Das Objekt SchweilRergebnisverlauf enthalt alle Ergebnisse friiherer SchweilRvorgange.
Tabelle 2.14  Verlaufsobjekt SchweiRergebnisse (0x84)

Attribut-ID GrofRe

(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff Einheit
1 SchweilErgebnisindex DINT 4 R
2 RezeptNummer DINT 4 R
3 SchweillrezeptVersionsnummer DINT 4 R
4 DatumUhrzeit STRING 23 R
5 StackSerialNumber STRING 12 R
6 NetzteilSeriennummer STRING 12 R
7 StellantriebSeriennummer STRING 12 R
8 ASCSerialNumber STRING 12 R
9 Zykluszahler DINT 4 R
A Schweilmodus DINT 4 R gicir:;eiﬁkrfgsli’%
B Schweil3zeit REAL 4 R s
C Haltezeit REAL 4 R s
D Schweienergie REAL 4 R J
E SchweiBspitzenleistung REAL 4 R w
F Startfrequenz DINT 4 R Hz
10 Frequenzénderung DINT 4 R Hz
11 Zykluszeit REAL 4 R s
12 Benutzername STRING 12 R
13 Teile-ID STRING 51 R
14 BatchID STRING 51 R
15 TriggerPoint REAL 4 R mm (Zoll)
16 WeldSonicPoint REAL 4 R mm (Zoll)
17 Haltepunkt REAL 4 R mm (Zoll)
18 AlarmID STRING 20 R
19 Schweif3status DINT 4 R
1A RezeptStatus DINT 4 R
1B Schweiftdruck REAL 4 R kPa (psi)
1C Haltedruck REAL 4 R kPa (psi)
1D MaxWeldForce REAL 4 R N (Ibf)
1E MaxHaltekraft REAL 4 R N (Ibf)
1F EndHaltekraft REAL 4 R N (lbf)
20 EndHaltekraft REAL 4 R N (lbf)
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Tabelle 2.14  Verlaufsobjekt SchweiRergebnisse (0x84)

Att(r|i-lt:)1(§-lD Attributname Datentyp (?3;,&:2:) Zugriff Einheit
21 WeldAbsolute REAL 4 R mm (Zoll)
22 TotalAbsolut REAL 4 R mm (Zoll)
23 Geschwindigkeit REAL 4 R mm/s (Zoll/s)
24 Abfahrgeschwindigkeit REAL 4 R mm/s (Zoll/s)
25 AusloseAbstand REAL 4 R mm (Zoll)
26 Schweiflnaht-Kollapsabstand REAL 4 R mm (Zoll)
27 HaltenZusammenklappenAbstand ~ REAL 4 R mm (Zoll)
28 GesamteEinklappstrecke REAL 4 R mm (Zoll)

Tabelle 2.15  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OXOE Get_Attribute_Single
(Einzelnes_Attribut_abrufen)
0x01 Get_Attribute_All
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2.9 Objekt ,,Ergebnisse der letzten SchweiBung* (0x85)
Das Objekt ,,Ergebnisse der letzten Schweilinaht enthalt alle Ergebnisse der letzten Schweiflinaht.

Tabelle2.16  Objekt der letzten Schweillergebnisse (0x85)

Attribut-ID GrofRe

(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff Einheit
1 Schweilergebnisindex DINT 4 R
2 RezeptNummer DINT 4 R
3 SchweilrezeptVerNummer DINT 4 R
4 DatumUhrzeit STRING 23 R
5 StackSerialNumber STRING 12 R
6 NetzteilSeriennummer STRING 12 R
7 StellantriebSeriennummer STRING 12 R
8 ASCSerialNumber STRING 12 R
9 Zykluszahler DINT 4 R
A SchweiRmodus DINT 4 R ggﬁ(m#
B Schweil3zeit REAL 4 R s
C Haltezeit REAL 4 R s
D SchweiRenergie REAL 4 R J
E SchweiRspitzenleistung REAL 4 R W
F Startfrequenz DINT 4 R Hz
10 Frequenzénderung DINT 4 R Hz
11 Zykluszeit REAL 4 R s
12 Benutzername STRING 12 R
13 Teile-ID STRING 51 R
14 BatchID STRING 51 R
15 TriggerPoint REAL 4 R mm (Zoll)
16 WeldSonicPoint REAL 4 R mm (Zoll)
17 Haltepunkt REAL 4 R mm (Zoll)
18 AlarmID STRING 20 R
19 Schweil3status DINT 4 R
1A RezeptStatus DINT 4 R
1B SchweilRdruck REAL 4 R kPa (psi)
1C Haltedruck REAL 4 R kPa (psi)
1D MaxWeldForce REAL 4 R N (lbf)
1E MaxHaltekraft REAL 4 R N (lbf)
1F EndHaltekraft REAL 4 R N (lbf)
20 EndHaltekraft REAL 4 R N (lbf)
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Tabelle2.16  Objekt der letzten Schweillergebnisse (0x85)

Att(r|i-lt:)1(§-lD Attributname Datentyp (?3;,&:2:) Zugriff Einheit
21 WeldAbsolute REAL 4 R mm (Zoll)
22 TotalAbsolut REAL 4 R mm (Zoll)
23 Geschwindigkeit REAL 4 R mm/s (Zoll/s)
24 Abfahrgeschwindigkeit REAL 4 R mm/s (Zoll/s)
25 AusloseAbstand REAL 4 R mm (Zoll)
26 Schweiltnaht-Einsturzabstand REAL 4 R mm (Zoll)
27 HaltenZusammenklappenAbstand ~ REAL 4 R mm (Zoll)
28 GesamteEinklappstrecke REAL 4 R mm (Zoll)

Tabelle 2.17  Allgemeine Services

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x01 Get_Attribute_All
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2.10 Token-Objekt (0x86)
Dieses Token-Objekt enthalt den Token-Status.

Tabelle 2.18  Token-Objekt (0x86)

Sl Attributname Datentyp e Zugriff Vo:gcﬁlgizin
(Hex) (Bytes) heit
1 Zugriffstoken-Inhaber SINT 1 R/W BEIDE
2 RTC INT 4 R/W BEIDE
3 Reserviert BEIDE
4 Reserviert BEIDE
5 Reserviert BEIDE
6 Reserviert BEIDE
7 Reserviert BEIDE
8 Reserviert BEIDE
9 Reserviert BEIDE
A Reserviert BEIDE

Tabelle 2.19  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x10 Set_Attribute_Single
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2.11  Systemkonfigurationsobjekt (0x87)

Das Systemkonfigurationsobjekt enthalt alle Einstellungen fur die Systemkonfiguration.

Tabelle2.20  Systemkonfigurationsobjekt (0x87)

— " Typ der

At Attributname Datentyp Lk Zugriff  Vorschubein
(Hex) (Bytes) heit

1 SchweilRgerdtName STRING 21 R/W BEIDE

2 Berechtigungspriifung DINT 4 R/W BEIDE

3 MemoryFullAction DINT 4 R/W BEIDE

4 BarcodeAbrufRezeptPréfix STRING 1 R/W BEIDE

5 Einschaltoption DINT 4 R/W BEIDE

6 Teile-ID SINT 1 R/W BEIDE

7 Einheit DINT 4 R/W BEIDE

8 SpeicherBeimEinschaltenLoschen  SINT 1 R/W BEIDE

9 SpeicherMitResetLoschen SINT 1 R/W BEIDE

A f:lsrallelSchwelBErgebnlsSpelcherSta SINT 1 R/W BEIDE

B ClampOnAlarm SINT 1 R/W BEIDE

C SchweianweisungEindeutigeSNStat SINT 1 R/W BEIDE

us

Tabelle 2.21  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x01 Get_Attribute_All
0x10 Attribut_festlegen_Einzeln
0x02 Set_Attribute_All
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2.12  Systeminformations-Objekt (0x88)

Das Systeminformations-Objekt enthalt alle Informationen des Systems.

Tabelle2.22  Systeminformationsobjekt (0x88)

Attribut-ID GrofRe Vorschubein

(Hex) Attributname Datentyp (Bytes) Zugriff heitstyp
1 GesamtzahlerAlarmzyklen DINT 4 R BEIDE
2 LebensdauerSchweiflzyklenZahler ~ DINT 4 R BEIDE
3 ZahlerFlrAusgeflihrteAktuatorzyklen DINT 4 R BEIDE
4 StromversorgungUberlastZahler DINT 4 R BEIDE
5 SCVersion STRING 16 R BEIDE
6 ACVersion STRING 16 R BEIDE
7 PCVersion STRING 16 R BEIDE
8 NetzteilSeriennummer STRING 12 R BEIDE
9 StellantriebSeriennummer STRING 12 R BEIDE
A Kalibrierungsdatum STRING 23 R BEIDE
B Macld STRING 20 R BEIDE
C Sicherheitsversion STRING 16 R BEIDE
D WandlerZyklenBetriebZahler DINT 4 R BEIDE
E Hupenzykluszahler DINT 4 R BEIDE
F ZylinderZahler DINT 4 R BEIDE

Tabelle 2.23  Allgemeine Dienste

Servicecode Dienstname
OxOE Get_Attribute_Single
0x01 Get_Attribute_All
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2.13  Alarmprotokoll-Objekt (0x89)

Das Alarmprotokoll-Objekt enthalt alle Alarme der vorherigen Schweildzyklen.

Tabelle 2.24  Alarmprotokoll-Objekt (0x89)

Att(r :Ibel;(t)'") Attributname Datentyp (";:22:) Zugriff vo;i(i:tl:; Lt':;:in
1 SchweifldrezeptNummer DINT 4 R BEIDE
2 fchweif&anweisungsVersionsnumme DINT 4 R BEIDE
3 AlarmID DINT 4 R BEIDE
4 Typ DINT 4 R BEIDE
5 Subtyp DINT 4 R BEIDE
6 Zykluszahler DINT 4 R BEIDE
7 Datum/Uhrzeit STRING 23 R BEIDE
8 Maschine STRING 16 R BEIDE
9 Benutzername STRING 16 R BEIDE
A AlarmNotizen STRING 101 R BEIDE

Tabelle 2.25 Gemeinsame Dienste

Servicecode Dienstname
OXOE Get_Attribute_Single
(Einzelnes Attribut abrufen)
0x01 Get_Attribute_All
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2.14

Schweifmodus und Modusparameter
Attributwerte und -bereiche fiir den Schweillmodus und die Schweimodusparameter.

Tabelle 2.26 Schweilfmodus

SchweiRmodus-Attributnummer

Objekt-ID Att{:'l’e';'(t)'lD Attr:::tna Datentyp G"Bigt;:si“ Zugriff . e bsol
. q Spitzenleis Metallkont Absolutwe n
Zeit Energie tung akt g Relativweg
0x81 4 schwell pint 4 R/W 0 1 2 3 4 5

Tabelle 2.27  Parameter des SchweiRmodus (20 kHz)

Attributwert des
SchweiBmodusparameters
Einheite SchweiBmo

Attribut-1D GroRe

Objekt-ID (Hex) Attributname  Datentyp (Bytes) Zugriff 20 kHz A e
Stazdar Min. Max.
0x81 D Moduswert Reell 4 R/W 0,01 0,01 10 S Zeit
0x81 E Moduswert Real 4 R/W 1 1 45000 J Energie
0x81 F Moduswert Reell 4 R/W 150 1 1500 w 3ﬁ'gtze”le'5t
0x81 10 Moduswert Reell 4 R/W 0,001 0001 05 s I'\("teta“kmta
0x81 11 Moduswert Real 4 R/W 0 0 125 mm Absolutweg
(4,921) (Zoll)
0x81 12 Moduswert Reell 4 R/W 0 0 125 mm Relativweg
(4,921) (zoll)
Tabelle2.28  Schweiffmodusparameter (30 kHz)
Attributwert des
SchweiBmodusparameters
. Attribut-1D q GrofRe q Einheite Schweilmo
Objekt-ID (Hex) Attributname  Datentyp (Bytes) Zugriff 30 kHz - e
Stazdar Min. Max.
0x81 D Moduswert Reell 4 R/W 0,01 0,01 10 S Zeit
0x81 E Moduswert Real 4 R/W 1 1 45000 J Energie
0x81 F Moduswert Reell 4 R/W 150 1 1500 w 3ﬁ'gtze“le'5t
0x81 10 Moduswert Reell 4 R/W 0,001 0001 05 s I'\("teta“kmta
125 .
0x81 11 Moduswert Real 4 R/W 0 0 (4,921) mm (in)  Absolutweg
0x81 12 Moduswert Reell 4 R/W 0 0 125 mm Relativweg
(4,921) (zoll)
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Tabelle 2.29 Parameter des Schweifmodus (40 kHz)

Attributwert des
SchweiBmodusparameters

q Attribut-ID q GroRe q Einheite Schweimo
Objekt-ID (Hex) Attributname  Datentyp (Bytes) Zugriff 40 kHz - e
Stazdar Min. Max.

0x81 D Moduswert Reell 4 R/W 0,01 0,01 10 s Zeit

0x81 E Moduswert Real 4 R/W 1 1 24000 J Energie

0x81 F Moduswert Reell 4 R/W 80 1 800 w ﬁﬁgze”le'“

0x81 10 Moduswert Reell 4 RIW 0001 0001 05 s l"("teta“kmta

0x81 11 Moduswert Real 4 RIW 0 0 125 mm Absolutweg
(4,921)  (zoll)

0x81 12 Moduswert Real 4 R/W 0 0 125 mm Relativweg
4,921)  (zoll)
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3.1 I/O-Steuerworter (Polaris-Eingange/SPS-Ausgange)

Tabelle 3.1 1/O-Steuerwdrter (Polaris-Eingédnge/SPS-Ausgange)

Einheiten
Daten Beschreibung Datentyp Zugriff
Metrisch Imperial
0 Steuerwort 0 INT
1 Steuerwort 1 INT
N/A
2 Steuerwort 2 INT
3 Aktive Rezeptur festlegen INT
4 Externe SchweilRamplitude INT %
Niedriges

> Wort

Benutzerdefinierte Steuerdaten 1 REAL w
6 Oberes Wort
7 Niedriges .

Benutzerdefinierte Steuerdaten 2 W't REAL Siehe M

Benutzerdefiniert
8 Hohes Wort
Niedriges

9 Wort

Benutzerdefinierte Steuerdaten 3 REAL
10 Oberes Wort
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3.1.1 Steuerwort 0

Tabelle 3.2 Steuerwort 0

Daten [0] Steuerwort 0

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 USDIS S deaktivieren wairend des Schweitayidus. deaktiieren
1 RES Reserviert Nicht verwendet
2 RES Reserviert Nicht verwendet
3 RES Reserviert Nicht verwendet
4 RES Reserviert Nicht verwendet
5 RES Reserviert Nicht verwendet
6 RES Reserviert Nicht verwendet
7 RES Reserviert Nicht verwendet
8 RES Reserviert Nicht verwendet
9 RES Reserviert Nicht verwendet
10 RES Reserviert Nicht verwendet
11 RES Reserviert Nicht verwendet
12 RES Reserviert Nicht verwendet
13 RES Reserviert Nicht verwendet
14 RES Reserviert Nicht verwendet

Versetzt das HMI in den Sperrmodus fiir 1 =HMIim

15 UILOCK HMI-Sperre den Benutzer Sperrmodus
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3.1.2 Steuerwort 1

Tabelle 3.3 Steuerwort 1
Daten [1] Steuerwort 1
Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 FCT SchweiRfunktion Dlesgs Bitund Blt 9 sind auf Eins gesetzt,
um eine Schweilnaht zu starten.
1 SFCT Stack-Funktion aktivieren Bit zur Aktivierung der Stack-Funktion.
Siehe Tabelle 3.4
2 SFCTO Stack-Funktion 0 Stack-Funktion
3 SFCT1 Stack-Funktion 1 Stack-Funktionsbits.
4 SFCT2 Stack-Funktion 2
1= Externe
5 EXTWA Externe Schweiamplitude Aktiviert die externe Schweiflamplitude. SchweilRamplitud
e aktiviert
6 MCLR Speicher I6schen Léscht den ggspelcherten 1= Iioscht den
Frequenzspeicher. Speicher
7 RES Reserviert Nicht verwendet
.. .. . 1=Alarme
8 RST Zuriicksetzen Loscht aktive Alarme. ..
zuriicksetzen
. Fuhrt Ultraschallvorgénge basierend auf Siehe Tabelle 3.4
9 EIN Ultraschall ausfihren der SFCT-Bit-Einstellung aus. Stack-Funktion
1=
10 CYAB Zyklusabbruch Stoppt einen aktiven SchweilRzyklus. Schweillzyklus
abbrechen
11 RES Reserviert Nicht verwendet
Metallkontakt-SchweiRmodus. 1 = Metallkontakt
12 GNDDT Metallkontakt Metallkontakt erkannt. erkannt
13 RES Reserviert Nicht verwendet
14 RES Reserviert Nicht verwendet
15 RES Reserviert Nicht verwendet
Tabelle 3.4 Stack-Funktion
Steuerwort/-bit Bit-Name SchweiBzyklus Test Scannen Suchen
starten
STRG-Daten([1]/0 FCT 1 0 0 0
CTRL-Daten[1]/1 SFCT 0 1 1 1
CTRL-Daten[1]/2 SFCTO 0 1 0 0
CTRL-Daten[1]/3 SFCT1 0 0 1 0
CTRL-Daten[1]/4 SFCT2 0 0 0 0
CTRL-Daten[1]/9 EIN 1 1 1 1
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Daten [2] Steuerwort 2

3.1.3 Steuerwort 2
Tabelle 3.5 Steuerwort 2
Bit Bit-Name Funktionsname
0 ACFT ztlig\l:it(i:;gnder Vorschubeinheit
1 ACFTO Vorschubeinheitsfunktion 0
2 ACFT1 Vorschubeinheitsfunktion 1
3 ACFT2 Vorschubeinheitsfunktion 2
4 RES Reserviert
5 RES Reserviert
6 RES Reserviert
7 RES Reserviert
8 RES Reserviert
9 RES Reserviert
10 RES Reserviert
11 RES Reserviert
12 RES Reserviert
13 RES Reserviert
14 RES Reserviert
15 RES Reserviert
Tabelle 3.6 Funktion der Vorschubeinheit
Steuerwort/-bit Bit-Name Sonoﬁr:t:?‘nach
CTRL-Daten[2]/0 FLUGZEUG 1
CTRL-Daten[2]/1 FLUGZ0 1
CTRL-Daten[2]/2 ACFT1 1
CTRL-Daten[2]/3 FLUGZ.2 0

Beschreibung Logik

Freigabebit flir die Funktion der
Vorschubeinheit.

Siehe Tabelle 3.6
Funktion der

Bits der Vorschubeinheitsfunktion. Vorschubeinheit

Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet
Nicht verwendet

Nicht verwendet

Kurzkalibrierung
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3.2 I/O-Statusworter (Polaris-Ausgange/SPS-Eingange)

Im Systemkonfigurationsbildschirm werden britische oder metrische Einheiten eingestellt. Die I/0O-
Einheiten werden automatisch so konfiguriert, dass sie mit der Einstellung der Einheiten im Bildschirm
»Systemkonfiguration® Gibereinstimmen.

High Word mit Low Word entsprechen dem IEEE-754-Standard fiir Gleitkommazahlen.

Tabelle 3.7 I/O-Statusworter (Polaris-Ausgénge/SPS-Eingange)

Einheiten
Daten Beschreibung Datentyp Zugriff
Metrisch Englisch
0 Statuswort 0 INT R
1 Statuswort 1 INT R
N/A

2 Statuswort 2 INT R

3 Nummer der aktiven Rezeptur ~ INT R

4 \l;l\;e;jtrlges R
Amplitudenausgang ° DINT %

5 Hohes Wort R

6 \I;\llle;jtrlges R
Aktuell ° DINT %

7 Hohes Wort R

8 \I;lvlelfitrlges R
Phase ° DINT Grad

9 Oberes Wort R

10 \I;l\;e:itrlges R
Frequenz ° DINT Hz

11 Hohes Wort R

12 \I;\l;e?trlges R
Reserviert ° DINT N/A

13 Hohes Wort R

14 \l;lvlelt’jtrlges R
Reserviert ° REAL N/A

15 Hohes Wort R

16 \I;\llle;jtrlges R
Leistung 0 REAL w

17 Hohes Wort R
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Tabelle 3.7 I/O-Statusworter (Polaris-Ausgdnge/SPS-Eingdnge)

Einheiten
Daten Beschreibung Datentyp Zugriff
Metrisch Englisch

18 \l;lvledtnges R
Energie or REAL J

19 Hohes Wort R

20 u;e;jtnges R
Kraft (nur Erweitert) ° REAL N Ibf

21 Hohes Wort R

2 \I;\llledtrlges R
Geschwindigkeit (nur Advanced) or REAL mm/s Zoll/s

23 Hohes Wort R

24 \l;l\;e?trlges R
Absolutweg (nur Advanced) ° REAL mm Zoll

25 Hohes Wort R

2 \I;\llle:itrlges R
Relativweg (nur Advanced) ° REAL mm Zoll

27 Hohes Wort R

28 \I;l\;erqtrlges R
Letzter aktiver Alarm ° REAL N/A

29 Hohes Wort R

30 \I;lvle?tnges R
Benutzerdefinierter Status 1 ° REAL

31 Hohes Wort R

2 Niedriges ) R
Benutzerdefinierter Status 2 Wort REAL Siehe —Tabellg ??'ll

Benutzerdefiniert

33 Hohes Wort R

34 \l;lvledtnges R
Benutzerdefinierter Status 3 or REAL

35 Hohes Wort R
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3.2.1 Statuswort 0

Tabelle 3.8 Statuswort 0

Daten [0] Statuswort 0

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 RES Reserviert
1 ES Not-Aus Not-Aus aktiv 1=Not-Aus aktiv
2 RES Reserviert
3 RES Reserviert
4 RES Reserviert
5 RES Reserviert
6 RES Reserviert
7 RES Reserviert
8 RES Reserviert
9 RES Reserviert
10 RES Reserviert
11 RES Reserviert
12 RES Reserviert
13 RES Reserviert
14 RES Reserviert
15 RES Reserviert
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3.2.2 Statuswort 1

Tabelle 3.9 Statuswort 1

Daten [1] Statuswort 1

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 RES Reserviert Nicht verwendet
1 RES Reserviert Nicht verwendet
2 RES Reserviert Nicht verwendet
3 RES Reserviert Nicht verwendet
4 RES Reserviert Nicht verwendet
5 RES Reserviert Nicht verwendet
6 RES Reserviert Nicht verwendet
7 RES Reserviert Nicht verwendet
8 RES Reserviert Nicht verwendet
9 RES Reserviert Nicht verwendet

Das System ist bereit fiir den ndchsten

10 R_S Bereitschaftszustand 1 = Betriebsbereit
Zyklus.
11 EIN Ultraschall ein Ultraschall (U/S) ist aktiv. 1=US aktiv
12 OK Zyklus OK Keine Alarme im letzten Schweillzyklus. 1=Keine Alarme
13 RES Reserviert Nicht verwendet
14 MCLR Speicher l6schen Frequenzspeicher gel6scht 1=Speicher
) geldscht
1=
15 ACLR Vorschubeinheit frei Vorschubeinheit frei von Teilen. Vorschubeinheit
frei
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3.2.3 Statuswort 2
Tabelle 3.10 Statuswort 2
Daten [2] Statuswort 2
Daten Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 CYRU Zyklus lauft Schweillzyklus ist aktiv. 1=Zyklus lauft
1 SUCHEN Suche aktiv Sonotrodensuche ist aktiv. 1 = Suchlauf aktiv
2 RES Reserviert Nicht verwendet
3 HACT Halten aktiv Die Haltezeit ist aktiv. 1 =Halten aktiv
4 HPOS Home Position !)le Ultraschall-Sppotrode befindetsich 1= I.n.Home
in der Home Position. Position
5 RES Reserviert Nicht verwendet
6 PBR Startschalter-Freigabe Die Bljcs_fur den SchweilRzyklus konnen 1= Stgrfcblts
deaktiviert werden. deaktivieren.
7 GRAL Allgemeiner Alarm Beim letzten Schweilzyklus ist ein Alarm 1= Alarm aktiv
aufgetreten.
8 STP_MD Einrichtungsmodus D.|e YOFSChUbEInhEIt befindet sich im Einstellungsmod
Einrichtungsmodus. .
us aktiv
9 RES Reserviert Nicht verwendet
10 RES Reserviert Nicht verwendet
11 RES Reserviert Nicht verwendet
12 ABRST Nachimpuls aktiv Nachimpuls (NI) ist aktiv. 1=AB ist aktiv
13 RES Reserviert Nicht verwendet
. . 1=Sonotroden-
14 H_SCAN Sonotroden-Scan Sonotroden-Scan ist aktiv. .
Scan aktiv
15 H_TEST Sonotroden-Test Der Sonotroden-Test ist aktiv. 1= Songtroden-
Test aktiv
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Benutzerdefiniert

Die benutzerdefinierten Steuerungs- und Statusparameter werden im Bildschirm ,HMI-
Systemkonfiguration/Industrial Ethernet-E/A“ des Polaris konfiguriert. Mithilfe benutzerdefinierter
Steuer- und Statusworter konnen Rezepturparameter wie Schweif3zeit und Energie tber die E/A
eingestellt und ausgelesen werden. Es kdnnen bis zu drei Steuer- und drei Statusworter aktiviert
werden.

3.3

Die Steuer- und Statusworter werden im HMI aktiviert und mit Funktionen belegt.
Parameteranderungen tiber die I/O wirken sich nur auf die aktiven Rezeptureinstellungen aus.

Die Datentypen sind reell und werden gemaf} dem IEEE-754-Standard flir Gleitkommazahlen in ein
niedriges und ein hohes Wort aufgeteilt.

Tabelle 3.11 Benutzerdefiniert

Steuer-/Statuswort

Nicht verwendet

Schweillmodus

Zeitmodus

Energiemodus

Spitzenleistungsmodus

Metallkontakt

Schweiflamplitude

Haltezeit

Absolutwegmodus

Relativweg

Abwartsgeschwindigkeit

Triggerkraft
SchweiRdruck

Haltedruck

Funktion

Wort nicht verwendet

Schweillmodus zuweisen
und auslesen

SchweilRen nach Zeitwert

SchweilRen nach
Energiewert

Schweif3en nach
Spitzenleistungswert

Schweilten nach
Metallkontakt

Schweiflamplitudenwert
Wert der Haltezeit

Schweif3en nach
Absolutwegwert

Schweilten nach
Relativwegwert

Wert der
Abwartsgeschwindigkeit

Wert der Triggerkraft
SchweilRdruckwert

Haltedruckwert

Wert
N/A

0=Zeitmodus, 1=
Energiemodus, 2 =

Spitzenleistungsmodus, 3 =

Metallkontaktmodus, 4 =
Absolutwegmodus, 5 =
Relativwegmodus

Sekunden

Joule

Watt

Sekunden

Prozent 10-100 %

Sekunden

mm)/Zoll

mm/Zoll

%

N/Ibf
kPa/PSl
kPa/PSl

Polaris-Verfiigbarkeit

Modi 0 bis 3: Basis/Erweitert
Modi 4 bis 5: Nur Erweitert
Basis/Erweitert

Basis/Erweitert

Basis/Erweitert

Basis/Erweitert

Basis/Erweitert

Basis/Erweitert

Erweitert

Erweitert

Erweitert

Erweitert
Erweitert

Erweitert
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3.4 I/O0-Kontaktplanlogik

34.1 Schweilzyklus starten

Abbildung 3.1 SchweilRzyklus starten

Start Weld Cycle®
| | [ )7 FCT (CTAL Data{1
[ 1

( )— ON (CTRL Data[1)/9)

* Start Weld Cycle bit must be on
Until PBR (STS Data[2)'6) = 1

3.4.2 Stack-Suche starten

Abbildung 3.2 Stack-Suche starten

Start Stack Seek

—
(2]
T
O
-
9
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—
o
]
—+
D
=
=
—
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(

\
4( )— SFCTO (CTRL Data[1}/2)
——

3.4.3 Stack-Test starten

Abbildung 3.3 Stack-Test starten

Start Stack Test*

)— ON (CTRL Data[1]/9)

* Test will be active for the duration
that the Start Stack Test bit is on.

3.44 Stack-Scan starten

Abbildung 3.4 Stack-Scan starten

Start Stack Scan®

| | (
| | { )_ SFCT (CTRL Data[1)/1)

—
o
il
E
v
B
g
3

*  Start Stack Scan bit must be on for
tha duration of scan tma.
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3.4.5 Allgemeinen Alarm zuriicksetzen

Abbildung 3.5 Allgemeinen Alarm zurlicksetzen

Resat Alarm

| | f
11 { )— RST (CTAL Data[1)/8)

3.4.6 SchweilRzyklus abbrechen

Abbildung 3.6 Schweillzyklus abbrechen

Abort Weld Cycle

| | [
| )7 CYAB [CTRL Data[1]/10)

3.4.7 Kurzkalibrierung

Abbildung 3.7 Kurzkalibrierung

Horm Down

}— AcFTo(CTRL Datalay)
)— ACFT1 (CTRL Data[2)/2)

[ L]
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3.4.8 Sonotrode nach unten

Sonotrode unten

Short Calibration

| | [
|| ( )7 ACFT (CTRL Data[2)/0)
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3.5
3.5.1

1/O-Zeitdiagramme

Typische Zykluszeit. Keine Alarme.

Abbildung 3.8 Typische Zykluszeiten; Keine Alarme

Hold End/
Hold Timer Actuator Ready
Start Trigger Start Return Position
| | | |
Start Weld Cycle (CRTL — - — I [ —— !
Data[1]/0 and Data[11/9) 0 | " o O A AT |
I I T I
] | | o
R_S (STSData[1]/10) - | | I o ‘
' | | |
77771 | ' T
HPOS (STS Data[2]/4) .. | | LA,
| | | |
77 A o PR 7
CYRU (STS Data[2]/0) 0 s R A, A S i i
| | |
ON (STSData[1}/11) 0 | ]
t t t
S O | I I EE
| I C7
PBR (STS Data[2]/6) -~ | I 7
T 1 1
! ! b
HACT (STS Data[2]/3) 0 | | Vi
1! | |
77 | | =
OK (STS Data[1]/12) A | 1 S
0
Cycle Phase 0 ! ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘
Abbildung 3.9 Typische Zyklusdauer. Keine Alarme.
Cyele Phase 0 Cyele Phiase 1 Cyele Phase 2 Cyels Phase 3 Cycle Phase 4
A A A A (_)\_‘
s ATd AT ATd A
Hom Approach | w End of o End o
1 Pou.ll.:n Stage @ Procsss ws Hew ' Hold
Polasis Wald Actustor Actuater force LS povwver 8 U/S process Actusior Haold time
AReady fora Cycle antands sguals trigges appliad aquals sat force is eguals sat
weld cycle Initlabed harn down fodce satting walue [tirme, spplied for vl
ftowarnds part anergy. peak & sat tima
and makes POWET,
contact distanca)
L. Retwrn | L 3
N Stage |
Actustor
relums nom te
homma position
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[Diese Seite wurde absichtlich freigelassen]
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