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Informationen zu Anderungen am Benutzerhandbuch

Bei Branson sind wir bestrebt, unsere Position als flihrendes Unternehmen im Bereich des
Ultraschall-Kunststofffligens, des MetallschweiRens, der Reinigung und verwandter Technologien
durch die kontinuierliche Verbesserung unserer Produkte zu behaupten. Diese Verbesserungen
werden umgesetzt, sobald sie entwickelt und griindlich getestet wurden.

Diese Bedienungsanleitung ist eine Erganzung zur Dokumentation des Polaris-Systems und sollte
in Verbindung mit dieser verwendet werden.

Informationen zu Verbesserungen werden bei der nachsten Uberarbeitung in die entsprechende
technische Dokumentation aufgenommen. Beachten Sie daher bei der Anforderung von Service-
Unterstltzung fir bestimmte Gerdte die in diesem Dokument enthaltenen Informationen zur
Revision.

Hinweis zu Urheberrecht und Marken

Copyright © 2026 Branson Ultrasonics Corporation. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf ohne
die schriftliche Genehmigung der Branson Ultrasonics Corporation in keiner Form vervielfaltigt werden.
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1.1 Abkiirzungen und Glossar

Tabelle 1.1 Abkiirzungen und Glossar

Abkiirzungen und

Begriffe Definitionen
GSDML Datei im Generic Station Description Markup Language-Format
TIA Totally Integrated Automation (Vollstandig integrierte Automatisierung)
SPS Speicherprogrammierbare Steuerung
IEC Internationale Elektrotechnische Kommission
RT Echtzeit
DCP Erkennungs- und Konfigurationsprotokoll
1&M Identifizierung und Wartung
IP Internetprotokoll
LED Leuchtdiode
Hz Hertz
BF Busfehler
SF Systemfehler
SYS Systemstatus
PNC PROFINET-Controller
HMI Mensch-Maschine-Schnittstelle.
PC Personal Computer
PN PROFINET
GSX Signiertes GSDML-Dateipaket
1/0 Eingang/Ausgang
H/W Hardware
API Anwendungsprogrammierschnittstelle.
DAP Gerdte-Zugangspunkt
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1.2 Einfuhrung

Diese Bedienungsanleitung beschreibt die Implementierung des Polaris-
UltraschallschweilRsystems in einem PROFINET-Netzwerk. Es bietet einen Uberblick iiber die
Systemspezifikationen, die Installation der GSDML-Datei, die I/0- und Kommunikationsstrukturen
sowie Programmierbeispiele mit Zeitdiagrammen.

Das Polaris-System bietet eine Standard-PROFINET-Kommunikation uber ein Industrial-Ethernet-
Netzwerk und ist vollstandig konform mit der PROFINET-Konformitatsklasse B. Es unterstiitzt
sowohl zyklische als auch azyklische Echtzeit-Messaging. Steuer- und Statusdaten werden zyklisch
uber zyklische Daten ausgetauscht, wahrend azyklische Daten den Zugriff auf die
Ergebnisattribute am Ende der Schweillnaht und die Konfiguration der Parameter der
Schweildrezeptur ermoglichen.

Dieses Handbuch enthalt detaillierte Anweisungen zur Installation der GSDML-Datei im Siemens
TIA Portal V19 sowie zur Auswahl und Konfiguration von dynamischen Modulen basierend auf dem
Maschinentyp (Advanced/Core), was eine flexible Systemintegration ermdglicht, die auf
spezifische Anwendungen zugeschnitten ist.

Aufllerdem wird erlautert, wie sowohl das Polaris-PROFINET-Gerat als auch die Steuerungsseite
(SPS) konfiguriert werden, um eine korrekte Einrichtung und eine zuverldssige Kommunikation
zwischen den beiden zu gewahrleisten.

Dariiber hinaus zeigt das Handbuch, wie man sowohl aus Einzelinstanz-Modulen, wie z. B. der
aktiven Schweilrezeptur, als auch aus Mehrinstanz-Modulen, wie z.B. nicht aktiven
SchweilRrezepturen, liest und in diese schreibt, was eine umfassende Datenverarbeitung fiir
Laufzeit- und Konfigurationsszenarien ermoglicht.

Die in diesem Handbuch aufgefiihrten Beispiele wurden mit dem Siemens TIA Portal Version 19
erstellt.
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1.3

1.3.1

Netzwerkeinstellungen

In diesem Abschnitt werden die grundlegenden Schritte zur Konfiguration der Netzwerkeinstellungen
des Polaris-PROFINET-Systems fiir die Installation in einem Ethernet-Netzwerk beschrieben. Der
tatsédchliche Vorgang kann je nach den Anforderungen Ihrer spezifischen Netzwerkkonfiguration

zusatzliche Schritte durch Ihren Netzwerkadministrator erfordern.

Kommunikationsspezifikationen

Die folgenden Daten gelten fiir das Polaris-PROFINET-System. Das Polaris PROFINET-System ist
von PROFIBUS & PROFINET International (PI) zertifiziert und erfiillt die im PROFINET-Standard
definierten Spezifikationen gemafl IEC 61158 und IEC 61784.

Tabelle 1.2 Standard-Netzwerkeinstellungen

Beschreibung

PROFINET-Version
Konformitatsklasse
Netzlastklasse
Ubertragungsrate

Echtzeitkommunikation
IP-Adressierung

Anzahl der Steckplatze
1/0-Datengrofe (zyklisch)

Unterstiitzung fir explizite
Nachrichtenlibermittlung

Alarmbehandlung

Unterstitzung von 1&M-Daten

Zykluszeit (Aktualisierungsrate)

Standard-IP-Adresse

Standard-Stationsname

Verbindungstopologie

Spezifikation
V2.43
Klasse B
Il
100 Mbit/s
RT-Klasse 1 (Echtzeit)

Statische IP oder DCP (liber SPS/
Engineering-Tool)

11
Eingang: 22 Bytes
Ausgang: 72 Bytes

Ja (Lese-/Schreibdatensatze)

Unterstitzt (Prozess- und
Diagnosealarme)

1&MO bis 1&M3 unterstiitzt
1ms

IP:192.168.1.50
Subnetz: 255.255.255.0
Gateway: 192.168.1.1

bransonpndevice

Stern, Linear, Ring

10
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1.4 LED-Statusanzeige

Um einen schnellen Uberblick liber den Status des Polaris PROFINET-Systems zu erhalten,
befinden sich drei LEDs an der Vorderseite des Gerats. Die nachstehende Tabelle beschreibt die

Bedeutung der LEDs.

Abbildung 1.1 LED-Statusanzeige

Tabelle 1.3 LED-Statusanzeige

LED Farbe Status
o Ein
Grin
o Blinkend

(griin/gelb)

Griin/Gelb

SYS

Ein

Gelb
Aus

Aus

Beschreibung

Betriebssystem lauft.

Der Bootloader wartet auf die Firmware.

Der Bootloader wartet auf Software.

Generator fiir das Gerét fehlt oder Hardwaredefekt.

BU-4001429DE REV. 01
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Tabelle 1.3 LED-Statusanzeige

LED Farbe Status Beschreibung
o Aus Kein Fehler.
Aus
S Blinkend . . -
MS . Der DCP-Signal-Dienst wird (iber den Bus gestartet.
(1Hz,35s)
Rot

Watchdog-Timeout; Kanal-, allgemeine oder erweiterte

O An Diagnose vorhanden;
Systemfehler.
Rot ystemfehler.
o Aus Kein Fehler.
Aus
Blinkend .
NS . Kein Datenaustausch.
(2 Hz)
Rot
o Ein Keine Konfiguration; oder physikalische Verbindung mit
niedriger Geschwindigkeit; oder keine physikalische Verbindung.
Rot
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1.5 Konfigurieren der PROFINET-Netzwerkeinstellungen des Polaris

Das Polaris-UltraschallschweiRsystem unterstiitzt die flexible Konfiguration seiner PROFINET-
Netzwerkeinstellungen, um die Integration in industrielle Automatisierungsumgebungen zu
vereinfachen.

Fur diese Einrichtung konnen die IP-Adresse und der Stationsname des Gerats auf zwei Arten

konfiguriert werden:

1. Uber den lokalen HMI-Bildschirm: Das Polaris-Gerdt erméglicht die manuelle Eingabe des PROFINET-
Teilnehmernamens und der IP-Adresse direkt tiber das integrierte HMI.

2. Uber das DCP-Protokoll vom PROFINET-Controller (PNC): Das Gerit unterstiitzt auch die automatische Konfiguration
tiber das vom PROFINET-Controller initiierte Discovery and Basic Configuration Protocol (DCP). Wahrend der
Inbetriebnahme kann die Steuerung den Gerdtenamen und die IP-Adresse basierend auf der Konfiguration im
Engineering-Tool (z. B. Siemens TIA Portal) zuweisen. Dies ermdglicht eine nahtlose Integration ohne manuellen
Eingriff.

Beide Konfigurationsmethoden stellen sicher, dass das Polaris-System im PROFINET-Netzwerk
eindeutig identifizierbar und korrekt adressierbar ist.

BU-4001429DE REV. 01 13
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1.6 Polaris-GSDML-Datei

Die GSDML-Datei ist hilfreich flir die Integration des Polaris-Systems in ein PROFINET-Netzwerk. Sie
ermoglicht es dem Programmierer, die Polaris-1/0-Tags innerhalb des Steuerungssystems schnell

zu identifizieren und zuzuordnen.

Sie kdnnen die erforderliche GSDML-Datei unter folgendem Link herunterladen:
https://www.branson.emerson.com/en/products/branson-polaris-power-supplies

Abbildung 1.2 Polaris-GSDML-Datei

SPECIFICATIONS FEATURES DOCUMENTS & DRAWINGS

Documents & Drawings

BROCHURES

DRAWINGS & SCHEMATICS GSDML-V2.43-Branson-Ultrasonics-

Polaris-20250807
MANUALS & GUIDES ¥ English

SOFTWARE DOWNLOADS & DRIVERS

ENGLISH v

14
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1.6.1 Konfiguration liber den lokalen HMI-Bildschirm

Die Polaris-IP-Einstellungen fiir EtherNet/IP finden Sie auf dem Bildschirm System >
Konfiguration > Netzwerkkonfiguration > Industrial Ethernet. Hier konnen die Einstellungen fiir
IP-Adresse, Subnetzmaske und Stationsname geandert werden.

Eine Ethernet-Kabelverbindung zwischen dem Polaris-PROFINET-System und einem PC oder einer SPS
ist erforderlich, bevor die IP-Adresse angezeigt oder gedndert werden kann.

Nach Anderungen an den Netzwerkeinstellungen muss das Polaris-PROFINET-System aus- und wieder
eingeschaltet werden, damit die Anderungen wirksam werden.

Abbildung 1.3 Konfigurieren der Netzwerkeinstellungen

General User I/O Industrial E... LDAP Config Network Configura... OPC UA Alarm Management USB Authentication

1P Setup NFS Setup Profinet

Configuration - Communication :
PROFINET

IP Address
[I(’l 168150 }

Subnet Mask
[m 255,250 }

Default

(o )

Station Name

[h||r }

Tabelle 1.4 Konfigurieren der Polaris-EtherNet/IP-Netzwerkeinstellungen
Schritt Anweisungen
1 Gehen Sie im Hauptmenii zu System > Konfiguration > Netzwerkkonfiguration > Industrial Ethernet.

Andern Sie die Netzwerkeinstellungen nach Bedarf, um die Kompatibilitdt mit Ihrer Netzwerkkonfiguration

2 sicherzustellen.
3 Driicken Sie die Schaltfldche Speichern, um die neuen Einstellungen zu speichern.
4 Schalten Sie das Polaris-PROFINET-System aus, warten Sie einige Augenblicke und schalten Sie es dann

wieder ein.
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1.6.2 Standard-Netzwerkeinstellungen

Abbildung 1.4 Standard-Netzwerkeinstellungen

General User I/O Industrial E... LDAP Config Network Configura... OPC UA Alarm Management USB Authentication

1P Setup NFS Setup Profinet

Configuration - Communication :
PROFINET

IP Address
[I'fl 168.1.50 }

Subnet Mask
[L\T 255.255.0 J

Default

(o )

Station Name

[m—. ...... prclevice }

Tabelle 1.5 Standard-Netzwerkeinstellungen
Einstellung Standard
IP-Adresse 192.168.1.50
Subnetzmaske 255.255.255.0
Gateway 192.168.1.1
Stationsname bransondevice
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1.6.3 Konfigurieren des Polaris-Gerats mit DCP (PROFINET Commander-Tool)

Das POLARIS-Ultraschallschweifsystem unterstiitzt die Konfiguration seiner PROFINET-
Netzwerkeinstellungen mithilfe des DCP (Discovery and Basic Configuration Protocol). Diese
Funktion kann mit Tools von Drittanbietern wie PROFINET Commander validiert oder
demonstriert werden.

In diesem Beispiel wurde das PROFINET-Commander-Tool verwendet, um:
+ Das POLARIS-Geratim lokalen PROFINET-Netzwerk zu erkennen

« Einen Stationsnamen zuzuweisen (z. B. POLARIS001)

« Eine statische IP-Adresse festlegen (z. B. 192.168.0.100)

+ Bestatigen, dass das Gerdt die neuen Einstellungen akzeptiert hat und erreichbar war

Tabelle 1.6
Schritt Anweisungen
Starten Sie PROFINET Commander und suchen Sie nach verfiigbaren Geraten.
Abbildung 1.5
B PH Browser e - o P
DCP identify All I~ Remove VLAN Tag for DCP messages NIE Selection [2. Intel(f) Ethernet Connection (2) 1219- LM / Ethernet 2(Dawn) |
PROFINET Device List
MAC Addr | mkgn | Device Type [ 1P Addr | SubmetMask | Router | VendiD (hex) | DeviD hex) | Manufacturer |
DO:02:A2:TEBCI hwo-YMSONICS WELDING MACHI 192,168,151 255.255.255.0 192.168.1.1 01b1 0024 Emerson Automaton Solutions
1
] DCP Set Name | [~ Write Device Name Temporary C
[10z - 368 - © . 1 |mAaes I Wiite 1P Settings Temperary
DCP Sat IP Pasams. 255 . 255 . 255 . 0  Subret Mask
o .0 . 0 . 0O Router
DCPGetinfe | StanLeDFlash | DCP Reset o Factory |[Reset to Factory Mode (clear all default) ~| DCP Identify Specific r t":":""

Information and Alarms (doulsle click below to clear)
Wed Febs 12 14:58:17 2025 Fownd 1 PN devices
Wed Feby 12 14:58:17 2025 Listening on adapter..
Wed Febs 12 14;58:17 2025 Checking network for devices..,

% ™ r

2 Wahlen Sie das Polaris-Gerat aus der Liste der gefundenen Geréte aus.
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Tabelle 1.6

Schritt Anweisungen
Verwenden Sie das DCP-Konfigurationsfenster, um Folgendes einzustellen:
+ Stationsname: POLARIS001
+ IP-Adresse: 192.168.0.100
+  Subnetzmaske: 255.255.255.0

Abbildung 1.6

Ld A
B PN Browser

- o x "
DCP Identify All Il_ Remove VLAN Tag for DCP messages

NIE Selection | 2. Intel(R) Ethernet Caneection (2) 1219-LM / Ethesnet 2(Dawn)

PROFINET Device List

] DCP Set Mame [ bransonpndevice

[~ Write Device Name Temporary

(
Wz . 68 . 1 . 51 P Address = 1P Settings T .y
DCPSet 1P Params || 255 - 255 . 255 . O subnet Mask i Temper
BN

Router

DCP GetInfo |

Start LED Flach DCP Reset to Factory || Reset to Factory Mode (clear all default) ~| DCP Identify Specific r ',;,':_""
Information and Alarms (double click below to clear)
Wed Feb 12 14:58:17 2025 Found 1 PN devices.
Wed Feb 12 14:58:17 2025 Listening on adapter..
Wed Febs 12 14:58:17 2025 Checking network for devices...

4 Klicken Sie auf Anwenden/DCP-Paket senden, um die Konfiguration zuzuweisen.

5 Uberpriifen Sie, ob die neuen Einstellungen erfolgreich ibernommen wurden.
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1.6.4 Identifizieren des Gerats im Netzwerk mithilfe der LED-Blinkfunktion

Die PROFINET-LED-Blinkfunktion ist ein im PROFINET-Standard definiertes Diagnose- und
Identifikationswerkzeug. Sie ermdglicht es Benutzern und Inbetriebnahme-Tools, ein bestimmtes
PROFINET-Gerat im Netzwerk visuell zu identifizieren, indem ein LED-Blinken ausgeldst wird.

Abbildung 1.7 LED-Blinken starten

B PN Browser - (=] *
[ DR ldentity All I [~ Remove VLAN Tag for DCP messages NIC Salaction | 2-Intel(R) Eithemnet Connection (2) 1219-LM ¢ Ethernet 2(Down) |

FROFIMET Device List

MAC Acdr | Dovice Mame | Dewice Type [ IPaddr [ Subnet Mawk | Router | VendiD (hex) | DeviD (hex) | 1
O0:02:ALTRBCAY bransonpndevice ULTRASONICS WELDING MACHI  192.168.1.51 255.255.235.0 19206800 Oibi Odad Emerson Automaton Solutions
DEP St | I~ Write Device Mame Temporary
1w .M. 0 . 1P Address I~ Wiite IP Settings Ternparary
DCP Set IF Params: k 255 . 255 . 255 . 0  Subnet Mask
e . 0 .0 . 0 Router

DCP Get Info I Start LED Flash I DCP Reset te Factory | [Reset 1o Factory Mode (clear all defauls) | Dcwlamllysp-:m" r N“"M“

Information and Alarms (double click below to clear)
Wied Fels 12 14:58:17 2025 Found 1 PN deviess.

(Wied Fels 12 14:58:17 2025 Listening on adapter.

Wied Feb 12 14:58:17 2025 Checking netwark for devices...
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1.7 Polaris PROFINET-Konnektivitatstest

Nachdem die PROFINET-IP-Adresse und der Stationsname des Polaris festgelegt wurden, kann die
Konnektivitat iber die Ping-Eingabeaufforderung des PCs/Laptops getestet werden. Vor dem Test
muss die Ethernet-IP des PCs/Laptops auf dasselbe Subnetz wie die PROFINET-Adresse des Polaris
eingestellt werden.

1.7.1 Konfigurieren des PCs/Laptops fiir den Test

Tabelle 1.7 Konfigurieren des PCs/Laptops fiir den Test

Schritt Anweisungen

Verbinden Sie den Profinet-Port des POLARIS mit dem RJ45-Ethernet-Port des PCs/Laptops liber ein
1 Ethernet-Kabel. Ein USB-zu-Ethernet-Adapter kann erforderlich sein, wenn der PC/Laptop keinen RJ45-
Anschluss hat.

Legen Sie die statische IP-Adresse flir den PC/Laptop fest:
a. Gehen Sie zu Einstellungen > Netzwerk und Internet > Adapteroptionen andern

b. Doppelklicken Sie auf das Symbol ,Local Area Network"™ (Lokales Netzwerk) und wahlen Sie
,Properties" (Eigenschaften) aus.

c. Doppelklicken Sie auf Internetprotokoll Version 4 (TCP/IPv4)

d. Andern Sie das letzte Oktett der IP-Adresse so, dass es sich von der POLARIS-Einstellung
unterscheidet. Wenn der POLARIS beispielsweise 192.168.1.50 lautet, stellen Sie den PC/
Laptop auf 192.168.1.100 ein.

e. Stellen Sie die Subnetzmaske auf 255.255.255.0 ein.
f. Wahlen Sie OK und SchlieBen.

Abbildung 1.8

Edit IP settings
Some of these settings are managed by your organization.

Manual

IPv4
2 @ o
IP address

192.168.0.100

Subnet mask

255.255.255.0

Gateway

192.168.1.1

Preferred DNS

8888

DNS over HTTPS

Cancel
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1.7.2 Verwendung von Ping fiir Konnektivitatstests

Tabelle 1.8 Verwendung von Ping fiir Konnektivitatstests
Schritt Anweisungen
1 Geben Sie im Windows-Startmenii ,,cmd“ ein, um die Eingabeaufforderung aufzurufen, und 6ffnen Sie sie.

Geben Sie in der Eingabeaufforderung Folgendes ein: Ping (IP-Adresse des Polaris PROFINET), z. B. Ping

192.168.1.50
Uberpriifen Sie die Ergebnisse.
a. Wenn ,Antwort von™ empfangen wird, ist die Verbindung gut.
b. Wenn ,Zeitliberschreitung bei der Anfrage™ angezeigt wird, wurde keine Verbindung hergestellt:
«  Uberpriifen Sie die IP-Einstellung des Polaris
« Uberpriifen Sie die IP-Einstellung des PCs/Laptops
« Uberpriifen Sie, ob die Kabelverbindung zwischen dem Polaris und dem PC/Laptop ordnungsgemaR
hergestellt ist.
+ Schalten Sie den Polaris aus und wieder ein
+ Wiederholen Sie den Ping-Befehl, bis eine ,Antwort von“ angezeigt wird.
Abbildung 1.9
3
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1.8 Integration des Polaris-Gerats in TIA Portal V19

Tabelle 1.9 Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA
Schritt Anweisungen
1 Starten Sie das TIA-Portal.
2 Erstellen Sie ein neues Projekt mit Start -> Neues Projekt erstellen -> Erstellen
3 Klicken Sie, um die Projektansicht zu 6ffnen.
4 Doppelklicken Sie links auf ,,Gerdte und Netzwerke*.

Wahlen Sie im Katalog auf der rechten Seite

Abbildung 1.10

Hardware catalog w M p
Options
Ol
v | Catalog
|-:ﬂea rchz |@
¥ Filter Profile: | <Al |'7'| @
- [ﬂ Communication modules
~ [} PROFINETEthernet
& » i CP 1604

¢ [ CP 1612 (A2)

v [ CP 1613 (A2)

v [jgh CF 1616 onboard

v [ CP 1616

v [ CP 1623

» [ CP 1625

v [ CP 1626

v [igh CF 1628

~ [ PROFINET Driver
Rl 6ES7 195-3AA00-0YAD
@ 6ES7 195-3AA00-0YAI

B |E general i
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Tabelle 1.9 Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA

Schritt Anweisungen

Klicken Sie anschlieRend in der Netzwerkansicht doppelt auf das Objekt ,,PN-Controller”, um die
Gerdteansicht zu 6ffnen.

Abbildung 1.11
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Drag and drop the
PROFINET Controller
into the network view
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Doppelklicken Sie unter Kommunikationsmodule\PROFINET\Schnittstellen-Submodule auf das Windows-
Objekt, um die Netzwerkschnittstelle des Controllers hinzuzufligen.

Abbildung 1.12

Drag and drop the interface submodule to
the open slot (or just double click Windows
on right from the cataleg)
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Tabelle 1.9

Schritt

10

Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA

Anweisungen

Doppelklicken Sie auf das Schnittstellenmodul und wéhlen Sie dann im unteren Fenster die Ethernet-
Adressen aus. Klicken Sie auf ,Neues Subnetz hinzufiigen®. Stellen Sie dann in der Konfiguration die IP-
Adresse fiir die Steuerung ein. Deaktivieren Sie dann das Kontrollkastchen ,Namen automatisch generieren
und legen Sie den PROFINET-Namen auf ,,pnc1“ fest.

Abbildung 1.13
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Klicken Sie erneut auf die Registerkarte ,Netzwerkansicht“ oder doppelklicken Sie auf ,,Geréte und
Netzwerke®.

Installieren Sie die erforderlichen PROFINET-GSD-Dateien, indem Sie auf Optionen -> Allgemeine
Stationsbeschreibungsdateien (GSD) verwalten klicken. Stellen Sie sicher, dass die Dateien korrekt installiert
wurden. Stellen Sie sicher, dass Sie die .bmp-Datei im selben Ordner speichern, wenn Sie ein grafisches Bild
des Geréts haben mochten. Der Katalog wird nach der Installation der Dateien aktualisiert und sie werden in
der Netzwerkansicht in der Kategorie ,,Andere Feldgerate“ gespeichert. Die neueste Version von TIA
unterstiitzt GSD oder GSX (signiertes GSD-Paket).

24
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Tabelle 1.9 Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA
Schritt Anweisungen
Gehen Sie zu Optionen -> Allgemeine Stationsbeschreibungsdateien verwalten und l6schen Sie die alte
GSDML-Datei und installieren Sie die neueste GSDML-Datei. Die Installation der neuen Datei dauert nur

wenige Sekunden.

Abbildung 1.14

Manage general station description files
I Installed GSDs GSDs in the project

Source path:  [D:Wiasim\GSDMLIRoopa-28-11-24\DeviceDescriptionDiag_20_12_24 | B

Content of imported path

M GsDx | File Version Language Status Info
B GS5DMLY2 44-01B1-0024-20241... V244 English Mot yet installed PRO...
11
[ics
[<] i |
ies’
i ca Delete | ]_u-m_q l Cancel ] perties.
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Tabelle 1.9

Schritt

12

13

14

Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA

Anweisungen
Nachdem die GSDML-Datei installiert wurde, gehen Sie nun zu Hardwarekatalog > Andere Feldgerate ->
PROFINET 10 -> 1/O -> Wahlen Sie das Gerat aus und ziehen Sie das PN-Gerat per Drag-and-drop in das
Fenster ,,Gerate und Netzwerk®.

Abbildung 1.15

Options

a
v | Catalog
e [y it
M Filter  Profile:

b [i Power supplyand distrib...

» [ Field devices
- [i Other field devices
» [ Additional Ethernetd...
~ [ijj FROFINETIO
» [ Drives
b [i Encoders
] [i Gateway
~ [ o
« [ Hilscher Gesellsc...

~ [ PHs
4 [i Sensors

» (i@l PROFIBUS DP
[<] il >

Klicken Sie auf dem Gerétebild auf ,Nicht zugewiesen“ und weisen Sie es dem Controller zu, indem Sie den
Namen des Controllers und den Netzwerknamen auswéhlen. Sobald die Verbindung hergestellt ist, sollte
eine gestrichelte griine Linie zwischen dem Controller und dem Gerat angezeigt werden.

Abbildung 1.16

Project-branson-demo » Devices & networks

E Topology view ".—h Network 1

pf Network gj Connections |HI'-\-1I connection |V| @ % i B Q: g
PROFINET Driv... br pndevi__.
PROFINET Driver POLARIS DAP w
Not assigned

Doppelklicken Sie auf das Geréat, um die Gerateansicht aufzurufen und die IP-Adresse (falls erforderlich) und
den Geratenamen (unter Eigenschaften -> Ethernet-Adressen) sowie die Module (falls es sich um ein
modulares Gerét handelt) zu konfigurieren.

26
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Tabelle 1.9 Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA

Schritt Anweisungen
Ziehen Sie die Module entsprechend der konfigurierten Maschine, d. h. Advanced oder Core, wie unten
angegeben, per Drag & Drop. _E-Module sind fiir die Advanced-Maschine und _M-Module fiir die Core-
Maschine vorgesehen.

Abbildung 1.17

||.rh Network view ||H'|’ Device view | Options l

J Device overview | =
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[l vodule3_asR_M L
[l vodule4_NavR_E
[l vodules_NavR_M
[l vodules_LWR E
[l vodules_LWR_I

|_| Moduleé_HWR_E
< 111 >
~ ~

| = - | Information

Moduled_MAWR_E_1
Module7 _MSRR_E 1
Module8_MASR_E _1
Module5_LWR E 1
Modules_HWR_E _1
Maodule9_WRKM_1
Module10_AlarmsLoght_1
Module11_EventLogM_1
Module12_TokenRTCVersi...
Module13_SystemConfig_1

| =om | =

Vor der Modulauswahl.

Abbildung 1.18

|E Topology view H.—h Network view HH'[' Device view L Options

3 Device overview

¥ [Module v | Catalog

T e[|
b PO riter  Profle: [k [7] |

(i@ FolarisModules |
Module1_AWR_E
Il wodule1_avR_M
Module2_ASRR_E
Il Module2_ASRR_M
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Module5_LWR_E
Il Module5_LWR_M
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Mcuulen,swem::nnng,..
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16

Modules_WRM_1

Module 10_AlarmsLogM_1
Module11_EventLoght 1
Module12_TokenRTCVersi...

Stellen Sie in der Netzwerkansicht sicher, dass die Gerate mit dem Controller verbunden sind, indem Sie mit

17 der linken Maustaste auf ,,Nicht zugewiesen® auf dem Gerat klicken und den Controller auswéhlen.
Uberpriifen Sie auRerdem durch Doppelklicken, ob alle Module in der Gerdteansicht korrekt eingerichtet
und parametriert wurden.

Klicken Sie in der Netzwerkansicht auf das PROFINET-Gerdt und gehen Sie zu Eigenschaften -> Ethernet-
Adressen, um seine Eigenschaften anzuzeigen und den Gerdtenamen festzulegen. Alle PN-Gerate miissen

18 . . : 2 w . - . s
einen eindeutigen Geratenamen haben. Der Gerdtename muss mit dem Namen im physischen Gerat
Ubereinstimmen.
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Tabelle 1.9

Schritt

19

20

Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA
Anweisungen
Wenn der E/A-Controller beginnt, mit dem E/A-Gerat zu kommunizieren, findet er das Gerét anhand seines
Namens und setzt die IP-Adresse mithilfe von PROFINET DCP automatisch auf diesen konfigurierten Wert, es
sei denn, Sie deaktivieren die automatische Namenszuweisung tiber den Controller.
Abbildung 1.19
Project-branson-demo » Devices & networks
E Topology view ".—h Network \
=]
1 10 system: PROFINET Driver_1.PROFINET Driver.PROFINET 10-System (100) [
PROFINET Driv...

PROFINET Driver POLARIS DAP — _.

FROFINET Driver

--------- PROFINET Driver_1 PROFI. . EememSessemeaaa

Speichern und kompilieren Sie die HW-Konfiguration des Projekts, indem Sie den Controller in der
Netzwerkansicht wie abgebildet auswahlen. Dadurch wird eine XML-Datei mit der Projektkonfiguration
erstellt, die fiir den Import in das PROFINET-Controller-Tool oder zum Flashen in die SPS verwendet wird.
Wenn Sie im Protokollfenster auf die generierte Datei doppelklicken, wird der Speicherort der Datei
automatisch im Datei-Explorer gedffnet.

Abbildung 1.20

Pegject [t Wiew Ineri Ovlne Optioms  Took  Wedow  Help

) L & Topology view |y Network view  |[f Device
4 To0 % |56 nemvork| L Conmections |1 : [=] =8 H @2 oo [+ =)
s : 3 D aystem: Station_1 PROFINET |0-System (100)
A~ ] Projeck

J:é [ Al rew device

ARG Station 1 Evaoose
E[E ,:,,m_'_,l,,,w Select ks s “,M,._,,ml 0

+ ‘gl Commun i controller ol 4]

Compile

b E] Docusemanon §em. :
¥ @ Languages & nesour_ : 1}
| » 'y Dnline acoess “=:Station_1. PROFINET 10-5y _ =t
» (g card Beaderiuse me

|_ Genaral I Crossaafarences [-C_uu;ul_ln_]
Compdling completed (mods: O wamings: 1)

1 |Path Descrptan Gow |7 Erors  Wemings | Teme
. = PuDriver_1 [t} 1 EREALT
[ + Hardware configuration Double click here to open o] 1 3:19:16 PM
i » Statior_t configuration file location o 1 31916 PUL
[ = PCSmton o 1 196 PM
1 w PN Driver_1 A~ 0 1 3:19:16 PM
1 » FROFINETinte . ] o 1 21516 P
[ The device replacesont without exchangeable medium funcio. M T o 1 3916 P

[i ] Configuration XML §le hes been generated under CllsersBiCL. A (] (] IAGAGPM
[ ] Compiling completed (emrors: 0; wamings: 1} o 1 FTFIEPM
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Tabelle 1.9 Konfiguration des Polaris-Gerats mithilfe von TIA

Schritt Anweisungen

Importieren Sie die generierte XML-Datei in Profinet Commander oder ein beliebiges PROFINET-Testtool, um
mit dem PROFINET-Gerat zu arbeiten.

Abbildung 1.21

E PROFINET Commander - licensed version - C:\Users\mwasimarfath\Documents\Automation'\Project-bransen-demotAdditionalFiles\PNDriver\PROFINET Driver_1.PROFINET Dri. - [m] X
File Edit Tools Help

| L import Q Browss l Read l: R/W Data Configwe | MNICSelection: [5_25iX USB to Gigabit Ethernet Family Adspter / Ethemet 5(Down) ~| @ Device Diagnostic
™ Config = Diagnostic Record(s) Contraller = @ Device Offiine
Select Mode: . Run . Stop / Offline —IE 8 2:“
op
Navigation Devices (double click output cell for changing outputs)
E‘_Egm Device Name | Input | Status ‘Output ‘ Status
= ) bransonpndevice br device22| | ‘
7. B (0) bransonpndevice '
- B (9) Weld_Recipe_Management_1
21 - M (10) Alarm_Logs_Module_1
7. H (1) Event Logs Module_1
&7 B (12) Token_RTC Verison_Counter_1
.. B (13) System Configuration Import And Export Modt
- M (3) Active Stack Recipe E_1
- B (2) Active Suspect Reject Recipe E_1 Ll | . [
. Bl (1) Active Weld Recipe E_1 s
- W (8) Historic Weld Result E_1 Property Name Property Value
3 W (7) Last Weld Result E_1 PROFINET Controller Name br: devi
£ (1) Last Weld Result E 1 1P Address 192.168.1.50
- B (6) Non Active Stack Recipe .1 Subnet Mask 255.255.255.0
- M (5) Non Active Suspect Reject Recipe E_1 e 192168150
5 M (4) Non Active Weld Recipe E_1
Information and Alarms (double click below to clear)
Thu May 15 15:52:26 2025 GSDML file was read for device: 1, device alarm data was added
Thu May 15 15:52:22 2025 File Import was successful, click operate to start controller
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1.9 Zyklische Datenverarbeitung

1.9.1 Ausgabedaten an den 1/O-Controller

Tabelle 1.10  Ausgabedaten an I/O-Controller

Beschreibung Startbyte Endbyte

STATO (Statuswort 0) 1 2

STAT1 (Statuswort 1) 3 4

STAT2 (Statuswort 2) 5 6

Nummer der aktiven Rezeptur 7 8

Amplitude 9 12
Strom 13 16
Phase 17 20
Frequenz 21 24
Anforderungsamplitude 25 28
Zeit 29 32
Leistung 33 36
Energie 37 40
Kraft 41 44
Geschwindigkeit 45 48
Absolutweg 49 52
Relativweg 53 56
Aktiver Alarm 57 60
Benutzerdefiniertes Statuswort 1 61 64
Benutzerdefiniertes Statuswort 2 65 68
Benutzerdefiniertes Statuswort 3 69 72
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1.9.1.1 Statuswort 0

Tabelle 1.11 Statuswort 0

Bit Funktionsname Beschreibung
0 Not-Aus aktiv 1=Not-Aus aktiv
1 Reserviert -
2 Reserviert -
3 Reserviert -
4 Reserviert -
5 Reserviert -
6 Reserviert -
7 Reserviert -
8 Reserviert -
9 Reserviert -
10 Reserviert -
11 Reserviert -
12 Reserviert -
13 Reserviert -
14 Reserviert -
15 Reserviert -
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1.9.1.2 Statuswort 1

Tabelle 1.12 Statuswort 1

Bit Funktionsname Beschreibung

0 Reserviert -

1 Reserviert -

2 Reserviert -

3 Reserviert -

4 Reserviert -

5 Reserviert -

6 Reserviert -

7 Reserviert -

8 Reserviert -

9 Reserviert -

10 Bereitschaftszustand 1= Ultra.schall a.us und
System ist bereit

11 Ultraschall aktiv 1=Ultraschall aktiv

12 Eﬂﬁ: g:[sﬂzihweiﬂzyklus 1=Zyklusende ohne Fehler

13 Reserviert -

14 Speicher l6schen ;:f%pgeeicszgtezr;offset wird
1=L06schen der

15 Vorschubeinheit l6schen Vorschubeinheit ist

aktiviert
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1.9.1.3 Statuswort 2

Tabelle 1.13 Statuswort 2

Bit Funktionsname Beschreibung
0 Zyklus lauft 1=Schweillvorgang lduft
1 Sonotrodensuche lauft 1=Sonotrodensuche lauft
2 Reserviert -

3 Halten aktiv 1 =Ultraschall-Sonotrode

ist aktiv

4 Home Position 1= Vorschgpelnhelt in
Home Position

5 Reserviert B}

6 PB-Freigabe l1 = Startschalter sind
osgelassen

7 Allgemeiner Alarm 1="Der Alarm wird vom

System ausgelost.

1 =Bildschirm zur
8 Einstellungsmodus Einrichtung der
Vorschubeinheit aktiv

9 Reserviert -

10 Reserviert -

11 Reserviert -

12 Nachimpuls aktiv 1=Nachimpuls ist aktiv
13 Reserviert -

14 Sonotroden-Scan lauft 1 =Sonotroden-Scan lauft
15 Sonotroden-Test [&uft 1=Sonotroden-Test lauft

BU-4001429DE REV. 01 33



BRANSON

1.9.2 Eingangsdaten vom 1/0O-Controller

Tabelle 1.14  Eingabedaten von der I/O-Steuerung

Beschreibung Startbyte Endbyte

Steuerwort 0 1 2

Steuerwort 1 3 4

Steuerwort 2 5 6

Nummer der aktiven Rezeptur 7 8

Externe SchweiRamplitude 9 10
?enutzerdeflmertes Steuerwort 11 14
Benutzerdefiniertes 15 18

Steuerwort 2

?I?enutzerdeflnlertes Steuerwort 19 2

1.9.2.1 Steuerwort 0
Tabelle1.15  Steuerwort 0
Bit Funktionsname Beschreibung

Deaktiviert den Betrieb des
0 U/S deaktivieren Ultraschalls wahrend des
Schweillzyklus.

1 Reserviert -

2 Reserviert -

3 Reserviert -

4 Reserviert -

5 Reserviert -

6 Reserviert -

7 Reserviert -

8 Reserviert -

9 Reserviert -

10 Reserviert -

11 Reserviert -

12 Reserviert -
Um den Start des

13 Reservier’g'ﬂ]r Haltezyklu§ nach Abschluss

Halteverzogerung des §chwe|I'Szyklus zu

verzégern.

14 Reserviert -

15 Reserviert -
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1.9.2.2 Steuerwort 2

Tabelle 1.16

Bit Funktionsname Beschreibung

Muss in Verbindung mit
AFCTO, AFCT1 oder AFCT2

Vorschubeinheitsfunktion auf 1 gesetzt sein, um die

aktivieren Vorschubeinheitsfunktion
zu aktivieren.
1 Um eine bestimmte
Funktion der
2 Vorschubeinheit
auszufiihren, missen die Sonotrode absenken/
ACFT-Bits gemafR der Sonotrode klemmen/
nachstehenden Tabelle Kurzkalibrierung
3 ,Funktion der
Vorschubeinheit*
eingestellt werden.
4 Reserviert -
5 Reserviert -
6 Reserviert -
7 Reserviert -
8 Reserviert -
9 Reserviert -
10 Reserviert -
11 Reserviert -
12 Reserviert -
13 Reserviert -
14 Reserviert -
15 Reserviert -

1.9.3 Stack-Funktion

Tabelle 1.17 Stack-Funktion

Tag-Name Test Scannen Suchen
SFCTO 1 0 0
SFCT1 0 1 0
SFCT2 0 0 0
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1.9.4 Vorschubeinheitsfunktion

Tabelle 1.18
Tag-Name Sonotrode unten Sonotrodenklemme Kurze Kalibrierung
FLUGZEUG 1 1 1
ACFTO 1 0 1
ACFT1 1 0 0
FLZG2 0 1 1
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1.10
1.10.1

Kontaktplanbeispiele mit zyklischen Daten

Basis-Schweil3programm

Das folgende Programm fiihrt einen Schweildzyklus flir die aktive Rezeptur aus. Der Ausgang -
Local: 1:0.Data.8 - erregt ein externes DPST-Relais flir die Startschalter der Polaris-

Vorschubeinheit.

Tabelle 1.19

Steuerung/Lokale Tags

POLARIS:|.Bereitschaftszustand

POLARIS:I.PB_Freigabe

POLARIS:0.Zyklus_Abbruch
POLARIS:I.Not-Aus_Aktiv

Local:1:0.Data.8

Manual_Start_Weld

Part_In_Place

Auto_Start_Weld

Manual_Open_Switch

Sicherheitssysteme

Start_Weld_Switch

Bereit_Position_Start_Schalter

Ausgangsposition_Start_Schalter

Manual_Start

Basis-Schweilprogramm

Beschreibung

Das POLARIS-System befindet sichim
Betriebsbereitschaftszustand.

Startschalter-Freigabe - Die
Startschalter kénnen im
Schweillzyklus gedffnet werden.

Uber den SchweiRzyklus.
Not-Aus-Schalter sind aktiv.
Digitalausgang der SPS.

Manuelles Starten eines
Schweillzyklus.

Das zu schweifRende Teil befindet
sich in der Aufnahme und ist
schweilibereit.

Der automatische Zyklus leitet einen
SchweilRzyklus ein.

Manuelle Entriegelung des
Startschalter-Bits.

Sicherheitssysteme rund um den
POLARIS und die Maschine.

Start_Weld_Switch-Bit verriegeln/
entriegeln, um die externen
Startschalter zu schlielRen.

Bit Ready_Position_Start_Switch
zum SchlielRen der externen
Startschalter.

Bit Home_Position_Start_Switch
zum SchlieRen der externen
Startschalter.

Manueller Schalter zum SchlieRen
des Startschalters.

Logik

1=POLARIS befindet sichim
Bereitschaftszustand

1= Startschalter konnen geodffnet
werden

1 =SchweiRzyklus abbrechen
1=Not-Aus aktiv

1=24VDC

1=SchweiRzyklus starten

1 =Teil ist bereit

1 =SchweiRzyklus starten

1 =Start_SchweiRschalter entriegeln

1 =Sicherer Zustand zum Betrieb von
POLARIS

1 =Schweilistartschalter aktiv

1 = Startschalter fiir
Bereitschaftsposition aktiv

1= Startschalter fiir
Ausgangsposition aktiv

1 =Manueller Start aktiv
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1.10.2

Programm ,In die Bereitschaftsposition fahren*

Das folgende Programm fahrt den Schlitten vor dem Schweil3en in die Bereitschaftsposition. Der
Ausgang - Local: 1:0.Data.8 - aktiviert ein externes DPST-Relais fir die Startschalter der Polaris-

Vorschubeinheit.

Tabelle 1.20

Steuerung/Lokale Tags

POLARIS:|.Bereitschaftszustand

POLARIS:O.In_Bereitschaftsposition_
gehen

POLARIS:|.Bereitschaftsposition

POLARIS:I.Not-Aus_Aktiv

Local:1:0.Data.8

Manuell_Bereitschaftsposition

Bereit_Position_Start_Schalter

Auto_Bereitschaftsstellung

Manual_Open_Switch

Sicherheitssysteme

Zum Programm ,,In Bereitschaftsposition fahren

Beschreibung

Das POLARIS-System befindet sichim
Betriebsbereitschaftszustand.

In die Bereitschaftsposition fahren -
Befehle, um die Ultraschall-
Sonotrode in die
Bereitschaftsposition zu fahren,
wenn die Startschalter geschlossen
sind.

Bereitschaftsposition - Die
Ultraschall-Sonotrode befindet sich
in der Bereitschaftsposition.

Not-Aus ist aktiv.
Digitalausgang der SPS.

Manuelles Einleiten des Ubergangsin
die Bereitschaftsposition.

Start_Schalter-Bit verriegeln/
entriegeln, um die externen
Startschalter zu schlieRen.

Der automatische Zyklus leitet den

Ubergang in die
Bereitschaftsposition ein.

Manuelles Entriegeln.

Sicherheitssysteme rund um den
POLARIS und die Maschine.

Logik

1 =POLARIS befindet sich im
Betriebsbereit-Zustand

1 =Konfigurieren, um die Ultraschall-
Sonotrode in die
Bereitschaftsposition zu fahren

1 =Ultraschall-Sonotrode in
Bereitschaftsposition

1 =Not-Aus aktiv

1=24VDC

1=Bewegung in die Position starten

1 = Startschalter aktiv

1=Bewegung in Position starten

1=Entriegeln Go_Ready_Position
und Ready_Position_Start_Switch

1 =Sicherer Zustand zum SchweilRen

38
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1.10.3 Programm zum Zuriicksetzen, Deaktivieren des Ultraschalls, Finden des
Teilekontakts, Frequenzsuche
Das folgende Beispiel veranschaulicht die Verwendung von impliziter Messaging zum

Zuriicksetzen von Alarmen, zum Deaktivieren von Ultraschall wahrend einer Schweildung
(TrockenschweiBung), zum Aktivieren einer Frequenzsuche und zum Aktivieren der Funktion

,, Teilekontakt suchen*

Tabelle 1.21  Zuriicksetzen, Ultraschall deaktivieren, Teilekontakt suchen, Frequenzsuchprogramm

Steuerung/Lokale Tags

Zurlicksetzen

POLARIS:O.Alarm_Zurticksetzen

Disable_Ultrasonics

POLARIS:O.Ultraschall_Deaktivieren

Set_Part_Contact

POLARIS:O.Aktuator_Funktion_aktivi
eren

Start_Frequenz_Suche

POLARIS:0.Stapel_Funktion_aktivier
en

Beschreibung

Loscht und setzt POLARIS-Alarme
zuriick.

Loscht und setzt POLARIS-Alarme
zuriick.

Deaktivieren des Ultraschalls
wahrend des Schweilzyklus.

Deaktivieren Sie den Ultraschall
wahrend des Schweilzyklus.

Teilekontakt suchen aktivieren.
Teilekontakt suchen aktivieren.
Aktive Ultraschallsuche.

Aktive Ultraschallsuche.

Logik

1=Alarme l6schen

1=Alarme l6schen

1 =Ultraschall deaktivieren

1=Ultraschall deaktivieren
1 =Teilekontakt suchen aktivieren
1 =Teilekontakt suchen aktivieren
1 = Aktive Ultraschallsuche

1 =Aktive Ultraschallsuche
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1.11

1.11.1

Azyklische Datenverarbeitung in Profinet

Bei dieser Ultraschallschweifmaschine wird die azyklische Datenkommunikation Giber PROFINET
fur die Parametrierung, Diagnose und Konfiguration verwendet. Diese Kommunikation erfolgt
uber den Datensatz-Zugriff unter Verwendung der indexbasierten Adressierung, wie sie in der
GSDML-Datei des Gerats definiert ist.

Das Lesen von Parameterdaten aus einem Modul erfordert keine besonderen Berechtigungen und
kann ohne das Setzen eines Tokens erfolgen. Um Parameter zu schreiben oder zu @ndern, muss
jedoch zunachst ein Token gesetzt werden. Dieser Token-Mechanismus wird zur Verwaltung der
Zugriffskontrolle verwendet, um sicherzustellen, dass nur ein autorisierter Benutzer oder eine
Steuerung mit dem Token die Konfigurationsdaten auf dem Modul @ndern kann. Das Erhalten des
Tokens gewahrt Schreibberechtigungen, sodass der Benutzer Parameter sicher aktualisieren kann.

Feldbus-Token festlegen

Das Feldbus-Token bestimmt, welche Schnittstelle - lokal (Polaris HMI) oder remote (liber explizite
PROFINET-Messaging) - die Kontrolle Uiber Rezeptur- und Konfigurationseinstellungen hat.

+  Wenn der Token-Wert auf 0 gesetzt ist, hat das Polaris-HMI die vollstdndige Kontrolle liber die Parameter- und
Systemeinstellungen. In diesem Zustand werden alle eingehenden Fernmeldungen (z. B. vom Controller) ignoriert,
wodurch sichergestellt wird, dass nur lokaler Zugriff moglich ist.

+ Wenn der Token-Wert auf 1 gesetzt ist, wird die Steuerung tiber explizite Nachrichten an die Fernsteuerung tbertragen.
Das Polaris-HMI wird schreibgeschiitzt, sodass eine Uberwachung moglich ist, aber lokale Anderungen verhindert
werden.

Der aktuelle Wert des Feldbus-Tokens wird immer in der FuRzeile des Polaris HMI angezeigt,
sodass der aktive Steuermodus klar erkennbar ist.

Abbildung 1.22 Feldbus-Token
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Peak Power

Welder 1 &2 | (Q) Fieldbus Token | [} Ethernet Connected USB Plugged-In Note: HMI is in Read-Only/Lock mode !
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1.11.2

1.11.3

Modulstruktur

+ Das System besteht aus 11 Modulen, die jeweils einen eindeutigen Indexwert haben.

+ Diese Indizes werden verwendet, um Parameterdaten lber azyklische Kommunikationsdienste zu lesen oder zu
schreiben.

Tabelle 1.22  Indexbasierter Parameterzugriff

Betriebsart Verwendeter Indexwert Beschreibung
Alle Parameter lesen/schreiben 1 Alle Pgarameter fiir ein Modul lesen/
schreiben.
Lesen/Schreiben eines bestimmten
Einzelnen Parameter lesen/schreiben = >1 Parameters basierend auf seinem

Index.

Wird verwendet, um die
Instanznummer zu senden, bevor von
einem Modul mit mehreren Instanzen
gelesen wird.

Instanznummer festlegen (fiir Module

: Letzter Indexwert des Modules
mit mehreren Instanzen)

Um auf Daten zuzugreifen, sendet der Controller eine Anfrage mit den folgenden Feldern:
. APl

+ Steckplatz

+ Subslot

+ Index

+ Leselange

Informationen zur Zuordnung von Indexwerten zu den entsprechenden Modulen und Parametern
finden Sie in der GSDML-Datei.

Datensatz-Zugriffsdienste

Wird zum Lesen von Parametern aus Modulen verwendet.
+ Vom Controller gesendete Felder:

API

Steckplatz

Subslot

Index

Leseldnge
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Datensatzdaten fiir aktive Module lesen

Die Daten sind mit dem Dienst ,,Datensatz lesen® direkt lesbar.
1. Geben Sie die Indexnummer in das dafiir vorgesehene Feld ein.

2. Geben Sie die Lédnge der zu lesenden Daten an. Siehe GSDML-Datei.

3. Klicken Sie auf die Schaltflache Datensatz lesen.

4. Im Abschnitt ,Daten lesen“ wird die abgerufene Ausgabe angezeigt.

1.11.4

Abbildung 1.23 Datensatzdaten fiir aktive Module lesen
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1.11.5 Datensatzdaten fiir nicht aktive oder Multi-Instance-Modules lesen

+ Diese Module enthalten in der Anforderung ,Datensatz lesen“ moglicherweise keine instanzspezifischen Daten.

« Der Controller muss zundchst die Instanznummer mithilfe eines Datensatzschreibvorgangs (siehe unten) und
anschliefend mithilfe eines Datensatzlesevorgangs auswéhlen.

Abbildung 1.24 Datensatzdaten flir nicht aktive oder Multi-Instance-Module lesen
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1.11.6

1.11.6.1

Datensatzschreibdienst

Wird verwendet, um Parameterdaten in ein Module zu schreiben oder um eine Instanznummer
anzugeben, wenn es sich um Module mit mehreren Instanzen handelt.

Datensatzdaten fiir Einzelinstanz-Module schreiben

+ Gesendete Felder:
API
Steckplatz
Sub-Slot
Index
Schreiblange
Datennutzlast
Geben Sie die Indexnummer in das dafiir vorgesehene Feld ein.

Geben Sie die Daten in das in der folgenden Abbildung gezeigte Feld ,Daten schreiben” ein. Informationen zu den
Parametern finden Sie in der GSDML-Datei.

3. Driicken Sie die Schaltflache ,Datensatz schreiben®, um die manuell eingegebenen Daten auf dem Gerét zu speichern.

Abbildung 1.25 Datensatzdaten fiir Einzelinstanz-Modules schreiben
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1.11.6.2 Datensatzdaten fiir Multi-Instance-Module schreiben

Es wird derselbe Datensatzschreibdienst verwendet, jedoch mit einem geringfligigen Unterschied

in der Datennutzlast:

« Die ersten 4 Bytes der Nutzdaten stellen die Instanznummer dar.

+ Dadurch wird der Anwendung mitgeteilt, auf die Daten welcher Instanz zugegriffen werden soll.

. AnschlifeBend wird eine Standardanforderung ,Datensatz lesen“ verwendet, um Daten fiir die ausgewahlte Instanz
abzurufen.

Abbildung 1.26 Datensatzdaten fiir Multi-Instance-Modules schreiben

Bl 2cychic Read/Wiite Record Objects - =] *
Addiedid [decimal)
lm_ & tnput | =] Incdex he) Rac! Record
i Cartput
Ruscore lengths {decimal ¢ 0-32768) [ 2096 _ G |
Fiead Data (hex) Read Length {decimal} Fieaed Diata [chaes)
Resd Duts Descriptaon

Instance number Parameter data

Dieser Mechanismus stellt sicher, dass mehrere Instanzen desselben Moduls einzeln adressiert
und verwaltet werden konnen, auch wenn sie keine Daten aktiv libertragen.
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1.12 I&M-Datensatze in PROFINET

In PROFINET sind I&M-Datensétze (Identification and Maintenance - Identifikation und Wartung)
eine standardisierte Moglichkeit, wichtige Informationen uber ein Gerat zu speichern und darauf
zuzugreifen. Diese Datensatze ermoglichen es sowohl Benutzern als auch Systemen, Gerate
wahrend ihres gesamten Lebenszyklus - von der Installation bis zur Wartung - zu identifizieren, zu
konfigurieren und zu verwalten.

I&M-Datensédtze sind besonders niitzlich fiir das Anlagenmanagement, die Diagnose und die
Rickverfolgbarkeit in Umgebungen der industriellen Automatisierung. Sie werden direkt auf dem
Gerat gespeichert und konnen Uber Engineering-Tools oder Diagnosesoftware gelesen oder
geschrieben werden.

Tabelle 1.23 1&M-Datensatze

Datensatz Name Zugriff Beschreibung

Herstellername,
Bestellnummer, Hardware-

1&MO Gerateidentifikation Schreibgeschiitzt -
/Software-Version,
Seriennummer.
Informationen tber die

1&M1 Funktion und Standort Lesen/Schreiben Gerétefunktion und den

physischen oder logischen
Standort.

Datum und Uhrzeit der

Installation. Niitzlich fiir
1&M2 Installationsdatum Lesen/Schreiben das

Lebenszyklusmanagement

Freitextfeld fiir
benutzerdefinierte
1&M3 Zusétzliche Informationen Lesen/Schreiben Angaben oder
Anmerkungen (z. B.
Wartungsprotokolle).
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1.12.1 Lesen und Schreiben von 1&M-Datensatzen (1&MO0 bis 1&M3)

In diesem Abschnitt werden die Schritte zum Lesen und Schreiben von Identifizierungs- und
Wartungsdaten (I&M-Daten) auf einem PROFINET-Gerat mithilfe von PROFINET Commander
beschrieben. Zu den unterstiitzten Datensatzen gehoren I&MO (schreibgeschiitzt) und I&M1 bis
I&M3 (Lese-/Schreibzugriff, je nach Geratefunktionen).

1.12.1.1 Lesen von I1&M-Datensatzen

Um I&M-Datensatze von einem angeschlossenen PROFINET-Gerat zu lesen, gehen Sie wie folgt vor:
1. Wahlen Sie den Datensatztyp aus

Wahlen Sie im Dropdown-Meni den gewiinschten 1&M-Datensatztyp aus (z. B. AFF3/45043 1&M1, 1&M2 oder 1&M3).
Beachten Sie, dass I&MO0 schreibgeschiitzt ist.

2. Klicken Sie auf ,Datensatz lesen“
Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Datensatz lesen®, um die ausgewahlten I&M-Daten vom Gerét abzurufen.
3. Abgerufene Daten anzeigen

Die ausgelesenen Daten werden im dafiir vorgesehenen Datenanzeigebereich angezeigt. Uberpriifen Sie die Werte, um
sicherzustellen, dass die Gerateinformationen korrekt sind.

Abbildung 1.27 1&M-Datensatze lesen
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1.12.1.2

Schreiben von 1&M-Datensatzen

Gehen Sie wie folgt vor, um 1&M1-, I&M2- oder I&M3-Datensatze auf das Gerat zu schreiben:
1. Wahlen Sie den Datensatztyp aus

Wahlen Sie im Dropdown-Menti einen beschreibbaren Datensatz aus:

« 1&M1 (Funktion und Standort)

« I&M2 (Installationsdatum)
o 1&M3 (Zusatzliche Informationen)

2. Geben Sie die beschreibbaren Felder ein
Fullen Sie die entsprechenden Felder je nach ausgewahltem 1&M-Datensatztyp aus:
1&M1

+ Funktion: Geben Sie die Funktion oder Rolle des Geréts ein (z. B. ,,Fordermotor®).
+ Standortkennung: Geben Sie den physischen oder logischen Standort an (z. B. ,,Zone 3A%).

1&M2

+ Installationsdatum: Geben Sie das Installationsdatum und die Installationszeit im korrekten Format ein (in der Regel
JJJJ-MM-TT HH:MM:SS).

1&M3

« Zusatzliche Informationen: Geben Sie alle zusatzlichen oder beschreibenden Informationen ein, die fiir das Gerat
relevant sind.

3. Klicken Sie auf ,,Datensatz schreiben*

Driicken Sie die Schaltflache ,,Datensatz schreiben®, um die Daten an das Gerat zu Gbertragen und
dort zu speichern.

4. Geschriebene Daten iiberpriifen

Verwenden Sie die Funktion ,Datensatz lesen®, um zu bestatigen, dass die Werte erfolgreich
geschrieben wurden und korrekt auf dem Gerat angezeigt werden.
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Abbildung 1.28 Schreiben von 1&M-Datensatzen
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1.13

1.13.1

Diagnose

Mit der Diagnosefunktion in PROFINET konnen Benutzer den Betriebszustand der
angeschlossenen Gerate tiberwachen und potenzielle Probleme erkennen. Das Beispiel zeigt die
Verwendung von PROFINET Commander. Sie konnen Diagnosedaten einfach abrufen und
anzeigen, um die Fehlerbehebung und Wartungsarbeiten zu unterstutzen.

Schritte zum Auslesen der Diagnose im PROFINET Commander

Fihren Sie die folgenden Schritte aus, um Diagnoseinformationen von einem PROFINET-Gerat
auszulesen:

1. Wabhlen Sie das DAP-Modul aus

+ Wahlen Sie im Geratebaum das DAP-Modul (Device Access Point), das normalerweise als Modul 0 aufgefiihrt ist.

2. Offnen Sie das Diagnosefenster

+ Klicken Sie auf die Schaltflache ,,Diagnose lesen“ in der Hauptsymbolleiste, um das Fenster ,,Diagnose zu 6ffnen.

3. Diagnoseauslesung starten

+ Klicken Sie im Fenster ,Diagnose“ auf die Schaltflaiche ,Diagnose lesen®, um die aktuellen Diagnosedaten vom
ausgewdhlten Gerat abzurufen.

4. Diagnoseinformationen anzeigen
+ Die Diagnoseinformationen werden im Fenster angezeigt.
5. SchlieRRen des Diagnosefensters

« Klicken Sie nach dem Uberpriifen der Diagnosedaten auf die Schaltfliche ,SchlieRen®, um das Fenster ,Diagnose“ zu
schlielRen.

Abbildung 1.29 Schritte zum Auslesen der Diagnose in PROFINET Commander
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1.13.2 Prozessalarme in PROFINET

Daruiber hinaus konnen PROFINET-Gerate den Controller oder das Engineering-Tool mithilfe des
Prozessalarm-Dienstes aktiv Uber kritische Ereignisse informieren.

+ Wenn eine Prozessalarmbedingung erkannt wird (z. B. Stérung, Fehler oder abnormaler Betriebszustand), generiert
das Gerat automatisch einen Prozessalarm.

+ Der Prozessalarm wird asynchron an die Steuerung oder das Diagnose-Tool gesendet, um die Bediener auf das Problem
aufmerksam zu machen.

+ Diese Alarme tragen dazu bei, Fehler schneller zu erkennen und die Fehlerbehebung in Echtzeit zu unterstitzen.

Prozessalarme werden in der Regel durch gerétespezifische Bedingungen ausgeldst und in der GSDML-
Datei des Gerats definiert.

Verweis auf die GSDML-Datei

Um Diagnosemeldungen und Prozessalarmcodes genau zu interpretieren, schlagen Sie in der
GSDML-Datei (General Station Description Markup Language) des Gerats nach.

Die GSDML-Datei enthalt:

+ Definitionen von Diagnosealarmstrukturen.

+ Definitionen von Prozessalarmstrukturen.
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1.14  1/0O-Zeitdiagramme

1.14.1

Abbildung 1.30 Typische Zykluszeiten; Keine Alarme

Typische Zykluszeiten; keine Alarme

Ultrasonics Active 0

|l—?5 ms

. Hold Timer Hold End/ Ready

Start Trigger Start Actuator Return Position
| I | |
— 50 ms | | |
! Min. ' ' '
Start Weld Cycle o % | | I
T i | t
1 | | |

Ready State ﬂ | | | I’
I I I
z Z |

Cycle Active 0

%

| |
%% 7

|
| I
1 1
} t
| I
| I
f I

General Alarm 0
1
Cycle OK )
|
|
Hold Active 0 |
1 |

Home Position

|
|
]
T
|
|
]
|
|
I
|
|

Phase [} 1

Tabelle 1.24  Typische Zyklusdauer; keine Alarme

Ereignismarkierungen

Phase
Beginn Ende
0 B.e.reltschaftspo Start
sition
1 Start Trigger
) Trigger Start des Halte-
g8 Timers
Ende der
Haltezeit/
3 a?l;gji(rﬁers Riicklauf der
Vorschubeinhei
t
Ende der
Haltezeit/ .
4 Riickkehr der SBiiif:SChaftSpo
Vorschubeinhei
t

|

Definition

Das System befindet sich im Betriebsbereitschaftszustand. Der
Zyklus wurde nicht gestartet.

Der Zyklus wurde gestartet. Die Vorschubeinheit fahrt die
Ultraschall-Sonotrode nach unten zum Teil.

Die Ultraschall-Sonotrode beriihrt das Teil und [6st den
Ultraschall-SchweiBmodus aus. Der Ultraschall ist eingeschaltet,
bis der Schweiffmodus abgeschlossen ist.

Der Ultraschall-SchweiRmodus ist abgeschlossen und der Halte-
Timer startet. Die Ultraschall-Sonotrode behalt den Kontakt mit
dem Teil bei, bis die Haltezeit endet.

Die Haltezeit ist abgelaufen und die Vorschubeinheit fahrt die
Ultraschall-Sonotrode in die Bereitschaftsposition zuriick. Nach
Erreichen der Bereitschaftsposition kehrt das System in den
Bereitschaftszustand zuriick. Die Housekeeping-Zeit betragt

75 ms, bevor Ready_State auf ,true“ wechselt.
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1.14.2  Zyklus mit allgemeinem Alarm; Alarmriickstellung nicht erforderlich

Wenn die Option System/Konfiguration/Alarmmanagement - Reset erforderlich nicht aktiviert ist
und ein Alarm auftritt, geht das System in den Bereitschaftszustand tber, wenn die Ultraschall-
Sonotrode zuriickkehrt und ihre Bereitschaftsposition erreicht. Der Ausgang Allgemeiner Alarm
wechselt von 1 auf 0, wenn die Ultraschall-Sonotrode die Bereitschaftsposition erreicht. Der
Ausgang , Zyklus OK“ steht auf 0.

Wenn ,Reset erforderlich® im Alarmkonfigurationsbildschirm auf Aus gesetzt ist, ist die
Last_Active_Alarm_ID nicht verfiigbar.

Abbildung 1.31 Zyklus mit allgemeinem Alarm; Alarmriickstellung nicht erforderlich

. Held Timer Hold End/ Ready
Start Trigger Start Actuator Return Position
| | | | I
| | | | |
| | | | |
Start Weld Cycle o % | | | 1
1 t 1 1 1
| | | | I
Ready State m | I I 1 V
I ] I I I
Ultrasonics Active 0 : IV Ai : :
| | | | |
. |
Cycle Active 0| 7 % 7 7 2
| | | | I
General Alarm o | | |
i } } V 4///
1 | I I
Cycle OK ;J%] | | | |
| | | | I
| | I
Hold Active 0 | 7 I
7 | |
Home Position m : : : V
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1.14.3  Zyklus mit Generalalarm; Alarmriickstellung erforderlich

Wenn die Option System/Konfiguration/Alarmmanagement - Zuriicksetzen erforderlich aktiviert
ist und ein Alarm auftritt, kehrt das System erst dann in den Bereitschaftszustand zuriick, wenn der
Eingang Zurlicksetzen betatigt wird. Der Ausgang Allgemeiner Alarm wechselt von 1 auf 0, wenn
der Reset ausgel6st wird. Der Ausgang Zyklus OK steht auf 0.

Abbildung 1.32 Zyklus mit Allgemeinem Alarm; Alarmriickstellung erforderlich

) Hold Timer Hold End/ Ready
Start Trigger Start Actuator Return Position
| | | | |
| | | | |
| | | | |
Start Weld Cycle a % I | I I
1 f f f t
! | | | |
Ready State //ﬁ | | | | V
I I I I I
I |
Ultrasonics Active 0 : V A : :
| | | | |
; |
Cycle Active o l// %/// //V / %/ / A
| I | |
General Alarm o | | |
; : : i
1 | | | I
Cycle OK 77 | | | |
I I I I |
| | I
Hold Active 0 | I
L | | ! :
Home Position //?] | | | V
Reset Alarm T One-Shot
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2.1 Module und Attribute
Hier sind die Modul- und Attribut-IDs flir azyklische Daten aufgefuhrt.
Tabelle 2.1 Verflighare Module und Steckplatznummer
Steckplatz Modulname Anzahl der Instanzen
1 Modul fiir aktive SchweiRrezeptur 1
2 Aktives Modul fiir Verdachts- und Ausschussrezepturen 1
3 Aktives Stack-Rezepturmodul 1
4 Nicht aktives SchweilRrezepturmodul 1000
5 Nicht aktives Modul flir Verdachts- und 1000
Ausschussrezepturen
6 Nicht aktives Stack-Rezepturmodul 1000
7 Modul fiir die Ergebnisse der letzten SchweiRnaht 1
8 Modul Schweiflergebnisverlauf 200.000
9 Modul zur Verwaltung von SchweiRRrezepturen 1
10 Alarmprotokollmodul 1
11 Ereignisprotokollmodul 1
12 Token-RTC-Versionszahlermodul 1
13 Modul zum I.mpor.tieren und Exportieren der 1
Systemkonfiguration
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2.2 Modul fiir aktive SchweiRrezeptur (1 Instanz)
Das Modul ,Aktive Schweillrezeptur” enthalt alle Parameter der aktuellen oder aktiven Rezeptur.
Tabelle 2.2 Modul fiir aktive SchweiRRrezepturen (1 Instanz)
Sl Subslot Index Attributname Datentyp et 1 Zugriff Vo:gcmﬂebrein Einheit
platz Bytes heit
541 R/W Erweitert
1 1 1 AlleAttribute -
358 R/W Core
1 1 2 RezeptNummer INT32 4 R Beide
1 1 3 SchweiBanweisungVerNum INT32 4 R Beide
mer

1 1 4 SchweilrezeptName STRING 51 R/W Beide

1 1 5 Schweiflmodus INT32 4 R/W Beide

1 1 6 ModusWertZeit REAL 4 R/W Beide

1 1 7 ModusWertEnergie REAL 4 R/W Beide

1 1 8 ModusWertSpitzenleistung REAL 4 R/W Beide

1 1 9 ModusWertMasseErkennung REAL 4 R/W Beide

1 1 10 ModusWertAbsoluterAbstand REAL 4 R/W Erweitert
1 1 11 ModusWertEinklappAbstand REAL 4 R/W Erweitert
1 1 12 IstGespeichert BOOL 1 R/W Beide

1 1 13 Zykluszdhlung INT32 4 R Beide

1 1 14 ZyklenOK INT32 4 R Beide

1 1 15 RejectCount INT32 4 R Beide

1 1 16 SuspectCount INT32 4 R Beide

1 1 17 BatchSetupAktivieren BOOL 1 R/W Beide

1 1 18 BatchAlarmAktivieren BOOL 1 R/W Beide

1 1 19 BatchCounter UINT32 4 R Beide

1 1 20 BatchCountLimit UINT32 4 R/W Beide

1 1 21 BatchID STRING 16 R/W Beide

1 1 22 AktuatorTyp INT32 4 R Beide

1 1 23 Schweiltdruck REAL 4 R/W Erweitert
1 1 24 Haltedruck REAL 4 R/W Erweitert
1 1 25 Durchflussrate REAL 4 R/W Erweitert
1 1 26 Haltezeit REAL 4 R/W Beide

1 1 27 ll\jll:é(SchweiEZeitUberschreit REAL 4 R/W Beide

1 1 28 Schweillamplitude UINT32 4 R/W Beide

1 1 29 AnzVerstSchritte UINT32 4 R/W Beide

1 1 30 AmplitudenschrittBei INT32 4 R/W Beide
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Tabelle 2.2 Modul fiir aktive SchweiRrezepturen (1 Instanz)
Sl Subslot Index Attributname Datentyp el Zugriff Vo:.z&ﬂeb:in Einheit
platz Bytes heit
1 1 31 AmplitudenSchrittWert1 REAL 4 R/W Beide
1 1 32 AmplitudenschrittZiell UINT32 4 R/W Beide
1 1 33 AmplitudenSchrittRampel REAL 4 R/W Beide
1 1 34 AmplitudenSchrittWert2 REAL 4 R/W Beide
1 1 35 AmplitudenschrittZiel2 UINT32 4 R/W Beide
1 1 36 AmplitudenSchrittRampe2  REAL 4 R/W Beide
1 1 37 AmplitudenSchrittwert3 REAL 4 R/W Beide
1 1 38 AmplitudenschrittZiel3 UINT32 4 R/W Beide
1 1 39 AmplitudenSchrittRampe3  REAL 4 R/W Beide
1 1 40 AmplitudenSchrittwert4 REAL 4 R/W Beide
1 1 41 AmplitudenschrittZiel4 UINT32 4 R/W Beide
1 1 42 AmplitudenSchrittRampe4  REAL 4 R/W Beide
1 1 43 AmplitudenSchrittwert5 REAL 4 R/W Beide
1 1 44 AmplitudenschrittZiel5 UINT32 4 R/W Beide
1 1 45 AmplitudenSchrittRampe5 REAL 4 R/W Beide
1 1 46 AmplitudenSchrittwert6 REAL 4 R/W Beide
1 1 47 AmplitudenschrittZiel6 UINT32 4 R/W Beide
1 1 48 AmplitudenSchrittRampe6  REAL 4 R/W Beide
1 1 49 AmplitudenSchrittWert7 REAL 4 R/W Beide
1 1 50 AmplitudenSchrittZiel7 UINT32 4 R/W Beide
1 1 51 AmplitudenSchrittRampe7  REAL 4 R/W Beide
1 1 52 AmplitudenSchrittwert8 REAL 4 R/W Beide
1 1 53 AmplitudenschrittZiel8 UINT32 4 R/W Beide
1 1 54 AmplitudenSchrittRampe8  REAL 4 R/W Beide
1 1 55 AmplitudenSchrittwert9 REAL 4 R/W Beide
1 1 56 AmplitudenschrittZiel9 UINT32 4 R/W Beide
1 1 57 AmplitudenSchrittRampe9  REAL 4 R/W Beide
1 1 58 AmplitudenSchrittWert10 REAL 4 R/W Beide
1 1 59 AmplitudenSchrittZiel10 UINT32 4 R/W Beide
1 1 60 AmplitudenSchrittRampel0 REAL 4 R/W Beide
1 1 61 AnzDruckstufen UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 62 DruckStufeBei INT32 4 R/W Erweitert
1 1 63 DruckSchrittWert1 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 64 DruckStufeZiell UINT32 4 R/W Erweitert
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Tabelle 2.2 Modul fiir aktive SchweiRRrezepturen (1 Instanz)

Sl Subslot Index Attributname Datentyp Gl Zugriff Vo:gcmﬂebrein Einheit

platz Bytes heit
1 1 65 DruckStufeRampel REAL 4 R/W Erweitert
1 1 66 DruckStufenWert2 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 67 DruckStufeZiel2 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 68 DruckStufeRampe2 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 69 DruckStufenWert3 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 70 DruckStufezZiel3 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 71 DruckStufeRampe3 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 72 DruckStufenWert4 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 73 DruckStufeZiel4 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 74 DruckStufeRampe4 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 75 DruckStufenwert5 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 76 DruckStufezZiel5 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 77 DruckStufeRampe5 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 78 DruckStufenwerté REAL 4 R/W Erweitert
1 1 79 DruckStufezZiel6 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 80 DruckStufeRampe6 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 81 DruckStufenwert7 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 82 DruckStufezZiel7 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 83 ?ruckStufeRampenfunktion REAL 4 R/W Erweitert
1 1 84 DruckStufenwert8 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 85 DruckStufeziel8 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 86 gruckStufeRampenfunktion REAL 4 R/W Erweitert
1 1 87 DruckStufenwert9 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 88 DruckStufeZiel9 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 89 gruckStufeRampenfunktion REAL 4 R/W Erweitert
1 1 90 DruckStufenwert10 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 91 DruckStufeziel10 UINT32 4 R/W Erweitert
1 1 92 DruckStufeRampel0 REAL 4 R/W Erweitert
1 1 93 IstKihlventilAktiviert BOOL 1 R/W Beide

1 1 94 ExterneAmplitude BOOL 1 R/W Beide

1 1 95 TriggerType INT32 4 R/W Erweitert
1 1 96 TiggerForce REAL 4 R/W Erweitert
1 1 97 TriggerAbstand REAL 4 R/W Erweitert
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Tabelle 2.2 Modul fiir aktive SchweiRRrezepturen (1 Instanz)

Steck . GroRein q Lok . At

platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vors;l;it;beln Einheit
1 1 98 PreTriggerEnabled BOOL 1 R/W Beide

1 1 99 PreTriggerType INT32 4 R/W Beide

1 1 100 PreTriggerAmplitude INT32 4 R/W Beide

1 1 101 PreTriggerTime REAL 4 R/W Beide

1 1 102 PreTriggerDistance REAL 4 R/W Erweitert
1 1 103 AfterBurstEnabled BOOL 1 R/W Beide

1 1 104 AmplitudeNachBurst INT32 4 R/W Beide

1 1 105 VerzogerungNachBurst REAL 4 R/W Beide

1 1 106 NachSchweiltzeit REAL 4 R/W Beide

1 1 107 EnergyBreakEnabled BOOL 1 R/W Beide

1 1 108 E{‘fgiieunterbreCh””gSAmp INT32 4 R/W Beide

1 1 109 EnergiePauseZeit REAL 4 R/W Beide

1 1 110 EnergiekompensationAktiviert  BOOL 1 R/W Beide

1 1 111 gptergiekompensationMindestw REAL 4 R/W Beide

1 1 112 ErntergieKompensationMaximalW REAL 4 R Beide

1 1 113 TimeSeekPeriod REAL 4 R Beide

1 1 114 IstZeitSucheAktiviert BOOL 1 R Beide

1 1 115 IstVorschweiBsucheAktiviert BOOL 1 R Beide
11 116 :ftwiz‘;?SChwem”ahtS“CheA BOOL 1 R/W Beide

1 1 117 ScrubAmplitude UINT32 4 R/W Beide

1 1 118 Schnellverfahrbewegung BOOL 1 R/W Erweitert
1 1 119 Schnellverfahrweg REAL 4 R/W Erweitert
1 1 120 TriggerVerloren BOOL 1 R/W Erweitert
1 1 121 AktorLoschenAktivieren BOOL 1 R/W Erweitert
1 1 122 AktuatorLoschenTyp INT32 4 R/W Erweitert
1 1 123 ActuatorClearTime REAL 4 R/W Erweitert
1 1 124 StellantriebFreierAbstand REAL 4 R/W Erweitert
Tabelle 2.3

S Dienstname

mer
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Alle Parameter abrufen
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Tabelle 2.3
SEATEITY Dienstname
mer
3 Einzelnen Parameter festlegen
4 Alle Parameter einstellen
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2.3 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)

Das Modul ,Aktive Rezeptur fir Verdachtige und Ausschuss und Abschaltung® enthalt alle
Parameter fur Verdachtige und Ausschuss aus der aktuellen oder aktiven Rezeptur.

Tabelle 2.4 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)
Steck GroRein Upels
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit
241 R/W Erweitert
2 1 1 AlleAttribute -
121 R/W Kern
2 1 2 CutOffLimitsEnabled BOOL 1 R/W Beide
) 1 3 Spltz.e_nlelstungsabschaltun BOOL 1 R/W Beide
gAktivieren
Spitzenleistungs- .
2 1 4 Abschaltwert REAL 4 R/W Beide
2 1 5 ZeitabschaltungAktivieren ~ BOOL 1 R/W Beide
2 1 6 ZeitGrenzwert REAL 4 R/W Beide
2 1 7 ErgquenleedrlgGrenzwertA BOOL 1 R/W Beide
tivieren
2 1 8 FrequenzNiedrigGrenzwert REAL 4 R/W Beide
2 1 9 FrequenzHochpassAktivieren BOOL 1 R/W Beide
2 1 10 FrequenzHochGrenzwert REAL 4 R/W Beide
2 1 11 EnergyCutoffEnable BOOL 1 R/W Beide
2 1 12 EnergieAbschaltwert REAL 4 R/W Beide
MasseErkennungAbschaltungAk .
2 1 13 tivieren BOOL 1 R/W Beide
) 1 14 ErcfcdenErkennungAbschaltw REAL 4 R/W Beide
AbsoluterAbstandAbschaltungA .
2 1 15 Ktivieren BOOL 1 R/W Erweitert
2 1 16 AbsoluterAbstandGrenzwert REAL 4 R/W Erweitert
EinklappenAbstandGrenzwertAk .
2 1 17 tivieren BOOL 1 R/W Erweitert
2 1 18 ZusammenklappenAbstandGren: pea 4 R/W Erweitert
2 1 19 AusschussgrenzenAktiviert BOOL 1 R/W Beide
2 1 20 RejectTimeEnabled BOOL 1 R/W Beide
) 1 21 f‘tusschusszeltN|edr|gAkt|V|e BOOL 1 R/W Beide
2 1 22 AusschusszeitHochAktiviert BOOL 1 R/W Beide
2 1 23 AusschussZeitUntergrenze  REAL 4 R/W Beide
2 1 24 AusschussZeitObergrenze REAL 4 R/W Beide
2 1 25 AusschussEnergieAktiviert BOOL 1 R/W Beide
) 1 2% AusschussEnergieNiedrigAkt BOOL 1 R/W Beide

iviert
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Tabelle 2.4 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)
vy s Typ der

Sl Subslot Index Attributname Datentyp Gl Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

) 1 27 /iAeL::schussEnergleHochAktlv BOOL 1 R/W Beide

) 1 28 ,ZA:sschussEnergleUntergren REAL 4 R/W Beide

) 1 29 AusschussEnergieObererGre REAL 4 R/W Beide
nzwert

) 1 30 Splt_zenlelstungsablehnungA BOOL 1 R/W Beide
ktiviert
SpitzenleistungNiedrigAblehnen .

2 1 31 ibtiiort BOOL 1 R/W Beide
SpitzenleistungHochAblehnenA .

2 1 32 kiart BOOL 1 R/W Beide

) 1 33 AusschussSpitzenleistungU REAL 4 R/W Beide
ntergrenze

) 1 34 AusschussSpitzenleistungO REAL 4 R/W Beide
bergrenze

2 1 35 AusschussfrequenzAktiviert BOOL 1 R/W Beide

9 1 36 /é\ur.ltsschussFrequenzNiedrigAktivi BOOL 1 R/W Beide

9 1 37 :\usschussFrequenzHochAktivier BOOL 1 R/W Beide

2 1 38 /r:;:schussFrequeanntergre REAL 4 R/W Beide

) 1 39 ﬁgsschussFrequenzObergre REAL 4 R/W Beide

) 1 40 AusschussAbsolutAbstandA BOOL 1 R/W Erweitert

ktiviert

AusschussAbsoluterAbstand .
2 1 41 NiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

AusschussAbsoluterAbstand

2 1 42 HochAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 3 AusschussAbsolutAbstandU REAL 4 R/W Erweitert
ntergrenze

) 1 44 AusschussAbsoluterAbstand REAL 4 R/W Erweitert
ObererGrenzwert
Ausschuss-

2 1 45 ZusammenklappabstandAkt BOOL 1 R/W Erweitert
iviert

) 1 46 AussghussFaltAbstandN|edr| BOOL 1 R/W Erweitert
gAktiviert

) 1 47 AusschussFaltAbstandHoch BOOL 1 R/W Erweitert

Aktiviert

AusschussZusammenklappe

nAbstandUntergrenze REAL 4 R/W Erweitert
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Tabelle 2.4 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)
AP Typ der

SleEk Subslot Index Attributname Datentyp Gl Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

) 1 49 AusschussFaltAbstandObere REAL 4 R/W Erweitert
rGrenzwert
Auswurf-Trigger- .

2 1 50 AbstandAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

2 1 51 AuswurfTriggerAbstandNied 5, 1 R/W Erweitert
rigAktiviert
AuswurfTriggerAbstandHoc .

2 1 52 hAKtiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 53 AuswurfAusloserAbstandUnt REAL 4 R/W Erweitert
ergrenze

) 1 54 AuswurfAusléserAbstandOb REAL 4 R/W Erweitert
ererGrenzwert

) 1 55 Er}d_schwelBkraftAusschussA BOOL 1 R/W Erweitert
ktiviert
AusschussEndSchweifikraft .

2 1 56 NiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
AusschussendSchweiltkraft .

2 1 57 HochAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 58 AusschussEndSchweilSkraft REAL 4 R/W Erweitert
Untergrenze

) 1 59 AusschussEndSchweilRkraft REAL 4 R/W Erweitert
ObererGrenzwert

2 1 60 AusschussgeschwindigkeitA g, 1 R/W Erweitert
ktiviert
AusschussGeschwindigkeitN .

2 1 61 iedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
AusschussGeschwindigkeitH .

2 1 62 ochAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 63 AusschussGeschwindigkeitU REAL 4 R/W Erweitert
ntergrenze

) 1 64 AusschussGeschwindigkeitO REAL 4 R/W Erweitert
bererGrenzwert

) 1 65 \r/terdachtsgrenzwerteAktlwe BOOL 1 R/W Beide

2 1 66 VerdachtigeZeitAktiviert BOOL 1 R/W Beide

) 1 67 \éftrdachtlgeZeltN|edr|gAkt|V| BOOL 1 R/W Beide

) 1 68 }(/erdachtlgeZeltHochAktlwer BOOL 1 R/W Beide

2 1 69 VerdachtigeZeitUntergrenze REAL 4 R/W Beide

2 1 70 VerddchtigeZeitObergrenze REAL 4 R/W Beide

2 1 71 VerdachtigeEnergieAktiviert BOOL 1 R/W Beide
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Tabelle 2.4 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)
vy s Typ der

Sl Subslot Index Attributname Datentyp Gl Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

) 1 7 Ver_dqchtAqu|edr|geEnerg|e BOOL 1 R/W Beide
Aktiviert

) 1 73 YterdachtEnergleHochAkt|V|e BOOL 1 R/W Beide

) 1 74 VerdachtigerEnergieUntergr REAL 4 R/W Beide
enzwert

) 1 75 VerdachtigerEnergieHochGr REAL 4 R/W Beide
enzwert

) 1 76 VerglgchtlgeSpltzenlelstung BOOL 1 R/W Beide
Aktiviert
VerdachtigeSpitzenleistung .

2 1 7 NiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Beide
VerdachtigeSpitzenleistung .

2 1 78 HochAktiviert BOOL 1 R/W Beide

) 1 79 VerdachtigerSpitzenwertLei REAL 4 R/W Beide
stungUntergrenze

) 1 80 VerdachtigerSpitzenwertLei REAL 4 R/W Beide
stungObergrenze

) 1 81 YterdachtlgeFrequenzAktlwe BOOL 1 R/W Beide

) 1 82 VerdgchtlgeFrequenzN|edr|g BOOL 1 R/W Beide
Aktiviert

) 1 83 ?ger;dachtFrequenzHochAktlv BOOL 1 R/W Beide

) 1 g4 VerdachtigeFrequenzUnterg REAL 4 R/W Beide
renze

) 1 85 VerdachtigeFrequenzOberer REAL 4 R/W Beide
Grenzwert

) 1 86 Vgr(;lachtlgeAbsolutDlstanzA BOOL 1 R/W Erweitert
ktiviert
VerdéchtigerAbsoluterAbsta .

2 1 87 ndNiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
VerdachtigerAbsoluterAbsta .

2 1 88 ndHochAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 89 VerdachtigerAbsoluterAbsta REAL 4 R/W Erweitert
ndUntergrenze

) 1 90 VerddchtigerAbsoluterAbsta REAL 4 R/W Erweitert
ndObergrenze
VerdachtigerEinklappAbstan .

2 1 91 dAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert

) 1 92 Vers:lz;chtFaltAbstandN|edr|g BOOL 1 R/W Erweitert
Aktiviert

) 1 93 VerdachtZusammenbruchA BOOL 1 R/W Erweitert

bstandHochAktiviert
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Tabelle 2.4 Modul fiir aktive Verdachts- und Ausschussrezepturen (1 Instanz)
AP Typ der
SleEk Subslot Index Attributname Datentyp Gl Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit
) 1 94 VerdachtEinklappenAbstand REAL 4 R/W Erweitert
Untergrenze
) 1 95 VerdachtKollapsAbstandOb REAL 4 R/W Erweitert
ergrenze
) 1 9% Verdgc.htlgerAusloserAbstan BOOL 1 R/W Erweitert
dAktiviert
VerdachtAusloéserEntfernun .
2 1 97 gNiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
VerdachtAusldserEntfernun .
2 1 98 gHochAKktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
) 1 99 VerdachtAusldserAbstandUn REAL 4 R/W Erweitert
tergrenze
) 1 100 VerdachtAusloserAbstandOb REAL 4 R/W Erweitert
ererGrenzwert
VerdachtigesEndeSchweilRkr .
2 1 101 aftAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
VerdachtEndSchweiflkraftNi .
2 1 102 edrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
VerdachtEndSchweiRkraftH .
2 1 103 ochAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
2 1 104 VerdachtigerEndschweilRkra REAL 4 R/W Erweitert
ftUntergrenze
VerdachtigerEndschweiltkra .
2 1 105 ftObererGrenzwert REAL 4 R/W Erweitert
21 106  VerdachtigeGeschwindigkeit g 1 R/W Erweitert
Aktiviert
VerdachtigeGeschwindigkeit .
2 1 107 NiedrigAktiviert BOOL 1 R/W Erweitert
VerdachtigeGeschwindigkeit .
2 1 108 HochAKtiviert BOOL 1 R/W Erweitert
) 1 109 VerdachtigeGeschwindigkeit REAL 4 R/W Erweitert
Untergrenze
2 1 110 VerdachtigeGeschwindigkeit REAL 4 R/W Erweitert
ObererGrenzwert
Tabelle 2.5
SR Dienstname
mer
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Alle Parameter abrufen
3 Einzelnen Parameter festlegen
4 Alle Parameter einstellen
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2.4 Modul fiir aktive Stack-Rezeptur (1 Instanz)

Das Modul ,Aktive Stack-Rezeptur” enthalt alle Parameter der aktuellen oder aktiven Stack-
Rezeptur.

Tabelle 2.6 Aktives Stack-Rezepturmodul (1 Instanz)

Steck . GroBein . Typ der' AP
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vorsrc‘:;iutbem Einheit
3 1 1 AllAttribute - 74 R/W Beide
3 1 2 StapelRezeptNummer INT32 4 Lesen Beide
3 1 3 FrequenzNiedrig INT32 4 R/W Beide
3 1 4 FrequenzHoch INT32 4 R/W Beide
3 1 5 Phasenbegrenzungszeit REAL 4 R/W Beide
3 1 6 Phasenlimit INT32 4 R/W Beide
3 1 7 Steuerungsmodus INT32 4 R/W Beide
3 1 8 BlindzeitSchweilRen REAL 4 R/W Beide
3 1 9 AmpProportionalGain INT32 4 R/W Beide
3 1 10 AmplntegralGain INT32 4 R/W Beide
3 1 11 AmpDerivativeGain INT32 4 R/W Beide
3 1 12 E:gsenProportionalVerstérk INT32 4 R/W Beide
3 1 13 PhasenlintegralVerstarkung INT32 4 R/W Beide
3 1 14 EgasenAbleitungsverstérku INT32 4 R/W Beide
3 1 15 SchweiRrampenzeit REAL 4 R/W Beide
3 1 16 Startfrequenz INT32 4 R/W Beide
3 1 17 MemoryOffset INT32 4 R Beide
3 1 18 DigitalTune INT32 4 R/W Beide
3 1 19 Frequenzversatz INT32 4 R/W Beide
3 1 20 EndOfWeldStore BOOL 1 R/W Beide
3 1 21 InternesOffsetFlag BOOL 1 R/W Beide
Tabelle 2.7

Diens:r:umm Dienstname

1 Einzelnen Parameter abrufen

2 Alle Parameter abrufen

3 Einzelnen Parameter festlegen

4 Alle Parameter einstellen
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2.5 Modul fiir nicht aktive SchweiRrezepturen (1000 Instanzen)

Das Modul ,Nicht aktive Schweildrezeptur” enthalt alle Parameter der aktuellen oder aktiven
Rezeptur.

Tabelle 2.8 Nicht aktives SchweilRrezepturmodul (1000 Instanzen)

Steck . Grofle in . Typ der' N
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vors;l;:.;beln Einheit
358 R/W Erweitert
4 1 1 AllAttribute -
245 R/W Kern
4 1 2 RezeptNummer INT32 8 R Beide
4 1 3 SchweiBanweisungVerNum INT32 8 R Beide
mer
4 1 4 SchweilrezeptName STRING 55 R/W Beide
4 1 5 Schweiflmodus INT32 8 R/W Beide
4 1 6 ModusWertZeit REAL 8 R/W Beide
4 1 7 ModusWertEnergie REAL 8 R/W Beide
4 1 8 ModusWertSpitzenleistung  REAL 8 R/W Beide
4 1 9 ModusWertMasseErkennung REAL 8 R/W Beide
4 1 10 ModusWertAbsolutAbstand REAL 8 R/W Erweitert
4 1 11 ModusWertEinklappAbstand REAL 8 R/W Erweitert
4 1 12 IstGespeichert BOOL 5 R/W Beide
4 1 13 Zykluszahler UINT32 8 R/W Beide
4 1 14 ZyklenOK INT32 8 R/W Beide
4 1 15 RejectCount INT32 8 R/W Beide
4 1 16 SuspectCount INT32 8 R/W Beide
4 1 17 BatchSetupEnable BOOL 5 R/W Beide
4 1 18 BatchAlarmAktivieren BOOL 5 R/W Beide
4 1 19 BatchCounter UINT32 8 R/W Beide
4 1 20 BatchCountLimit UINT32 8 R/W Beide
4 1 21 BatchID STRING 55 R/W Beide
4 1 22 AktuatorTyp INT32 8 R/W Beide
4 1 23 Schweiltdruck REAL 8 R/W Erweitert
4 1 24 Haltedruck REAL 8 R/W Erweitert
4 1 25 Durchflussrate REAL 8 R/W Erweitert
4 1 26 Haltezeit REAL 8 R/W Beide
4 1 27 MaxWeldTimeOut REAL 8 R/W Beide
4 1 28 Schweilamplitude UINT32 8 R/W Beide
4 1 29 AnzVerstSchritte UINT32 8 R/W Beide
4 1 30 AmplitudenschrittBei INT32 8 R/W Beide
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Tabelle 2.8 Nicht aktives SchweiRRrezepturmodul (1000 Instanzen)

Steck : GrofRe in . Typder' A~
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vors;:;.;bem Einheit
4 1 31 AmplitudenSchrittWert1 REAL 8 R/W Beide

4 1 32 AmplitudenSchrittZiell UINT32 8 R/W Beide

4 1 33 AmplitudenSchrittRampel REAL 8 R/W Beide

4 1 34 AmplitudenSchrittWert2 REAL 8 R/W Beide

4 1 35 AmplitudenschrittZiel2 UINT32 8 R/W Beide

4 1 36 AmplitudenSchrittRampe2  REAL 8 R/W Beide

4 1 37 AmplitudenSchrittwert3 REAL 8 R/W Beide

4 1 38 AmplitudenschrittZiel3 UINT32 8 R/W Beide

4 1 39 AmplitudenSchrittRampe3  REAL 8 R/W Beide

4 1 40 AmplitudenSchrittwert4 REAL 8 R/W Beide

4 1 41 AmplitudenSchrittZiel4 UINT32 8 R/W Beide

4 1 42 AmplitudenSchrittRampe4  REAL 8 R/W Beide

4 1 43 AmplitudenSchrittwert5 REAL 8 R/W Beide

4 1 44 AmplitudenschrittZiel5 UINT32 8 R/W Beide

4 1 45 AmplitudenSchrittRampe5 REAL 8 R/W Beide

4 1 46 AmplitudenSchrittwert6 REAL 8 R/W Beide

4 1 47 AmplitudenschrittZiel6 UINT32 8 R/W Beide

4 1 48 AmplitudenSchrittRampe6  REAL 8 R/W Beide

4 1 49 AmplitudenSchrittWert7 REAL 8 R/W Beide

4 1 50 AmplitudenSchrittZiel7 UINT32 8 R/W Beide

4 1 51 AmplitudenSchrittRampe7  REAL 8 R/W Beide

4 1 52 AmplitudenSchrittwert8 REAL 8 R/W Beide

4 1 53 AmplitudenSchrittZiel8 UINT32 8 R/W Beide

4 1 54 AmplitudenSchrittRampe8  REAL 8 R/W Beide

4 1 55 AmplitudenSchrittwert9 REAL 8 R/W Beide

4 1 56 AmplitudenschrittZiel9 UINT32 8 R/W Beide

4 1 57 AmplitudenSchrittRampe9  REAL 8 R/W Beide

4 1 58 AmplitudenSchrittwert10 REAL 8 R/W Beide

4 1 59 AmplitudenschrittZiel10 UINT32 8 R/W Beide

4 1 60 AmplitudenSchrittRampel0 REAL 8 R/W Beide

4 1 61 AnzDruckstufen UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 62 DruckStufeBei INT32 8 R/W Erweitert
4 1 63 DruckStufenWert1 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 64 DruckStufeZiell UINT32 8 R/W Erweitert
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Tabelle 2.8 Nicht aktives SchweiRrezepturmodul (1000 Instanzen)

Steck GroRRein Upels
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit
4 1 65 DruckStufeRampel REAL 8 R/W Erweitert
4 1 66 DruckSchrittWert2 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 67 DruckStufeSollwert2 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 68 DruckStufeRampe2 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 69 DruckStufenWert3 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 70 DruckStufezZiel3 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 71 DruckStufeRampe3 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 72 DruckStufenwert4 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 73 DruckStufezZiel4 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 74 DruckStufeRampe4 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 75 DruckStufenwert5 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 76 DruckStufezZiel5 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 77 EruckStufeRampenfunktlon REAL 8 R/W Erweitert
4 1 78 DruckStufenwert6 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 79 DruckStufeziel6é UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 80 DruckStufeRampe6 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 81 DruckStufenWert7 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 82 DruckStufeziel7 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 83 ?ruckStufeRampenfunktlon REAL 8 R/W Erweitert
4 1 84 DruckStufenwert8 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 85 DruckStufeZiel8 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 86 gruckStufeRampenfunktlon REAL 8 R/W Erweitert
4 1 87 DruckStufenwert9 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 88 DruckStufeZiel9 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 89 IgruckStufeRampenfunktlon REAL 8 R/W Erweitert
4 1 90 DruckStufenwert10 REAL 8 R/W Erweitert
4 1 91 DruckStufeziel10 UINT32 8 R/W Erweitert
4 1 9 ?5uck5tufeRampenfunktlon REAL 8 R/W Erweitert
4 1 93 IstKiihlventilAktiviert BOOL 5 R/W Beide

4 1 94 ExterneAmplitude BOOL 5 R/W Beide

4 1 95 TriggerType INT32 8 R/W Erweitert
4 1 96 TiggerForce REAL 8 R/W Erweitert
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Tabelle 2.8 Nicht aktives SchweilRrezepturmodul (1000 Instanzen)

Steck : GrofRe in q Typ der' A~
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vorsli:it;bem Einheit
4 1 97 TriggerAbstand REAL 8 R/W Erweitert
4 1 98 PreTriggerEnabled BOOL 5 R/W Beide

4 1 99 PreTriggerType INT32 8 R/W Beide

4 1 100 PreTriggerAmplitude INT32 8 R/W Beide

4 1 101 PreTriggerTime REAL 8 R/W Beide

4 1 102 PreTriggerDistance REAL 8 R/W Erweitert
4 1 103 AfterBurstEnabled BOOL 5 R/W Beide

4 1 104 AmplitudeNachBurst INT32 8 R/W Beide

4 1 105 Xf;;igger””gNaChSChweiBV REAL 8 R/W Beide

4 1 106 NachSchweil3zeit REAL 8 R/W Beide

4 1 107 EnergyBreakEnabled BOOL 5 R/W Beide

4 1 108 E{‘fgiie“”terbmh“”gsamp INT32 8 R/W Beide

4 1 109 EnergiePauseZeit REAL 8 R/W Beide

4 1 110 EnergiekompensationAktiviert  BOOL 5 R/W Beide

4 1 111 E?tergieKompensationMindestW REAL 8 R/W Beide

4 1 112 EnergiekompensationMaximalwert REAL 8 R Beide

4 1 113 TimeSeekPeriod REAL 8 R Beide

4 1 114 IstZeitSucheAktiviert BOOL 5 R Beide

4 1 115 IstVorschweiflisucheAktiviert BOOL 5 R Beide

4 1 116 ';ctisiae‘;PSChwem”ahtS“CheA BOOL 5 R/W Beide

4 1 117 ScrubAmplitude UINT32 8 R/W Beide

4 1 118 Schnellverfahrbewegung BOOL 5 R/W Erweitert
4 1 119 Schnellverfahrweg REAL 8 R/W Erweitert
4 1 120 TriggerVerloren BOOL 5 R/W Erweitert
4 1 121 AktorLoschenAktivieren BOOL 5 R/W Erweitert
4 1 122 AktuatorLoschenTyp INT32 8 R/W Erweitert
4 1 123 StellgliedLoschZeit REAL 8 R/W Erweitert
4 1 124 AntriebFreierAbstand REAL 8 R/W Erweitert
4 1 125 ﬁ}iztiﬁtzl:‘z’n‘mr:fr/ UINT32 8 W Beide
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Tabelle 2.9
Servicenum
mer
1
2
3
4

Dienstname

Einzelnen Parameter abrufen
Alle Parameter abrufen
Einzelnen Parameter festlegen

Alle Parameter einstellen
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2.6 Nicht aktives Modul fiir Verdachtsfalle und Ausschuss
(1000 Instanzen)

Das Modul fiir nicht aktive Verdachts-, Ausschuss- und Abschaltrezepturen enthalt alle Verdachts-
und Ausschussparameter aus der aktuellen oder aktiven Rezeptur.

Tabelle2.10  Modul fiir nicht aktive Verdachtsfélle und Ablehnungen (1000 Instanzen)

Steck . Grof3ein . Typ der' L
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit
245 R/W Erweitert
5 1 1 AllAttribute -
125 R/W Kern

5 1 2 CutOffLimitsEnabled BOOL 5 R/W Beide

5 1 3 Splt;eplelstungsabschaltun BOOL 5 R/W Beide
gAktivieren
Spitzenleistungs- .

5 1 4 Abschaltwert REAL 8 R/W Beide

5 1 5 ZeitabschaltungAktivieren ~ BOOL 5 R/W Beide

5 1 6 ZeitGrenzwert REAL 8 R/W Beide

5 1 7 FrequenzTiefgrenzeAktivieren ~ BOOL 5 R/W Beide

5 1 8 FrequenzNiedrigGrenzwert REAL 8 R/W Beide

5 1 9 FrequenzHochpassAktivieren BOOL 5 R/W Beide

5 1 10 FrequenzHochGrenzwert REAL 8 R/W Beide

5 1 11 EnergyCutoffEnable BOOL 5 R/W Beide

5 1 12 EnergieAbschaltwert REAL 8 R/W Beide
MasseErkennungAbschaltungAk .

5 1 13 tivieren BOOL 5 R/W Beide

5 1 14 BodenErkennungGrenzwert REAL 8 R/W Beide
AbsoluterAbstandAbschaltungA .

5 1 15 Ktivieren BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 16 AbsoluterAbstandGrenzwert REAL 8 R/W Erweitert
EinklappenAbstandAbschaltun .

5 1 17 Aktivieon & BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 18 ZusammenklappenAbstandGren: pea 8 R/W Erweitert

5 1 19 AusschussgrenzenAktiviert BOOL 5 R/W Beide

5 1 20 RejectTimeEnabled BOOL 5 R/W Beide

5 1 21 f‘tusschussZeltN|edr|gAkt|V|e BOOL 5 R/W Beide

5 1 22 AusschusszeitHochAktiviert BOOL 5 R/W Beide

5 1 23 AusschussZeitUntergrenze  REAL 8 R/W Beide

5 1 24 AusschusszeitObergrenze REAL 8 R/W Beide

5 1 25 RejectEnergyEnabled BOOL 5 R/W Beide

5 1 26 AusschussEnergieNiedrigAkt BOOL 5 R/W Beide

iviert
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Tabelle2.10  Modul fiir nicht aktive Verdachtsfalle und Ablehnungen (1000 Instanzen)

Steck GroRein Lok
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

5 1 27 }Ael:"tsschussEnergleHochAktlv BOOL 5 R/W Beide

5 1 28 ,ZA:sschussEnergleUntergren REAL 8 R/W Beide

5 1 29 lgusschussEnergleObergrenz REAL 8 R/W Beide

5 1 30 ﬁplt_zenlelstungsablehnungA BOOL 5 R/W Beide
tiviert
AusschussSpitzenleistungNiedri .

5 1 31 oAktiviert BOOL 5 R/W Beide
SpitzenleistungHochAblehnenA .

5 1 32 kit BOOL 5 R/W Beide

5 1 33 AusschussSpitzenleistungU REAL 8 R/W Beide
ntergrenze

5 1 34 AusschussSpitzenleistungO REAL 8 R/W Beide
bererGrenzwert

5 1 35 AusschussfrequenzAktiviert BOOL 5 R/W Beide

5 1 36 /é\lurltsschussFrequenzNiedrigAktivi BOOL 5 R/W Beide

5 1 37 :\usschussFrequenzHochAktivier BOOL 5 R/W Beide

5 1 38 /r:;:schussFrequeanntergre REAL 8 R/W Beide

5 1 39 AusschussFrequenzObererG REAL 8 R/W Beide
renzwert

5 1 40 Aus.sc.hussAbsoluterAbstand BOOL 5 R/W Erweitert
Aktiviert
AusschussAbsolutAbstandNi .

5 1 41 edrigAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
AusschussAbsoluterAbstand .

5 1 42 HochAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 3 AusschussAbsolutAbstandU REAL 8 R/W Erweitert
ntergrenze

5 1 44 AusschussAbsolutAbstandO REAL 8 R/W Erweitert
bergrenze
Ausschuss-

5 1 45 ZusammenklappabstandAkt BOOL 5 R/W Erweitert
iviert

5 1 46 AusschussEinklappenAbstan BOOL 5 R/W Erweitert
dNiedrigAktiviert
AusschussZusammenklappe .

> ! 4 nAbstandHochAktiviert BOOL > RIW Erweitert

5 1 48 AusschussFaltAbstandUnter REAL 8 R/W Erweitert

grenze
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Tabelle 2.10  Modul fiir nicht aktive Verdachtsfalle und Ablehnungen (1000 Instanzen)

Steck GrofRein Ul
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

5 1 49 AusschussFaltAbstandObere REAL 8 R/W Erweitert
rGrenzwert

5 1 50 ,;Lll’:wuranggerAbstandAktlv BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 51 AuswurfTriggerAbstandNied gy 5 R/W Erweitert
rigAktiviert

5 1 52 AuswurfTriggerAbstandHoc |5y, 5 R/W Erweitert
hAktiviert
Ausschuss-Ausloser- .

5 1 53 Abstand-Untergrenze REAL 8 R/W Erweitert

5 1 54 AuswurfAusloserAbstandOb REAL 8 R/W Erweitert
ergrenze

5 1 55 Er!d_schwelﬂkraftAusschussA BOOL 5 R/W Erweitert
ktiviert
AusschussEndSchweiRkraft .

5 1 56 NiedrigAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
AusschussEndSchweilkraft .

5 1 57 HochAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 58 AusschussEndSchweiRkraft REAL 8 R/W Erweitert
Untergrenze

5 1 59 AusschussEndSchweilRkraft REAL 8 R/W Erweitert
ObererGrenzwert

5 1 60 ﬁ‘fs?Chussge“hW'“d'gke'tA BOOL 5 R/W Erweitert
tiviert
AuswurfGeschwindigkeitNie .

5 1 61 drigAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
AusschussGeschwindigkeitH .

5 1 62 ochAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 63 AusschussGeschwindigkeitU REAL 8 R/W Erweitert
ntergrenze

5 1 64 AusschussGeschwindigkeitO REAL 8 R/W Erweitert
bererGrenzwert

5 1 65 ?ger;dachtlgeGrenzwerteAktlv BOOL 5 R/W Beide

5 1 66 VerdachtigeZeitAktiviert BOOL 5 R/W Beide

5 1 67 \é(retrdachtlgeZeltN|edr|gAkt|V| BOOL 5 R/W Beide

5 1 68 }(/erdachtlgeZeltHochAktlwer BOOL 5 R/W Beide

5 1 69 VerdachtigeZeitUntergrenze REAL 8 R/W Beide

5 1 70 VerdachtigeZeitObergrenze REAL 8 R/W Beide

5 1 71 VerdachtigeEnergieAktiviert BOOL 5 R/W Beide
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Tabelle2.10  Modul fiir nicht aktive Verdachtsfélle und Ablehnungen (1000 Instanzen)

Steck GroRein Lok
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit

platz Bytes heit

5 1 o) gieergachtAquiedrigeEnergieAkti BOOL 5 R/W Beide

5 1 73 VerdachtEnergieHochAktiviert ~ BOOL 5 R/W Beide

5 1 74 VerdachtigerEnergieUntergr REAL 8 R/W Beide
enzwert

5 1 75 VerdachtigerEnergieHochGr REAL 8 R/W Beide
enzwert

5 1 76 ?ﬁlidéchtigeSpitzenleistungAktiv BOOL 5 R/W Beide
VerdachtigeSpitzenleistungNied .

5 1 7 righktiviert BOOL 5 R/W Beide
VerdachtigeSpitzenleistungHoch .

5 1 78 Aktiviert BOOL 5 R/W Beide
VerddchtigerSpitzenwertLeistun -

5 1 79 gUntergrenze REAL 8 R/W Beide
VerddchtigerSpitzenleistungs- ;

5 1 80 Hchstgrenzwert REAL 8 R/W Beide

5 1 81 VerdachtigeFrequenzAktiviert ~ BOOL 5 R/W Beide

5 1 82 :I/ieergéichtigeFrequenzNiedrigAkti BOOL 5 R/W Beide

5 1 83 VerdachtFrequenzHochAktiviert ~ BOOL 5 R/W Beide

5 1 84 \éerdéichtigeFrequeanntergrenz REAL 8 R/W Beide

5 1 85 VerdachtigeFrequenzOberer REAL 8 R/W Beide
Grenzwert
VerdachtigeAbsoluteEntfern .

5 1 86 ungAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
VerdachtigerAbsoluterAbsta .

5 1 87 ndNiedrigAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
VerdachtigerAbsoluterAbsta .

5 1 88 ndHochAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert

5 1 89 VerdachtigerAbsoluterAbsta REAL 8 R/W Erweitert
ndUntergrenze
VerdachtigerAbsoluterAbsta .

5 1 90 ndObererGrenzwert REAL 8 R/W Erweitert

5 1 91 verdachtigerEinklappAbstan g, 5 R/W Erweitert
dAktiviert
VerdachtZusammenbruchEn .

> ! %2 tfernungNiedrigAktiviert BOOL > R/W Erweitert
VerdachtZusammenbruchEn .

> 1 %3 tfernungHochAktiviert BOOL > R/W Erweitert

5 1 94 VerdachtEinklappenAbstand REAL 8 R/W Erweitert
Untergrenze

5 1 95 VerdachtZusammenbruchA REAL 8 R/W Erweitert

bstandObererGrenzwert
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Tabelle2.10  Modul fiir nicht aktive Verdachtsfélle und Ablehnungen (1000 Instanzen)

Steck GroRein el
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit
VerdachtigerAusloserAbstan .
5 1 96 dAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
5 1 g7 VerdachtAusloserAbstandNi 5, 5 R/W Erweitert
edrigAktiviert
VerdachtAusléserEntfernun .
5 1 98 gHochAKktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
5 1 99 VerdachtigerAusloserAbstan REAL 8 R/W Erweitert
dUntergrenze
5 1 100 VerdachtAusldserAbstandOb REAL 8 R/W Erweitert
ergrenze
VerdachtigesEndeSchweilRkr .
5 1 101 aftAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
51 102  VerdachtEndSchweiBkraftNi g 5 R/W Erweitert
edrigAktiviert
VerdachtEndSchweiftkraftH .
5 1 103 ochAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
5 1 104 VerdachtigerEndschweillkra REAL 8 R/W Erweitert
ftUntergrenze
VerdachtigerEndSchweillkra .
5 1 105 ftObererGrenzwert REAL 8 R/W Erweitert
5 1 106  VerdachtigeGeschwindigkeit g 5 R/W Erweitert
Aktiviert
VerdachtGeschwindigkeitNiedri .
5 1 107 gAKtiviert BOOL 5 R/W Erweitert
VerdachtigeGeschwindigkeitHoc ;
5 1 108 hAktiviert BOOL 5 R/W Erweitert
5 1 109 VerdachtigeGeschwindigkeit REAL 8 R/W Erweitert
Untergrenze
5 1 110 VerdachtigeGeschwindigkeit REAL 8 R/W Erweitert
ObererGrenzwert
51 111 Rezepturnummer/ UINT32 8 W Beide
Instanznummer
Tabelle 2.11
Servicenum .
Dienstname
mer
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Alle Parameter abrufen
3 Einzelnen Parameter festlegen
4 Alle Parameter einstellen
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2.7 Modul fiir nicht aktive Stack-Rezepturen (1000 Instanzen)

Das Modul flir nicht aktive Stack-Rezepturen enthalt alle Parameter aus der aktuellen oder aktiven
Stack-Rezeptur.

Tabelle 2.12  Nicht aktives Stack-Rezepturmodul (1000 Instanzen)

Steck GroRe in Lok
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit
6 1 1 AllAttribute - 78 R/W Beide
6 1 2 StapelRezeptNummer INT32 8 R Beide
6 1 3 FrequenzNiedrig INT32 8 R/W Beide
6 1 4 FrequenzHoch INT32 8 R/W Beide
6 1 5 Phasenbegrenzungszeit REAL 8 R/W Beide
6 1 6 Phasenlimit INT32 8 R/W Beide
6 1 7 Steuerungsmodus INT32 8 R/W Beide
6 1 8 BlindzeitSchweilten REAL 8 R/W Beide
6 1 9 AmpProportionalGain INT32 8 R/W Beide
6 1 10 AmplntegralGain INT32 8 R/W Beide
6 1 11 AmpDerivativeGain INT32 8 R/W Beide
6 1 12 E:zsenProportlonalVerstark INT32 8 R/W Beide
6 1 13 PhasenlIntegralVerstarkung INT32 8 R/W Beide
6 1 14 EgasenAbleltungsVerstarku INT32 8 R/W Beide
6 1 15 Schweillrampenzeit REAL 8 R/W Beide
6 1 16 Startfrequenz INT32 8 R/W Beide
6 1 17 MemoryOffset INT32 8 R/W Beide
6 1 18 DigitalTune INT32 8 R/W Beide
6 1 19 Frequenzverschiebung INT32 8 R/W Beide
6 1 20 EndOfWeldStore BOOL 5 R/W Beide
6 1 21 InternesOffsetFlag BOOL 5 R/W Beide
6 1 22 Rezepturnummer/ UINT32 8 R/W Beide
Instanznummer
Tabelle 2.13
Servicenummer Dienstname
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Alle Parameter abrufen
3 Einzelnen Parameter festlegen
4 Alle Parameter einstellen
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2.8 Modul ,,Ergebnisse der letzten SchweiRnaht“ (1 Instanz)

Das Modul ,SchweilRergebnisse“ enthalt alle SchweilRergebnismerkmale der zuletzt
abgeschlossenen Schweiflinaht.

Tabelle2.14  Modul fiir letzte SchweilRergebnisse (1 Instanz)

Steck . GroBein . Typ der' AP
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vorsrc‘:;iutbem Einheit
333 R Erweitert
7 1 1 AllAttribute -
277 R Kernfach
7 1 2 SchweiBnahtErgebnisindex INT32 4 R Beide
7 1 3 RezeptNummer INT32 4 R Beide
7 1 4 SchweilirezeptVersionsnum INT32 4 R Beide
mer
7 1 5 Datum/Uhrzeit STRING 23 R Beide
7 1 6 StackSerialNumber STRING 12 R Beide
7 1 7 Seriennummer des Netzteils STRING 12 R Beide
7 1 8 StellantriebSeriennummer  STRING 12 R Beide
7 1 9 ASCSerialNumber STRING 12 R Beide
7 1 10 Zykluszahler INT32 4 R Beide
Siehe
7 1 11 SchweiRmodus INT32 4 R Beide ;?:Eﬁ::js
modi
7 1 12 Schweilzeit REAL 4 R Beide
7 1 13 Haltezeit REAL 4 R Beide
7 1 14 SchweilRenergie REAL 4 R Beide
7 1 15 WeldPeakPower REAL 4 R Beide
7 1 16 Startfrequenz UINT32 4 R Beide
7 1 17 Frequenzanderung INT32 4 R Beide
7 1 18 Zykluszeit REAL 4 R Beide
7 1 19 Benutzername STRING 12 R Beide
7 1 20 Teile-1D STRING 51 R Beide
7 1 21 BatchID STRING 51 R Beide
7 1 22 TriggerPoint REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 23 WeldSonicPoint REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 24 Haltepunkt REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 25 Alarm-ID STRING 20 R Beide
7 1 26 Schweil3status INT32 4 R Beide
Siehe
7 1 27 RezeptStatus INT32 4 R Beide Tabelle
,:‘lllaermtab
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Tabelle2.14  Modul fiir letzte SchweiRergebnisse (1 Instanz)

Steck . Grofein c Typ der' AP

platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff VOfS;l;:.::beln Einheit
7 1 28 SchweilRdruck REAL 4 R Beide

7 1 29 Haltedruck REAL 4 R Beide

7 1 30 MaxSchweiRkraft REAL 4 R Beide N (lbf)

7 1 31 MaxHaltekraft REAL 4 R Beide N (lbf)

7 1 32 EndHalteKraft REAL 4 R Beide N (lbf)

7 1 33 EndHaltekraft REAL 4 R Beide N (lbf)

7 1 34 WeldAbsolute REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 35 GesamtAbsolut REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 36 Geschwindigkeit REAL 4 R Beide

7 1 37 Abfahrgeschwindigkeit REAL 4 R Beide

7 1 38 TriggerDistance REAL 4 R Beide mm (Zoll)
71 39 Eicnhs"t"fgfa";:;;'n g REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 40 ;'gggf;samme”klapp' REAL 4 R Beide mm (Zoll)
7 1 41 GesamterEinklappweg REAL 4 R Beide mm (Zoll)
Tabelle 2.15

Servicenummer Dienstname
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Alle Parameter abrufen
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2.9 Modul Schweiergebnisverlauf (200.000 Instanzen)

Das Modul ,,SchweilRergebnisse“ enthalt alle SchweiRergebnismerkmale friiherer SchweilRungen.

Tabelle2.16 ~ Modul Schweillergebnisverlauf (200.000 Instanzen)

Steck . GroBein . Typ der' AP
platz Subslot Index Attributname Datentyp Bytes Zugriff Vorsrc‘:;iutbem Einheit
333 R Erweitert
8 1 1 AllAttribute -
277 R Kernfach
8 1 2 SchweiBnahtErgebnisindex INT32 4 R Beide
8 1 3 RezeptNummer INT32 4 R Beide
8 1 4 SchweiBanweisungVerNum INT32 4 R Beide
mer
8 1 5 Datum/Uhrzeit STRING 23 R Beide
8 1 6 StackSerialNumber STRING 12 R Beide
8 1 7 Seriennummer des Netzteils STRING 12 R Beide
8 1 8 StellantriebSeriennummer  STRING 12 R Beide
8 1 9 ASCSerialNumber STRING 12 R Beide
8 1 10 Zykluszahler INT32 4 R Beide
Siehe
8 1 11 SchweiBmodus INT32 4 R Beide ;iﬁﬁ:ﬁs
modi
8 1 12 Schweilzeit REAL 4 R Beide
8 1 13 Haltezeit REAL 4 R Beide
8 1 14 Schweilenergie REAL 4 R Beide
8 1 15 WeldPeakPower REAL 4 R Beide
8 1 16 Startfrequenz UINT32 4 R Beide
8 1 17 Frequenzadnderung INT32 4 R Beide
8 1 18 Zykluszeit REAL 4 R Beide
8 1 19 Benutzername STRING 12 R Beide
8 1 20 Teile-ID STRING 51 R Beide
8 1 21 BatchID STRING 51 R Beide
8 1 22 TriggerPoint REAL 4 R Beide mm (Zoll)
8 1 23 WeldSonicPoint REAL 4 R Beide mm (Zoll)
8 1 24 Haltepunkt REAL 4 R Beide mm (Zoll)
8 1 25 AlarmID STRING 20 R Beide
8 1 26 Schweil3status INT32 4 R Beide
Siehe
8 1 27 RezeptStatus INT32 4 R Beide Tabelle
,:llfermtab
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Tabelle2.16  Modul Schweillergebnisverlauf (200.000 Instanzen)

Steck GroRRein Upels
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff Vorschubein Einheit
platz Bytes heit

8 1 28 SchweilRdruck REAL 4 R Beide

8 1 29 Haltedruck REAL 4 R Beide

8 1 30 MaxSchweiRkraft REAL 4 R Beide N (lbf)

8 1 31 MaxHaltekraft REAL 4 R Beide N (lbf)

8 1 32 EndHalteKraft REAL 4 R Beide N (lbf)

8 1 33 EndHalteKraft REAL 4 R Beide N (lbf)

8 1 34 WeldAbsolute REAL 4 R Beide mm (Zoll)

8 1 35 GesamtAbsolut REAL 4 R Beide mm (Zoll)

8 1 36 Geschwindigkeit REAL 4 R Beide

8 1 37 Abfahrgeschwindigkeit REAL 4 R Beide

8 1 38 TriggerDistance REAL 4 R Beide mm (Zoll)
Schweiftnaht- .

8 1 39 Einsturzabstand REAL 4 R Beide mm (Zoll)

8 1 40 Halte-Zusammenklapp-  pep) 4 R Beide mm (Zoll)
Abstand

8 1 41 GesamteEinklappstrecke REAL 4 R Beide mm (Zoll)

8 1 4 Rezepturnummer/ UINT32 4 W Beide
Instanznummer

Tabelle 2.17

Servicenummer Dienstname

1 Einzelnen Parameter abrufen

2 Alle Parameter abrufen

3 Einzelnen Parameter festlegen
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2.10 Modul zur Verwaltung von Schweif3rezepturen (1 Instanz)
Das Rezepturverwaltungsmodul speichert und validiert Schweil3rezepturen.

Tabelle2.18  Modul zur Verwaltung von SchweiRRrezepturen (1 Instanz)

Steck GrofBein

platz Subslot Index Parametername Datentyp Bytes Zugriff
9 1 1 NeuesRezeptErstellen UINT8 1 w
9 1 3 InaktivesRezeptLoschen UINT32 6 w
9 1 2 ZielRezeptNummer UINT32 8 w
9 1 4 SchweilrezeptName STRING 55 w
9 1 5 ReadStatus BOOL 1 R

Tabelle 2.19

Servicenummer Dienstname
1 Einzelnen Parameter abrufen
2 Einzelnen Parameter festlegen
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2.11  Alarmprotokollmodul (1 Instanz)

Das Modul ,Alarmprotokolle liefert Alarminformationen zum Gerat.

Tabelle 2.20  Alarmprotokollmodul (1 Instanz)

Steck GrofRRe in

platz Subslot Index Parametername Datentyp Bytes Zugriff
LogIndexNumber UINT32 4
RezeptNummer INT32 4
SchweillrezeptVersionsnummer INT32 4
AlarmID INT32 4
AlarmTyp INT32 4

10 1 1 AlarmSubType INT32 4
Zykluszahler INT32 4 §
DatumUhrzeit STRING 23
MachineName STRING 16
Benutzername STRING 16
AlarmNotizen STRING 101

10 1 2 LogIndexNumber UINT32 4

Tabelle 2.21

Servicenummer Dienstname
1 Alle Parameter abrufen
2 Einzelnen Parameter festlegen
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2.12

Ereignisprotokollmodul (1 Instanz)

Das Modul ,Ereignisprotokolle® stellt Ereignisinformationen zum Gerat bereit.

Tabelle2.22  Ereignisprotokollmodul ((1 Instanz)

Steck

Subslot Index
platz

Parametername

LogindexNumber
EventID
ParameterlID
Datum/Uhrzeit
Benutzername
AlteParameter

11 1 1
NewParameters
SourceOfEvent
PSSerialNumber
ASCSerialNumber
HMISeriennummer
Kommentar

11 1 2 LogindexNumber

Tabelle 2.23

Servicenummer Dienstname
1 Alle Parameter abrufen
2 Einzelnen Parameter festlegen

Datentyp

UINT32
INT32

STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
STRING
UINT32

GrofBein

Bytes Zugriff

4

100

23

16

16

16 R
30

12

12

12

64
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2.13 Modul ,,Token-RTC-Versionszahler* (1 Instanz)
Das Modul Version/RTC/Zahler/Zugriffstoken konfiguriert die Einstellung des Steuertokens.

Tabelle 2.24  Token-RTC-Versionszdhlermodul (1 Instanz)

Steck GrofRRe in

platz Subslot Index Parametername Datentyp Bytes Zugriff

12 1 1 Zugriffstoken UINT8 2 R/W

12 1 2 RTC UINT32 4 R/W
ACVersion STRING 16

12 1 3 SCVersion STRING 16
PCVersion STRING 16
LebensdauerSchweillzyklenZahl
er UINT32 8
ZahlerGesamtAnzahlAlarmz UINT32 8
yklen
ZahlerBetriebeneAktuatorzyklen UINT32 8 R
ZahlerFirAusgefiihrteWandlerzy

2 1 4 Klen UINT32 8
HornCyclesCounter UINT32 8
CylinderCounter UINT32 8
ZahlerStromversorgungsiiberlas
tung UINT32 8
ZahlerTeileProMinute UINT32 8

Tabelle 2.25

Servicenummer Dienstname
1 Alle Parameter abrufen
2 Einzelnen Parameter festlegen
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2.14 Import und Export der Systemkonfiguration (1 Instanz)

Die allgemeinen Modulparameter der Systemkonfiguration sind unten aufgefiihrt.

Tabelle2.26  Import und Export der Systemkonfiguration (1 Instanz)

Steck Grofe in el
Subslot Index Attributname Datentyp Zugriff  Vorschubein
platz Bytes heit

13 1 SchweilRgeratName STRING 21 R/W Beide

13 1 Berechtigungspriifung UINT32 4 R/W Beide

13 1 MemoryFullAction UINT32 4 R/W Beide

13 1 BarcodeAbrufRezeptPréfix ~ STRING 1 R/W Beide

13 1 Einschaltoption UINT32 4 R/W Beide

13 1 Teile-1D BOOL 1 R/W Beide

13 1 Einheit UINT32 4 R/W Beide

1 . A .

13 1 SpeicherBeimEinschaltenLo BOOL 1 R/W Beide
schen

13 1 SpeicherMitResetL6schen ~ BOOL 1 R/W Beide

13 1 Paral'lelschwelﬁnahtErgebm BOOL 1 R/W Beide
sSpeicherStatus

13 1 ClampOnAlarm BOOL 1 R/W Beide
SchweillanweisungEindeutigeS :

13 1 NStatus BOOL 1 R/W Beide

13 1 ASCIPAddress INT32 4 R/W Beide

Tabelle 2.27

Servicenummer Dienstname
1 Alle Parameter abrufen
2 Alle Parameter einstellen
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[Diese Seite wurde absichtlich freigelassen]
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Kapitel 3: Zyklische Daten
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3.1 I/O-Steuerworter (Polaris-Eingange/SPS-Ausgange)

Tabelle 3.1 1/O-Steuerworter (Polaris-Eingdnge/SPS-Ausgédnge)

Steuerworter
Daten Beschreibung Datentyp Einheit Zugriff
0 Steuerwort 0
1 Steuerwort 1
N.z
2 Steuerwort 2 UINT
3 Aktive Rezeptur
4 Externe SchweiRamplitude % W

Benutzerdefinierte
5 Steuerungsdaten 1 REAL

Benutzerdefinierte

Steuerungsdaten 2 REAL

7 Benutzerdefinierte Steuerdaten 3 REAL

90 BU-4001429DE REV. 01



BRANSON

3.1.1 Steuerwort 0

Tabelle 3.2 Steuerwort 0

Daten [0] Steuerwort 0

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 usDIS Ultraschall deaktivieren 3::l;tci\[:i\;\elreeizgglislulil‘traschalls wahrend 3:;;,2;?;:::“
1 ES Not-Aus Nicht verwendet. -
2 HPOS Home Position Nicht verwendet. -
3 RPOS Bereitschaftsposition Nicht verwendet. -
4 HFSO Stack-Rezepturnummer 0 Nicht verwendet. -
5 HFS1 Stack-Rezeptur Nummer 1 Nicht verwendet. -
6 HFS2 Stack-Rezeptur Nummer 2 Nicht verwendet. -
7 HFS3 Stack-Rezeptur Nummer 3 Nicht verwendet. -
8 RCPBO Schweilrezeptur Bit 0 Nicht verwendet. -
9 RCPB1 Schweillrezeptur Bit 1 Nicht verwendet. -
10 RCPB2 Schweillrezeptur Bit 2 Nicht verwendet. -
11 RCPB3 Schweillrezeptur Bit 3 Nicht verwendet. -
12 RCPB4 Schweillrezeptur Bit 4 Nicht verwendet. -
um den Beginn des Haltezyklus nach
13 HDEL Reserviert flir Halteverzogerung Absc"hluss des SchweiRzyklus zu -
verzogern.
14 MA Manuell/Automatisch Nicht verwendet. -
15 UILOCK HMI-Sperre HMIim Sperrmodus 1= HMIim Modus

GESPERRT
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3.1.2 Steuerwort 1

Tabelle 3.3 Steuerwort 1
Steuerwort 1

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik

Dieses Bit muss in Kombination mit Bit 9
0 FCT Schweilfunktion auf 1 gesetzt werden, um eine
Schweillnaht zu starten.

Muss in Verbindung mit SFCTO, SFCT1
1 SFCT Stack-Funktion aktivieren oder SFCT2 auf 1 gesetzt sein, um die
Stack-Funktion zu aktivieren

2 SFCTO Um eine bestimmte Stack- 1 =Test lauft einstellen
Funktion auszufiihren, miissen Siehe Tabelle d
3 SFCT1 die SFCT-Bits gemaR der 1=Sonotroden-Scan luft einstellen e E a ek e der
nachstehenden Tabelle fiir Stack- B Stack-Funktionen
4 SFCT2 Funktionen gesetzt werden. 1= Suchlauf lauft
5 EXTWA Externe SchweilRamplitude 1 = Externe Schweiflamplitude aktiviert
6 MCLR Speicher l6schen 1 =Speicher-Offset wird auf 0 gesetzt
7 RES Reserviert Nicht verwendet
8 RST Zuriicksetzen 1=Alle Alarme zurlicksetzen l..= Alle Alarme
6schen
1=Schaltet den Ultraschall basierend
9 EIN Ultraschall ausfiihren auf der Kombination von SFCT- oder FCT-
Bits ein.
Abbruch eines laufenden Zyklus und 1= Bricht den

10 CYAB Zyklusabbruch Riickfiihrung der Vorschubeinheit in die

Home Position. Schweillzyklus ab

11 RES Reserviert

12 GNDDT Metallkontakt 1=Masse wurde erkannt
1=Wechsel von Amplitude 1 zu

13 APROF Amplitudenprofil Amplitude 2 (zukiinftiger .
Implementierungsumfang) Polaris -
Stufe -1 bis 10

14 RES Reserviert

15 RES Reserviert

Tabelle 3.4 Stack-Funktion

Stack-Funktion (SFCT-Bits in Steuerwort 1)

Bit Name Test Scannen Suchen
CTRL1/1 SFCT 1 1 1
CTRL1/2 SFCTO 1 0 0
CTRL1/3 SFCT1 0 1 0
CTRL1/4 SFCT2 0 0 0
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3.1.3 Steuerwort 2

Tabelle 3.5 Steuerwort 2

Steuerwort 2

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik

Vorschubeinheitsfunktion

Muss in Verbindung mit AFCTO, AFCT1

0 ACFT aktivieren oder AFCT2 1 sein, um die
Vorschubeinheitsfunktion zu aktivieren.
1 ACFTO Um eine bestimmte Funktion der Teilekontakt suchen

Vorschubeinheit

2 ACFT1 auszufiihren, miissen die ACFT-  Sonotrode unten
Bits gemaR der nachstehenden
Tabelle ,Funktion der

Siehe Tabelle
,Funktion der
Vorschubeinheit®.

3 FLUGZ2 Vorschubeinheit eingestellt Kurze/Schnelle Kalibrierung
werden.
4 RES Reserviert
5 RES Reserviert
6 RES Reserviert
7 RES Reserviert
8 RES Reserviert
9 RES Reserviert
10 RES Reserviert
11 RES Reserviert
12 RES Reserviert
13 RES Reserviert
14 RES Reserviert
15 RES Reserviert

Tabelle 3.6 Funktion der Vorschubeinheit

Vorschubeinheitsfunktion (AFCT-Bits in Steuerwort 2)

Bit Name unten me
CTRL2/1 FLUGZEUG 1 1
CTRL2/2 ACFTO 1 0
CTRL2/3 ACFT1 1 0
STRG2/4 FLUGZEUG2 0 1

Sonotrode nach  Sonotrodenklem

Kurzkalibrierung
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3.2 I/O-Statusworter (Polaris-Ausgange/SPS-Eingange)

Im Bildschirm ,,Systemkonfiguration“ werden britische oder metrische Einheiten eingestellt. Die I/O-
Einheiten werden automatisch so konfiguriert, dass sie der Einstellung der Einheiten im Bildschirm
»Systemkonfiguration“ entsprechen.

Tabelle 3.7 1/O-Statusworter (Polaris-Ausgénge/SPS-Eingédnge)

Statuswort
Einheit
Daten Beschreibung Datentyp Zugriff
Metrisch Imperial
0 STATO (Statuswort 0) R
1 STAT1 (Statuswort 1) N. z.
UINT16

2 STAT2 (Statuswort 2)
3 Nummer der aktiven Rezeptur
4 Amplitudenausgang %
5 Strom %
6 Phase UINT32 °
7 Frequenz Hz
8 Angeforderte Amplitude %
9 Zeit REAL ms
10 Leistung w
11 Energie J
12 Kraft N lbs
13 Geschwindigkeit mm/s in/s
14 Absolutweg mm Zoll
15 Relativweg mm Zoll
16 Letzter aktiver Alarm UINT32 Nicht zutreffend
17 Benutzerdefinierte Statusdaten 1 REAL
18 Benutzerdefinierte Statusdaten 2
19 Benutzerdefinierte Statusdaten 3
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3.2.1 Statuswort 0
Tabelle 3.8 Statuswort 0
Bit Bit-Name Funktionsname
0 NO-B Nichtzyklische Uberlast Gruppe B
1 ES Not-Aus aktiv
2 TEE Reserviert
3 HFSE Reserviert
4 HFSO Stack-Voreinstellungsnummer 0
5 HFS1 Stack-Voreinstellung Nummer 1
6 HFS2 Stack-Voreinstellung Nummer 2
7 HFS3 Stack-Voreinstellung Nummer 3
8 RCPBO (S)chwelﬂvoremstellung Nummer
9 RCPBL ichwelﬂvorelnstellung Nummer
10 RCPB2 gchwelﬂvoremstellung Nummer
11 RCPB3 gchwelﬁvorelnstellung Nummer
12 RCPB4 ichwelﬁvorelnstellung Nummer
13 PSCA Anderung der Voreinstellung
abgeschlossen
14 MA Mapueller/Automatischer Modus
aktiv
15 OL-0 Uberlastungsgruppe 0

Statuswort 0

Beschreibung Logik

1= Not-Aus aktiv

1=Voreinstellungsanderung
abgeschlossen

1 =Automatikmodus

1=Es st eine Uberlastung aufgetreten
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3.2.2 Statuswort 1
Tabelle 3.9 Statuswort 1
Statuswort 1
Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 SE-2 Setup-Gruppe 2 1=Einrichtungsalarm ist aufgetreten
.. 1=Alarm , Zyklus gedandert“ ist
1 CM-3 Zyklus geandert Gruppe 3 aufgetreten
2 WA-4 Warnung Gruppe 4 1=Warnalarm ist aufgetreten
3 EQ-6 Gerateausfallgruppe 6 1= Gerateausfallalarm ist aufgetreten
. 1=Esist kein Alarm ,Kein Zyklus“
4 NC-7 Kein Zyklus Gruppe 7 aufgetreten
5 CF-8 Kommunikationsfehler Gruppe 8 1=Kommunikationsalarm aufgetreten
6 HW-A Hardwaregruppe A 1=Hardware-Alarm ist aufgetreten
7 CU-1 Abschaltgruppe 1 1 =Abschaltalarm ist aufgetreten
8 TP-9 Reserviert
9 SM Reserviert
10 RS Bereitschaftszustand 1= U'ltraschall ausgeschaltet und System
bereit
11 EIN Ultraschall aktiv 1= Ultraschall aktiv
12 OK Ende des Schweilzyklus ohne 1 =Zyklusende ohne Fehler
Fehler
13 LM-5 Grenzwertgruppe 5 1=Grenzwertalarm ist aufgetreten
14 MCLR Speicher l6schen 1 =Speicher-Offset wird auf 0 gesetzt
15 ACLR Vorschubeinheit [6schen ! :.L(.)SChen der Vorschubeinheit ist
aktiviert
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3.2.3 Statuswort 2

Tabelle 3.10 Statuswort 2

Statuswort 2

Bit Bit-Name Funktionsname Beschreibung Logik
0 CYRU Zyklus lauft 1=Schweillvorgang lduft
1 SEEK Sonotrodensuche lauft 1= Sonotrodensuche lauft
2 WACT Schweif3en aktiv 1=Schweillen ist aktiv
3 HACT Halten aktiv 1=Halten ist aktiv
4 HPOS Home Position 1=Vorschubeinheit in Home Position
5 RPOS Bereitschaftsposition é:r\é?tgsc%haléfs ﬂg:ﬁg?
6 PBR PB-Freigabe 1= Startschalter sind losgelassen
7 GR_AL Allgemeiner Alarm zliLJ:sg:lréiEfrm wird vom System
8 STP_MD Einstellungsmodus \:L/:rEciI[:justc):ii;:ezir;Etiir:ll.'ichtung der
9 VAL_R Validierte Rezeptur
10 S_AL Verdachtsalarm
11 R_AL Ausschussalarm
12 ABRST Nachimpuls aktiv 1=Nachspiilung ist aktiv
13 FPC Teilekontakt suchen lauft 1= Teilekontakt [&uft
14 H_SCAN Sonotroden-Scan lauft 1=Sonotroden-Scan lauft
15 H_TEST Sonotroden-Test l4uft 1=Sonotroden-Test lauft
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3.3 Benutzerdefinierte Statusdaten

Die folgende Tabelle zeigt die verfliigbare Dropdown-Liste auf dem HMI-Bildschirm fiir
konfigurierbare Statusworter.

Tabelle 3.11 Benutzerdefinierte Statusdaten

Statuswort deaktivieren (Standard)
SchweiBmodus
Zeitmodus
Energiemodus
Spitzenleistungsmodus
Metallkontaktmodus
Absolutwegmodus (nur Polaris Advanced)
Relativwegmodus (nur Polaris Advanced)
Schweilamplitude
Abfahrgeschwindigkeit (nur Polaris Advanced)
Triggerkraft (nur Polaris Advanced)
Schweiltdruck (nur Polaris Advanced)
Haltezeit

Haltedruck (nur Polaris Advanced)

Tabelle 3.12  Benutzerdefinierte Steuerungsdaten

Steuerwort deaktivieren (Standard)
Schweimodus
Zeitmodus
Energiemodus
Spitzenleistungsmodus
Metallkontaktmodus
Absolutwegmodus (nur Polaris Advanced)
Relativwegmodus (nur Polaris Advanced)
Schweiflamplitude
Abfahrgeschwindigkeit (nur Polaris Advanced)
Triggerkraft (nur Polaris Advanced)
Schweiltdruck (nur Polaris Advanced)
Haltezeit

Haltedruck (nur Polaris Advanced)
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