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Informacion sobre cambios en el manual de usuario

En Branson, nos esforzamos por mantener nuestra posicion como lideres en unién de plasticos
por ultrasonidos, soldadura de metales, limpieza y tecnologias relacionadas mediante la mejora
continua de nuestros productos. Estas mejoras se incorporan tan pronto como se desarrollan y se
prueban a fondo.

Esta guia del usuario es complementaria y debe utilizarse junto con el conjunto de documentacién
del sistema Polaris.

La informacion relativa a cualquier mejora se aiadira a la documentacion técnica correspondiente
en su proxima revision. Por lo tanto, cuando solicite asistencia técnica para unidades especificas,
tenga en cuenta la informacién de revisién que figura en este documento.

Aviso de derechos de autor y marcas comerciales

Copyright © 2026 Branson Ultrasonics Corporation. Todos los derechos reservados. El contenido de esta publicaciéon no
puede reproducirse de ninguna forma sin el permiso por escrito de Branson Ultrasonics Corporation.
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1.1 Acréonimos y glosario
Tabla1l.1 Acrénimos y glosario
Acrénimos y términos Definiciones
GSDML Archivo de lenguaje de marcado de descripcién de estacién genérica
TIA Automatizacién totalmente integrada
PLC Controlador légico programable
CEl Comisién Electrotécnica Internacional
TR Tiempo real
DCP Protocolo de descubrimiento y configuracién
1&M Identificacién y mantenimiento
IP Protocolo de Internet
LED Diodo emisor de luz
Hz Hertz
BF Fallo del bus
SF Fallo del sistema
SYS Estado del sistema
PNC Controlador PROFINET
HMI Interfaz hombre-méaquina.
PC Ordenador personal
PN PROFINET
GSX Paquete de archivos GSDML firmado
1/0 Entrada/salida
H/W Hardware
API Interfaz de programacion de aplicaciones.
DAP Punto de acceso del dispositivo
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1.2 Introduccion

Esta guia del usuario describe la implementacién del sistema de soldadura por ultrasonidos
Polaris en una red PROFINET. Ofrece una visién general de las especificaciones del sistema, la
instalacion del archivo GSDML, las estructuras de /O y de comunicacién, asi como ejemplos de
programacion con diagramas de tiempos.

El sistema Polaris ofrece comunicacion PROFINET estandar a través de una red Ethernet industrial
y cumple plenamente con la clase de conformidad B de PROFINET. Es compatible tanto con la
mensajeria ciclica como con la aciclica en tiempo real. Los datos de control y estado se
intercambian ciclicamente a través de datos ciclicos, mientras que los datos aciclicos permiten
acceder a los atributos de los resultados de fin de soldadura y a la configuracién de los pardmetros
de las recetas de soldadura.

Esta guia incluye instrucciones detalladas para instalar el archivo GSDML en Siemens TIA Portal
V19, asi como para seleccionar y configurar médulos dindmicos en funcién del tipo de maquina
(Advanced/Core), lo que permite una integracién flexible del sistema adaptada a aplicaciones
especificas.

También explica cédmo configurar tanto el dispositivo PROFINET Polaris como el lado del
controlador (PLC), garantizando una configuracién correcta y una comunicaciéon fiable entre
ambos.

Ademads, el manual muestra cdmo leer y escribir tanto en médulos de instancia Unica, como la
receta de soldadura activa, como en moédulos de instancias multiples, como las recetas de
soldadura no activas, lo que permite una gestién integral de los datos para escenarios de tiempo
de ejecucioén y de configuracion.

Los ejemplos que se ofrecen en esta guia se elaboraron utilizando TIA Portal de Siemens, version
19.
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1.3 Configuracion de red

Esta seccién proporciona los pasos basicos para configurar los ajustes de red del sistema Polaris
PROFINET para su instalacién en una red Ethernet. El proceso real puede requerir pasos adicionales
por parte de su administrador de red, dependiendo de los requisitos de su configuracién de red
especifica.

1.3.1 Especificaciones de comunicacion
Los datos que figuran a continuacién se aplican al sistema PROFINET de Polaris. El sistema Polaris
PROFINET estd certificado por PROFIBUS & PROFINET International (Pl) y cumple con las
especificaciones definidas en la norma PROFINET, tal y como se describe en las normas IEC 61158
e |lEC61784.
Tabla1.2 Ajustes de red predeterminados
Descripcion Especificacion
Versién de PROFINET V2.43
Clase de conformidad Clase B
Clase de carga de red Il
Velocidad de transmision 100 Mbps
Comunicacién en tiempo real RT Clase 1 (en tiempo real)
Di . . IP estatica o DCP (a través de PLC/
ireccionamiento IP . . o
herramienta de ingenieria)
Numero de ranuras 11
N o Entrada: 22 bytes
Tamano de los datos de 1/0O (ciclico) ]
Salida: 72 bytes
Compatibilidad con mensajeria explicita Si (registros de lectura/escritura)
Gestion de alarmas Cpmp?til?le (alarmas de procesoy de
diagnéstico)
Compatibilidad con datos I&M Compatibilidad con I&MO0 a I&M3
Tiempo de ciclo (frecuencia de 1
A ms
actualizacién)
IP:192.168.1.50
Direccién IP predeterminada Subred: 255.255.255.0
Puerta de enlace: 192.168.1.1
Nombre de estacion predeterminado bransonpndevice
Topologia de conexidn En estrella, lineal, en anillo
10 BU-4001429ES REV. 01
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1.4 Indicador LED de estado

Para obtener una visiéon general rapida del estado del sistema Polaris PROFINET, hay tres LED
situados en la parte frontal de la unidad. La siguiente tabla describe el significado de los LED.

Figura 1.1 Indicador LED de estado

Tabla 1.3 Indicador LED de estado
LED Color Estado
o Encendido
Verde
Parpadeando
= P

(verde/amarillo)

Verde/Amarillo
SYS

Encendido

Amarillo

Apagado
Apagado

Descripcion

Sistema operativo en funcionamiento.

El gestor de arranque esta esperando el «firmware».

El gestor de arranque esta esperando el software.

Falta el generador del dispositivo o hay un defecto de hardware.

BU-4001429ES REV. 01
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Tabla1.3 Indicador LED de estado
LED Color Estado Descripcion

[ Apagado Sin errores.

Apagado
:‘,_ Parpadeando L N L 3

MS Bt El servicio de sefial DCP se inicia a través del bus.
(1Hz,35s)
Rojo
Tiempo de espera del «watchdog» agotado; diagnéstico de
([ ) Encendido canal, genérico o extendido presente;
. error del sistema.

Rojo
[ Apagado Sin error.

Apagado
> Parpadeando

NS . P No hay intercambio de datos.
(2 Hz)

Rojo

o Encendido Sin configuracién; o enlace fisico de baja velocidad; o sin enlace
fisico.
Rojo
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1.5 Configuracion de los ajustes de red PROFINET de Polaris

El sistema de soldadura por ultrasonidos Polaris admite una configuracién flexible de sus ajustes
de red PROFINET para simplificar la integraciédn en entornos de automatizacién industrial.

Para esta configuracion, la direccién IP y el nombre de la estaciéon del dispositivo se pueden

configurar mediante dos métodos:

1. A través de la pantalla HMI local: El dispositivo Polaris permite introducir manualmente el nombre de la estacién
PROFINET y la direccién IP directamente a través de la HMI integrada.

2. A través del protocolo DCP desde el controlador PROFINET (PNC): El dispositivo también admite la configuracién
automatica mediante el Protocolo de Descubrimiento y Configuracién Basica (DCP) iniciado por el controlador
PROFINET. Durante la puesta en marcha, el controlador puede asignar el nombre del dispositivo y la direccién IP en
funcién de la configuracién de la herramienta de ingenieria (por ejemplo, Siemens TIA Portal). Esto permite una
integracién perfecta sin intervencién manual.

Ambos métodos de configuracion garantizan que el sistema Polaris sea identificable de forma
Unicay esté correctamente direccionable en la red PROFINET.

BU-4001429ES REV. 01 13
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1.6 Archivo GSDML de Polaris

El archivo GSDML es 0til para integrar el sistema Polaris con una red PROFINET. Permite al

programador identificar y asignar rdpidamente las etiquetas de E/S de Polaris dentro del sistema
de control.

Puede descargar el archivo GSDML necesario en el siguiente enlace:
https://www.branson.emerson.com/en/products/branson-polaris-power-supplies

Figura 1.2 Archivo GSDML de Polaris

SPECIFICATIONS FEATURES DOCUMENTS & DRAWINGS

Documents & Drawings
ENGLISH v

BROCHURES

DRAWINGS & SCHEMATICS GSDML-V2.43-Branson-Ultrasonics-

Polaris-20250807

MANUALS & GUIDES ¥ English

SOFTWARE DOWNLOADS & DRIVERS
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1.6.1 Configuracion a través de la pantalla HMI local

La configuracién IP de Polaris para EtherNet/IP se encuentra en la pantalla Sistema >
Configuracion > Configuracion de red > Ethernet Industrial. Aqui se pueden cambiar los
ajustes de la direccion IP, la mascara de subred y el nombre de la estacién.

Es necesaria una conexion por cable Ethernet entre el sistema Polaris PROFINET y un PC o un PLC para
poder ver o modificar la direccién IP.

Después de realizar cambios en la configuracién de red, se debe apagar y volver a encender el sistema
Polaris PROFINET para que los cambios surtan efecto.

Figura 1.3 Configuracion de los ajustes de red

General User I/O Industrial E... LDAP Config Network Configura... OPC UA Alarm Management USB Authentication

1P Setup NFS Setup Profinet

Configuration - Communication :
PROFINET

IP Address
[I(’l 168150 }

Subnet Mask
[m 255,250 }

Default

(o )

Station Name

[h||r }

Tabla 1.4 Configuracién de los ajustes de red EtherNet/IP de Polaris
Paso Instrucciones
1 En el men principal, vaya a Sistema > Configuracion > Configuracién de red > Ethernet Industrial.
2 Cambie la configuracién de red seglin sea necesario para que sea compatible con su configuracién de red.
3 Pulse el boton «Guardar» para guardar la nueva configuracién.
4 Apague el sistema Polaris PROFINET, espere unos instantes y, a continuacién, vuelva a encenderlo.
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1.6.2 Ajustes de red predeterminados

Figura 1.4 Ajustes de red predeterminados

General User I/O Industrial E... LDAP Config Network Configura... OPC UA Alarm Management USB Authentication

1P Setup NFS Setup Profinet

Configuration - Communication :
PROFINET

IP Address
[I'fl 168.1.50 }

Subnet Mask
[L\T 255.255.0 J

Default

(o )

Station Name

[m—. ...... prclevice }

Tabla1.5 Ajustes de red predeterminados
Ajuste Predeterminado
Direccién IP 192.168.1.50
Méscara de subred 255.255.255.0
Puerta de enlace 192.168.1.1
Nombre de la estacién bransondevice
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1.6.3 Configuracion del dispositivo Polaris mediante DCP (herramienta PROFINET
Commander)

El sistema de soldadura por ultrasonidos POLARIS admite la configuracién de sus ajustes de red
PROFINET mediante el DCP (Protocolo de descubrimiento y configuracién basica). Esta
funcionalidad se puede validar o demostrar utilizando herramientas de terceros como PROFINET
Commander.

En este ejemplo, se utiliz6 la herramienta PROFINET Commander para:

+ Detectar el dispositivo POLARIS en la red PROFINET local

+ Asignar un nombre de estacién (por ejemplo, POLARIS001)

« Establecer una direccién IP estatica (por ejemplo, 192.168.0.100)

«  Confirmar que el dispositivo acepté la nueva configuracion y que se podia acceder a él.

Tabla 1.6
Paso Instrucciones
Inicie PROFINET Commander y busque los dispositivos disponibles.
Figura 1.5
B PN Browser ~ - o x-
DEP Identify Al ™ Remavwe VLAN Tag for DEP messages MIC Selection [z.lnu-ﬂm Ethernet Connection (2] 1219-LM / Ethernet 2[Dawn) ;I
PROFINET Device List
| Device Type | 1P Adds Subnet Mask | Router Vend| D (hew) | DeviD (hex) | Manufacturer
ULTRASONICS WELDING MACHI 192,168,151 255.255.255.0 19216811 011 0024 Emerson Automaton Solutions
1
J DCP Set Marme | [ Write Device Name Temparary C
O TR I Wiite 1P Settings Temparary
DCP Sat 1P Pasarms 255 . 255 , 255 . 0  Submet Mak
¢ .0 . 0 . 0 Router
DCP Get Infe | Start LED Flash. DCP Reset e Factery |||1...u=i.=wyuad-r=lurd| default) »| DCP Identify Specific r m"

Information and Alarms (doulsle click below to clear)

Wed Feb 12 14:58:17 2025 Found 1 PN devices

Wed Feb 12 14:58:17 2025 Listening on adapier..

Wed Febr 12 14:58:17 2025 Checking network for devices..,

. ™ s

2 Seleccione el dispositivo Polaris de la lista de dispositivos detectados.
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Tabla 1.6
Paso Instrucciones
Utilice el panel de configuracién DCP para establecer:
«  Nombre de la estaciéon: POLARIS001
« Direccién IP: 192.168.0.100
« Mascara de subred: 255.255.255.0
Figura 1.6
"B PN Browser -~ - o ="
DCP dentify Al I I~ Remove VLAN Tag for DCP messages NIC Selection [ 2-Intel(R) Ethernet Cannection (2] 1219-LM / Eshemet 2(Dawn) K|
PROFINET Device List
3
] DCP Set Mame [ bransonpndevice ™ Write Device Name Temporary (
992 . 168 . 1 . 51 ipaddes I~ Wite |P Settings Temparary
DCP Set P Params || 255 . 255 - 255 . ©  SubnetMask
(982 18 - T . 1 Router
DCPGetinfo |  Start LED Flash DCP Reset to Factory || Reset to Factory Mods (clear all default) =] DCP Identify Specific ([l
Information and Alarms (double click below to clear)
Wed Feb 12 14:58:17 2025 Found | PN devices
Wed Feb 12 14:58:17 2025 Listening on adapter..
Wed Feb 12 14:58:17 2025 Checking network for devices...
1" m i
4 Haga clic en Aplicar/Enviar paquete DCP para asignar la configuracion.
5 Compruebe que los nuevos ajustes se hayan aplicado correctamente.
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1.6.4 Identificar el dispositivo en la red mediante la funcién de parpadeo de los LED

La funcién de parpadeo de LED de PROFINET es una herramienta de diagndstico e identificacién
definida en el estdindar PROFINET. Permite a los usuariosy a las herramientas de puesta en marcha
identificar visualmente un dispositivo PROFINET especifico en la red activando un parpadeo de

Figura 1.7 Iniciar el parpadeo del led
Bl PH Browser - (=} *
[ DCR Identity All I [~ Rermeove VLAN Tag far DCP messages NIC Salection [ 2-Intel(R) Ethernet Connection (2) 1219-LM / Bthernet 2{Down) |
PROFIMET Device List
MAC Acdr | Dovice Mame | Dewice Type [ IPaddr [ Subnet Mawk | Router | VendiD (hex) | DeviD (hex) | 1
O0:02:ALTRBCAY bransonpndevice ULTRASONICS WELDING MACHI  192.168.1.51 255.255.235.0 19206800 Oibi Odad Emerson Automaton Solutions
DEP St | I~ Write Device Mame Temporary
1w .M. 0 . 1P Address I~ Wiite IP Settings Ternparary
DCP Set IF Params: k 255 . 255 . 255 . 0  Subnet Mask
o . 0 . 0 Router

DCP Get Info I Start LED Flash I DCP Reset te Factory | [Reset 1o Factory Mode (clear all defauls) | Dcwlamllysp-:m" r N“"M“

Information and Alarms (double click below to clear)
Wied Fels 12 14:58:17 2025 Found 1 PN deviess.

(Wied Fels 12 14:58:17 2025 Listening on adapter.

Wied Feb 12 14:58:17 2025 Checking netwark for devices...
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1.7 Prueba de conectividad PROFINET de Polaris

Una vez configurados la direcciéon IP PROFINET de Polaris y el nombre de la estacién, se puede
comprobar la conectividad utilizando el simbolo del sistema «ping» del PC/portétil. Antes de
realizar la prueba, la IP Ethernet del PC/portétil debe estar configurada en la misma subred que la
direccion PROFINET de Polaris.

1.7.1 Configuracion del PC/portatil para las pruebas

Tabla1.7 Configuracién del PC/portatil para las pruebas
Paso Instrucciones
1 Conecte un cable Ethernet entre el puerto Profinet del POLARIS y el puerto Ethernet RJ45 del PC/portatil.

Puede ser necesario un adaptador de USB a Ethernet si el PC/portétil no dispone de un puerto RJ45.

Configure la direccién IP estética del PC/portatil:

a. Vaya a Configuracion > Red e Internet > Cambiar opciones del adaptador

b. Haga doble clic en el icono de la red de area local y seleccione «Propiedades».
c. Haga doble clic en Protocolo de Internet version 4 (TCP/IPv4).
d

. Cambie el ultimo octeto de la direccidn IP para que sea diferente de la configuracion del
POLARIS. Por ejemplo, si la direccion del POLARIS es 192.168.1.50, configure el PC/portatil
con 192.168.1.100.

e. Configure la mascara de subred como 255.255.255.0.
f. Seleccione Aceptar y Cerrar.

Figura 1.8

Edit IP settings

Some of these settings are managed by your organization.

Manual

IPv4
@ on

IP address

Authe
Meter

192.168.0.100

Subnet mask

255.255.255.0

Gateway

192.168.1.1

Preferred DNS

8888

DNS over HTTPS

Cancel
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1.7.2 Uso de Ping para probar la conectividad

Tabla 1.8 Uso de Ping para probar la conectividad
Paso Instrucciones

1 En el men Inicio de Windows, escriba «cmd» para que aparezca el simbolo del sistema y dbralo.

) En el simbolo del sistema, escriba: Ping (direccion IP del PROFINET de Polaris), por ejemplo, Ping
192.168.1.50
Revise los resultados.
a. Si se recibe «Respuesta de», la conectividad es buena.
b. Si se recibe «Se ha agotado el tiempo de espera de la solicitud», no se ha establecido ninguna

conexion:

« Compruebe la configuracién de la IP del Polaris.
« Compruebe la configuracién IP del PC/portatil.
« Compruebe que haya una buena conexién por cable entre el Polaris y el PC/portatil.
+ Apagueyvuelva a encender el Polaris
+ Repita el comando «ping» hasta que se establezca una «Respuesta de».
Figura 1.9

3
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1.8 Integracion del dispositivo Polaris en TIA Portal V19

Tabla1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA
Paso Instrucciones
1 Inicie TIA Portal.
2 Cree un nuevo proyecto con Inicio->Crear nuevo proyecto->Crear
3 Haga clic para abrir la vista del proyecto.
4 Haga doble clic en «Dispositivos y redes» a la izquierda.

En el catélogo del lado derecho, seleccione

Figura 1.10
Hardware catalog w M p
Options
-
v | Catalog
| <Search= | @
¥ Filter Profile: | <Al |'7'| @
- [ﬂ Communication modules
~ [} PROFINETEthernet
s » i CP 1604

¢ [ CP 1612 (A2)

v [ CP 1613 (A2)

v [jgh CF 1616 onboard

v [ CP 1616

v [ CP 1623

» [ CP 1625

v [ CP 1626

v [igh CF 1628

~ [ PROFINET Driver
Rl 6ES7 195-3AA00-0YAD
@ 6ES7 195-3AA00-0YAI

B |E general i

22 BU-4001429ES REV. 01



BRANSON

Tabla 1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA

Paso Instrucciones

A continuacién, haga doble clic en el objeto Controlador PN en la vista de red para abrir la vista de
dispositivo.

Figura1.11

B PR b b L, K00 sk - e Mol

R N @ mox H 3

i PRT oo [l

EEEG #oomiey Foiecie WP ® | LG

[ Topsions sew_[oh, Pevenm viem [IY Dusics eew |
B |of e L commacnions [ E R LR G| werm o
B 0yt P i B e e 1 | g = Gtk
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En Médulos de comunicacién\PROFINET\Subméddulos de interfaz, haga doble clic en el objeto Windows para
anadir la interfaz de red del controlador.

Figura 1.12

Drag and drop the interface submodule to
the open slot (or just double click Windows
on right from the cataleg)
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Tabla 1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA

Paso Instrucciones

Haga doble clic en el médulo de interfaz y, a continuacién, en la ventana inferior, seleccione Direcciones
Ethernet. Haga clic en Afiadir nueva subred. A continuacion, establezca la direccion IP del controlador en la
configuracién. A continuacién, desmarque la casilla «Generar nombre automaticamente» y establezca el
nombre PROFINET como «pncl».

Figura 1.13
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9 Haga clic de nuevo en la pestafia de vista de red o haga doble clic en dispositivos y redes.
Instale los archivos GSD de PROFINET necesarios haciendo clic en Opciones->Gestionar archivos de
descripcién general de la estacion (GSD). Aseglrese de que los archivos se hayan instalado correctamente.
10 Asegurese de incluir el archivo .bmp en la misma carpeta si desea tener una imagen grafica del dispositivo.

El catdlogo se actualizara después de instalar los archivos y estos se almacenaran en la categoria «Otros
dispositivos de campo» en la vista de red. La Gltima versién de TIA es compatible con GSD o GSX (paquete
GSD firmado).
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Tabla 1.9

Paso

11

12

Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA

Instrucciones

Vaya a Opciones -> Gestionar archivos de descripcién general de la estacién y elimine el archivo gsdml
antiguo e instale el archivo gsdml mas reciente. La instalacién del nuevo archivo tardara unos segundos.

Figura 1.14

Manage general station description files
Installed GSDs

GSDs in the project

Source path: [ D:Wiasim|GSDMLIRoopa-28-11-24IDeviceDescriptionDiag_20_12_24 | []

Content of imported path

M GsDx | File Versien Language Status Info
B G5DML-VZ . 44-01B1-0024-20241..  W2.44 English Not yet installed PRO...
fics
<] i |
ies'
i'ca Delete | | mstall || cancel | [perties.

Una vez instalado el archivo GSDML, vaya a Catalogo de hardware > Otros dispositivos de campo ->
PROFINET 10 ->1/0O -> seleccione el dispositivo y, a continuacion, arrastre y suelte el dispositivo PN en la
ventana Dispositivos y red.

Figura 1.15
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Tabla 1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA

Paso Instrucciones

Haga clic en «Sin asignar» en laimagen del dispositivo y asignelo al controlador seleccionando el nombre
del controladory el nombre de la red. Una vez conectado, deberia aparecer una linea verde discontinua
entre el controladory el dispositivo.

Figura 1.16

Project-branson-demo » Devices & networks

|; Topology view "n—h Network 1

br pndevi...
POLARIS DAP e
Not assigned

[
|

PROFINET Driv...

13 PROFINET Driver

Haga doble clic en el dispositivo para acceder a la vista del dispositivo y configurar la direccién IP (si es
14 necesario) y el nombre del dispositivo (en Propiedades -> Direcciones Ethernet) y los médulos (en caso de
que tengamos un dispositivo modular).

Arrastre y suelte los médulos segin la maquina configurada, es decir, Advanced o Core, como se indica a
continuacién: los médulos _E son para la maquina Advanced y los médulos _M son para la maquina Core.

Figura 1.17
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Tabla 1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA
Paso Instrucciones
Antes de la seleccion del médulo.

Figura 1.18

Project-branson-demo » Ungrouped devices » bransonpndevice [POLARIS DAP]

|E Topology view M Network view H“ Device view L Options

5 [ Device overview |
W odule ~[Catalog
B e | i
b PO M Fiter  Profile: fi
~ (i@ FolarishModules |
Il Module1_AWR_E
Il vodule1_AvwR_M
Il Module2_AsRR_E
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Il Module3_AsR_E
Il Module3_AsR M
Il Moduled_NAWR_E
Il Moduled_NAWR_M
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16

Module9_WRM_1
Module10_AlarmsLogh_1

Module11_EventLoght 1

Il wodules_LWR_
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Il Modules_HVR_E

Mouulen,swemcunﬁg Eer T
<] ] 100% = | E3m| Il vodule7_NSRR_E

‘B Properties “_!.. Info @) | &/ Diagnostics

De vuelta en la vista de red, aseglirese de que los dispositivos estén conectados al controlador haciendo clic

17 con el botdn izquierdo en «No asignado» en el dispositivo y seleccionando el controlador. Ademas, haga
doble clic para comprobar que todos los médulos se han configurado y parametrizado correctamente en la
vista del dispositivo.

Haga clic en el dispositivo PROFINET en la vista de red y vaya a Propiedades -> Direcciones Ethernet para
18 mostrar sus propiedades y establecer el nombre del dispositivo. Todos los dispositivos PN deben tener un
nombre de dispositivo Unico. El nombre del dispositivo debe coincidir con el nombre del dispositivo fisico.

Cuando el controlador de E/S empieza a comunicarse con el dispositivo de E/S, encuentra el dispositivo por

sunombrey establece automaticamente la direccién IP en este valor configurado mediante PROFINET DCP,
a menos que desactive la configuracién automética del nombre a través del controlador.

Figura 1.19

Project-branson-demo » Devices & networks

E Topology view ||.—h Network \

=

1 10 system: PROFINET Driver_1._PROFINET Driver PROFINET 10-System (100) [
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PROFINET Driver FOLARIS DAF
FROFIMET Driver

--------- PROFINET Driver_1 PROFI.. Sh= = sesesrsess
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Tabla 1.9 Configuracién del dispositivo Polaris mediante TIA
Paso Instrucciones
Guarde y compile la configuracién de hardware del proyecto seleccionando el controlador en la vista de red,
como se muestra. Esto creard un archivo XML de configuracién del proyecto que se utilizarad para importarlo
a la herramienta del controlador PROFINET o para cargarlo en el PLC. Si hace doble clic en el archivo
generado para la ventana de registro, se abrird automaticamente la ubicacién del archivo en el explorador
de archivos.
Figura 1.20
Meoject Ldit View Iniert Oefine Optiors Took Weedow  Help
SO e Pl I :
] 1 Topology view I‘ Metwork view | [f Device Compile
2 Y00 2 |rd veweek| L Conmections: |10 connecs [=] B & s [ = =)
3 10 wystem: Station_1 PROFINET |O-System{100) |
= ] Pojectd
t [ A rerw devicn
20 i -:»:u-:l Iﬂlb: y Select P Drreee Saticn M8 1556 P14 ST _
+ ‘gl Commun i controller ol 4]
i ¥ £ Docusenmanon semi. "’
¥ {5 LANQuages & nesour_ :
b Ouline access “Station_1_PROFINET 10-5y _ =t
» g Card BeaderUsE me
|_ Genaral I Crossaafarences [ Compile ]
Compdling completed (mods: O wamings: 1)
1 |Path Descrphan Gow |7 Erors  Wemings | Teme
| = PDriver_ : o 1 3:15:16 P
I w Hardware configuration Double click here to open o 1 31916 PN
L » Station_1 configuration file location o 1 219:16 P
[ = PCSmtion 0 1 IA16PM
I w PN Driver_1 A~ 0 1 3:19:16 PM
L » FROFINETinte . ] o 1 21516 P
[ The device replacesont without exchangeable medium funcio. M T o 1 3916 P
[i ] Configuration XML §le hes been generated under CllsersBiCL. A (] (] IAGAGPM
L Compiling completed (emrors: 0; wamings: 1} o 1 ERERTY T
Importe el archivo XML generado en Profinet Commander o en cualquier herramienta de prueba PROFINET
para trabajar con el dispositivo PROFINET.
Figura1.21
E PROFINET Commander - licensed version - C:\U fath\Docy omation\Project-b demo\AdditionalFiles\PNDriver\PROFINET Driver_1.PROFINET Dri... - [m] x®
File Edit Tools Help
LE im Browse Read R/W Data Configure NIC Selection: [3-ASIX USE to Gigabit Ethernet Family Adapter / Ethernet 5(Dawn) | @ Device Diagnostic
) c‘,:\’g; Q I+ Diagnostic l: Record(s) Cnnh?x\ler I o etTamiy st ; — hN“I&J @ Device Offline
Select Mode: . Run . Stop / Offline g’“‘ 8Run
Stop
Navigation Devices (double click output cell for changing outputs)
EE-] Device Name |Input |Status ‘Dutput ‘Status
=-§8 (01) bransonpndevice br device22| | |
- H (0) bransonpndevice .
F1- B (9) Weld_Recipe Management 1
21 - B (10) Alarm_Logs_Module 1
F- B (11) Event_Logs_Medule_1
- E (12) Token_RTC_Verison_Counter_1
F1- B (13) System Configuration Import And Export Mot
- B (3) Active Stack Recipe E_1
- B (2) Active Suspect Reject Recipe E_1 il—l_ |
& B (1) Active Weld Recipe E_1 Pl
1 M (8) Historic Weld Result E_1 Property Name Property Value
£ B (7) Last Weld Result E_1 PROFINET Controller Name br: devi
(1) Last Weld Result E1 IP Address 192.168.1.50
& B (6) Non Active Stack Recipe E_1 subnet Mask 255.255.255.0
£ B (5) Non Active Suspect Reject Recipe E_1 N 192.168.150
- B (4) Non Active Weld Recipe E_1 i [Router —
Information and Alarms (double click below to clear)
Thu May 15 15:52:26 2025 GSDML file was read for device: 1, device alarm data was added
Thu May 15 15:52:22 2025 File Import was successful, click operate to start controller
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1.9 Gestion de datos ciclicos

1.9.1 Datos de salida al controlador de 1/O

Tabla 1.10 Datos de salida al controlador de I/O

Descripcion Byte inicial Byte final

STATO (palabra de estado 0) 1 2

STAT1 (Palabra de estado 1) 3 4

STAT2 (Palabra de estado 2) 5 6

Numero de receta activa 7 8

Amplitud 9 12
Corriente 13 16
Fase 17 20
Frecuencia 21 24
Amplitud solicitada 25 28
Tiempo 29 32
Potencia 33 36
Energia 37 40
Fuerza 41 44
Velocidad 45 48
Distancia Absoluta 49 52
Distancia de Colapso 53 56
Alarma activa 57 60
Palabra de estado personalizadal 61 64
Palabra de estado personalizada2 65 68
Palabra de estado personalizada3 69 72
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1.9.1.1 Palabra de estado 0

Tabla1.11 Palabra de estado 0

Bit Nombre de la funcion Descripcion
0 Pargda de emergencia 1 =.Parada de emergencia
activa activa
1 Reservado -
2 Reservado -
3 Reservado -
4 Reservado -
5 Reservado -
6 Reservado -
7 Reservado -
8 Reservado -
9 Reservado -
10 Reservado -
11 Reservado -
12 Reservado -
13 Reservado -
14 Reservado -
15 Reservado -
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1.9.1.2 Palabra de estado 1

Tabla1.12 Palabra de estado 1

Bit Nombre de la funcion Descripcion
0 Reservado -
1 Reservado -
2 Reservado -
3 Reservado -
4 Reservado -
5 Reservado -
6 Reservado -
7 Reservado -
8 Reservado -
9 Reservado -

1=Ultrasonidos apagados
10 Estado Listo y
el sistema esta listo

11 Ultrasonidos activos 1 =Ultrasonidos activos

Fin del ciclo de soldadura

12 . 1=Fin deciclo sin error
sin errores
13 Reservado -
1=Eldesplazamiento de la
14 Borrado de memoria memoria se establecerd en
0
15 Borrado de actuador 1=Elborrado del actuador

esta habilitado
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1.9.1.3 Palabra de estado 2
Tabla 1.13 Palabra de estado 2
Bit Nombre de la funcion Descripcion
0 Ciclo en marcha 1=Lasoldadura esta en
curso
1 BlUsquedadesonotrodoen  1=Lablsquedade
curso sonotrodos esta en curso
2 Reservado -
3 Retencién activa 1=El slopotrodg .
ultrasénico esta activo
4 Posicién Inicial }?Actuador €n posicion
inicial
5 Reservado -
6 Liberacién de los 1=Los pulsadores de
pulsadores palma se sueltan
1 =El sistema activa una
7 Alarma general
alarma.
1="Pantalla de
8 Modo de configuracién configuracién del actuador
activa
9 Reservado -
10 Reservado -
11 Reservado -
12 Impulso adicional activo 1= Fl 'm.p”'5° adicional
estd activo
13 Reservado -
14 Escaneo de sonotrodo en 1 =Escaneo de sonotrodo
curso en curso
15 Prueba de sonotrodo en 1=Pruebade sonotrodo en
curso curso
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1.9.2 Datos de entrada del controlador de 1/O

Tabla 1.14 Datos de entrada del controlador de I/O
Descripcion Byte inicial Byte final
Palabra de control 0 1 2
Palabra de control 1 3 4
Palabra de control 2 5 6
Nimero de receta activa 7 8
Amplitud de soldadura externa 9 10

Palabra de control

personalizada 1 1 14
Palabra d.e control 15 18
personalizada 2

Palabra de control 19 2

personalizada 3

1.9.2.1 Palabra de control 0

Tabla 1.15 Palabra de control 0

Bit Nombre de la funcion Descripcion

L Desactiva elfuncionamiento
Desactivacion de .
0 . de los ultrasonidos durante
ultrasonidos R
el ciclo de soldadura.

1 Reservado -

2 Reservado -

3 Reservado -

4 Reservado -

5 Reservado -

6 Reservado -

7 Reservado -

8 Reservado -

9 Reservado -

10 Reservado -

11 Reservado -

12 Reservado -
Para retrasar el inicio del

13 Reservado para Retardo ciclo.de mantenimiento una

de mantenimiento vez finalizado el ciclo de

soldadura.

14 Reservado -

15 Reservado -
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1.9.2.2 Palabra de control 2

Tabla 1.16
Bit Nombre de la funcion Descripcion
Debe ser 1 junto con AFCTO,
0 Habilitar funcién del AFCT1 0 AFCT2 para
actuador habilitar la funcién del
actuador.
1 Para realizar una funcién
de actuador
2 especifica, los bits ACFT Bajada del sonotrodo/
se ajustaran de acuerdo Abrazadera del sonotrodo/
con la tabla de funciones Calibracién corta
3 de actuador que figura a
continuacioén.
4 Reservado -
5 Reservado -
6 Reservado -
7 Reservado -
8 Reservado -
9 Reservado -
10 Reservado -
11 Reservado -
12 Reservado -
13 Reservado -
14 Reservado -
15 Reservado -
1.9.3 Funcion de unidad de resonancia
Tabla1.17 Funcién de la unidad de resonancia
Nombre de etiqueta Prueba Escanear Buscar
SFCTO 1 0 0
SFCT1 0 1 0
SFCT2 0 0 0
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1.9.4 Funcion del actuador
Tabla1.18
Nombre de la etiqueta Sonotrodo abajo Abrazadera del sonotrodo Calibracion corta
ACFT 1 1 1
ACFTO 1 0 1
ACFT1 1 0 0
ACFT2 0 1 1
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1.10
1.10.1

Programa de soldadura basico

Ejemplos de diagramas de contacto con datos ciclicos

El siguiente programa ejecuta un ciclo de soldadura para la receta activa. La salida - Local:
1:0.Data.8 activa un relé DPST externo para que los interruptores de arranque pasen al actuador

Polaris.

Tabla 1.19

Controlador/Etiquetas locales

POLARIS:I.Estado_preparado

POLARIS:I.PB_Release
POLARIS:0.Cycle_Abort

POLARIS:I.Parada_de_emergencia_a
ctiva

Local:1:0.Data.8

Manual_Start_Weld

Part_In_Place

Auto_Start_Weld

Manual_Open_Switch

Safety_Systems

Start_Weld_Switch

Interruptor_de_inicio_de_posicion_li
sta

Interruptor_de_inicio_de_posicion_i
nicial

Manual_Start

Programa de soldadura basico

Descripcion

El sistema POLARIS esta en estado de
listo para funcionar.

Liberacion del pulsador de palma -
Los interruptores de arranque se

pueden abrir en el ciclo de soldadura.

Acerca del ciclo de soldadura.

Las paradas de emergencia estan
activas.

Salida digital del PLC.

Iniciar manualmente un ciclo de
soldadura.

La pieza a soldar estd en el
alojamiento y lista para soldar.

El ciclo automatico inicia un ciclo de
soldadura.

Los manuales desbloquean el bit del
interruptor de arranque.

Sistemas de seguridad alrededor del
POLARIS y de la maquina.

Bloquear/desbloquear el bit
Start_Weld_Switch para cerrar los
interruptores de arranque externos.

Bit Ready_Position_Start_Switch
para cerrar los interruptores de
arranque externos.

Bit Home_Position_Start_Switch
para cerrar los interruptores de
arranque externos.

Interruptor manual para cerrar el
interruptor de arranque.

Logica
1=POLARIS esta en estado de listo

1=Los interruptores de arranque se
pueden abrir

1=Cancela el ciclo de soldadura
1=Parada de emergencia activa
1=24VCC

1 =Iniciar ciclo de soldadura

1=La pieza esta lista

1 =Iniciar ciclo de soldadura

1=Desbloquear
Interruptor_lInicio_Soldadura

1= Condicién segura para hacer
funcionar POLARIS

1=Interruptor de inicio de soldadura
activo

1 =Interruptor de inicio de posicidn
de preparacién activo

1 =Interruptor de arranque en
posicidn inicial activo

1=Arranque manual activo

36
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1.10.2

Programa de desplazamiento a la posicion de listo

El siguiente programa desplaza el carro a la posicidn de «Listo» antes de soldar. La salida - Local:
1:0.Data.8 activa un relé DPST externo para que los interruptores de arranque pasen al actuador

Polaris.

Tabla 1.20

Controlador/Etiquetas locales

POLARIS:I.Estado_Preparado

POLARIS:O.Ir_a_posicion_de_prepar
ado

POLARIS:I.Ready_Position
POLARIS:l.Parada_de_emergencia_a
ctiva

Local:1:0.Data.8

Manual_Posicién de preparacién

Interruptor_de_inicio_de_posicion_
de_preparacion
Auto_Ready_Position

Manual_Open_Switch

Safety_Systems

Ir al programa de posicién de preparacién

Descripcion

El sistema POLARIS esta en estado
listo para funcionar.

Ir a la posicién de listo - Comandos
para enviar el sonotrodo ultrasénico
a la posicion de listo cuando los
interruptores de arranque estan
cerrados.

Posicién de preparacion - El

sonotrodo ultrasénico esta en la
posicidn de preparacion.

La parada de emergencia estd activa.

Salida digital del PLC.

Iniciar manualmente el

desplazamiento a la posicién de listo.

Bloquear/desbloquear el bit
Start_Switch para cerrar los
interruptores de arranque externos.

El ciclo automatico inicia el

desplazamiento a la posicién de listo.

Desbloqueo manual.

Sistemas de seguridad alrededor del
POLARIS y de la maquina.

Logica

1=POLARIS estd en estado de «Listo»

1= Configurar para enviar el
sonotrodo ultrasénico a la posicién
de listo

1 =Sonotrodo ultrasénico en
posicién de listo

1= Parada de emergencia activa

1=24VCC

1 =Iniciar movimiento hacia la
posicién

1 =Interruptor de arranque activo

1 =Iniciar movimiento a la posicidn

1 =Desbloquear Go_Ready_Position
e
Interruptor_Inicio_Posicién_Prepara
da

1= Condicién segura para soldar
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1.10.3

Programa de reinicio, desactivacion de ultrasonidos, biisqueda de contacto
con la pieza, busqueda de frecuencia
El siguiente ejemplo ilustra el uso de mensajes implicitos para restablecer alarmas, desactivar los

ultrasonidos durante una soldadura (soldadura en seco), activar una busqueda de frecuencia y
habilitar la bdsqueda de contacto con la pieza.

Tabla 1.21

Controlador/Etiquetas locales

Restablecer

POLARIS:O.Restablecer_Alarma

Disable_Ultrasonics

POLARIS:O.Desactivar_U_S

Set_Part_Contact

POLARIS:0.Habilitar_Funcion_Actua
dor

Iniciar_BuUsqueda_Frecuencia

POLARIS:O.Habilitar_Funcién_Pila

Descripcion

Borra y restablece las alarmas de
POLARIS.

Borray restablece las alarmas de
POLARIS.

Desactivar los ultrasonidos durante el
ciclo de soldadura.

Desactivar los ultrasonidos durante el
ciclo de soldadura.

Habilitar bisqueda de contacto con
la pieza.

Habilitar bisqueda de contacto con
la pieza.

Blsqueda ultrasénica activa.

Blsqueda ultrasénica activa.

Restablecer, Desactivar ultrasonidos, Buscar contacto de pieza, Programa de blsqueda de frecuencia

Légica

1=Borrar alarmas

1=Borrar alarmas

1 = Desactivar ultrasonidos

1 = Desactivar ultrasonidos

1 =Habilitar basqueda de contacto
con la pieza

1 =Habilitar basqueda de contacto
de pieza

1=BuUsqueda ultrasénica activa

1=BuUsqueda ultrasénica activa

38
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1.11 Gestion de datos aciclicos en Profinet

En esta maquina de soldadura por ultrasonidos, la comunicacién de datos aciclica a través de
PROFINET se utiliza para la parametrizacion, el diagnéstico y la configuracion. Esta comunicacién
se realiza a través del Acceso a datos de registro, utilizando el direccionamiento basado en indices
tal y como se define en el archivo GSDML del dispositivo.

La lectura de los datos de los parametros de un médulo no requiere ningln privilegio especial y se
puede realizar sin establecer un token. Sin embargo, para escribir o modificar parametros, primero
se debe establecer un token. Este mecanismo de token se utiliza para gestionar el control de
acceso, garantizando que solo un usuario autorizado o un controlador con el token pueda cambiar
los datos de configuracién del médulo. La obtencién del token concede privilegios de escritura, lo
que permite al usuario realizar actualizaciones de pardmetros de forma segura.

1.11.1  Establecer token de bus de campo

El token de bus de campo determina qué interfaz, local (HMI Polaris) o remota (a través de
mensajes explicitos PROFINET), tiene el control sobre los ajustes de recetas y configuracion.

« Cuando el valor del token se establece en 0, la HMI de Polaris tiene control total sobre los ajustes de los pardmetros y
del sistema. En este estado, se ignoran todos los mensajes remotos entrantes (por ejemplo, del controlador), lo que
garantiza el acceso Gnicamente local.

« Cuando el valor del token se establece en 1, se concede el control al controlador remoto mediante mensajes explicitos.
La HMI de Polaris pasa a ser de solo lectura, lo que permite la monitorizacién pero impide los cambios locales.

El valor actual del token de bus de campo se muestra siempre en el pie de pagina de la HMI de
Polaris, lo que proporciona una visibilidad clara del modo de control activo.

Figura 1.22 Token de bus de campo

= Production
Batch Count Parts Per Min

100000

. 3 00.000

7 : Speakerbox

® CyclesOk:39 @ Reject:28 @ Suspect:32 .
Weld Time : 0.500 s

Yield Percentage : 58.2 %

Peak Power

Welder1 82 | (Q) Fieldbus Token | [E} Ethernet Connected USB Plugged-In Note: HMI is in Read-Only/Lock mode !
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1.11.2  Estructura del modulo

« Elsistema consta de 11 médulos, cada uno con un valor de indice Unico.
« Estos indices se utilizan para leer o escribir datos de parametros a través de servicios de comunicacion aciclica.

Tabla1.22 Acceso a parametros basado en indices
Tipo de operacién Valor de indice utilizado Descripcién
Leer/escribir todos los pardmetros 1 tcre]erl]rq/gzcurlilg.irtodos los parametros de
Leer/escribir un solo pardmetro >1 Leer/escribir un parametro especifico

en funcién de su indice.

Se utiliza para enviar el nimero de
Ultimo valor de indice del médulo instancia antes de leer desde un
méddulo de varias instancias.

Establecer nimero de instancia (para
médulos de varias instancias)

Para acceder a los datos, el controlador envia una solicitud con los siguientes campos:

« API

« Ranura

« Subranura
+ indice

+ Longitud de lectura

Consulte el archivo GSDML para ver la asignacién de los valores de indice a sus médulos y
pardmetros correspondientes.

1.11.3  Servicios de acceso a datos de registro

Se utiliza para leer los parametros de los médulos.
« Campos enviados desde el controlador:

API

Ranura

Subranura

fndice

Longitud de lectura
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1.11.4 Leer datos de registro para mddulos activos

Los datos se pueden leer directamente mediante el servicio de lectura de registros.
1. Introduzca el nimero de indice en el campo correspondiente.

2. Indique la longitud de los datos que se van a leer; consulte el archivo GSDML.

3. Hagaclic en el botén «Leer registro».

4, Laseccidn «Leer datos» mostrara la salida recuperada.

Figura 1.23 Leer datos de registro para mddulos activos
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1.11.5 Leer datos de registro para mddulos no activos o de varias instancias

« Esposible que estos médulos no incluyan datos especificos de la instancia en la solicitud de lectura de registro.

« El controlador debe seleccionar primero el niimero de instancia mediante una solicitud «Escribir registro» (véase mas
abajo), seguida de una solicitud «Leer registro».

Figura 1.24 Leer datos de registro para mddulos no activos o de varias instancias
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1.11.6

1.11.6.1

Servicio de escritura de registros

Se utiliza para escribir datos de pardmetros en un médulo o para especificar un nimero de
instancia cuando se trata de médulos de varias instancias.

Escribir datos de registro para mddulos de instancia Gnica

« Campos enviados:
API
Ranura
Subranura
Indice
Longitud de escritura
Carga (til de datos
1. Introduzca el nimero de indice en el campo designado.

Introduzca los datos en el campo de escritura de datos que se muestra en la figura siguiente. Consulte el archivo GSDML
para conocer los pardmetros.

3. Pulse el botdn «Escribir registro» para guardar en el dispositivo los datos introducidos manualmente.

Figura 1.25 Escribir datos de registro para médulos de instancia Gnica
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1.11.6.2  Escribir datos de registro para médulos de varias instancias

Se utiliza el mismo servicio de Escritura de registro, con una ligera diferencia en la carga Gtil de
datos:

+ Los primeros 4 bytes de la carga Gtil representan el nimero de instancia.

« Estoinforma a la aplicacion a qué datos de instancia se debe acceder.

« Después de esto, se utiliza una solicitud estandar de lectura de registro para recuperar los datos de la instancia
seleccionada.

Figura 1.26 Escribir datos de registro para médulos de varias instancias

Bl acychic Resd/Wiite Record Objects - o b
Ak, [decimal)
lm_ & bognit | = | Intex (e | Romad Record |
N o lengsh (decima / 0-32758) [ 3096 _ Goe |
FRead Data (hex) Read Lengih {decimal} Fiead Dhata [chaet)
Fend Guta Descripon

Instance number Parameter data

Este mecanismo garantiza que se puedan direccionar y gestionar individualmente varias
instancias del mismo médulo, incluso cuando no estén transmitiendo datos de forma activa.
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1.12 Registros 1&M en PROFINET

En PROFINET, los registros I&M (identificacién y mantenimiento) son una forma estandarizada de
almacenary acceder a informacién esencial sobre un dispositivo. Estos registros permiten tanto a
los usuarios como a los sistemas identificar, configurar y gestionar los dispositivos a lo largo de su
ciclo de vida, desde la instalacion hasta el mantenimiento.

Los registros I&M son especialmente Utiles para la gestion de activos, el diagnostico y la
trazabilidad en entornos de automatizacién industrial. Se almacenan directamente en el
dispositivo y se pueden leer o escribir mediante herramientas de ingenieria o software de
diagnéstico.

Tabla1.23 Registros I1&M
Registro Nombre Acceso Descripcion
Nombre del fabricante, ID
Identificacion del del pedido, revisién de
Solo lectura

dispositivo hardware/software,
ndmero de serie.

1&MO0

Informacién sobre la
1&M1 Funciény ubicacién Lectura/Escritura funcién del dispositivo y su
ubicacion fisica o légica.

Fechay hora de la
1&M2 Fecha de instalacion Lectura/Escritura instalacion. Util para la
gestion del ciclo de vida.

Campo de formato libre
para detalles o notas
1&M3 Informacién adicional Lectura/Escritura definidos por el usuario
(por ejemplo, registros de
mantenimiento).
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1.12.1 Lecturay escritura de registros I1&M (1&MO0 a 1&M3)

En esta seccion se describen los pasos para leer y escribir datos de identificacién y mantenimiento
(1&M) en un dispositivo PROFINET utilizando PROFINET Commander. Los registros compatibles
incluyen 1&MO0 (solo lectura) e 1&M1 a I&M3 (lectura/escritura en funcién de las capacidades del
dispositivo).

1.12.1.1  Lectura de registros 1&M

Para leer los registros de I&M de un dispositivo PROFINET conectado, siga los pasos que se indican
a continuacién:
1. Seleccione el tipo de registro

En el menu desplegable, seleccione el tipo de registro de I1&M deseado (por ejemplo, AFF3/45043 I&M1, I&M2 o I1&M3).
Tenga en cuenta que 1&MO0 es de solo lectura.

2. Haga clic en «Leer registro»
Pulse el botén «Leer registro» para recuperar los datos de 1&M seleccionados del dispositivo.
3. Ver los datos recuperados

Los datos leidos se mostraran en el area de visualizacién de datos designada. Revise los valores para asegurarse de que
la informacién del dispositivo sea correcta.

Figura 1.27 Lectura de registros 1&M
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1.12.1.2

Escritura de registros 1&M

Para escribir registros 1&M1, 1&M2 o 1&M3 en el dispositivo, proceda de la siguiente manera:
1. Seleccione el tipo de registro

En el mend desplegable, elija un registro grabable:
+ I&M1 (Funciény ubicacién)

« I1&M2 (Fecha de instalacién)

« 1&M3 (Informacién adicional)

2. Introducir los campos editables
Rellene los campos correspondientes en funcion del tipo de registro de I&M seleccionado:
1&M1

«  Funcién: Introduzca la funcién o el cometido del dispositivo (por ejemplo, «<Motor de transportador»).
+ Identificador de ubicacién: especifique la ubicacién fisica o légica (por ejemplo, «Zona 3A»).

1&M2

« Fecha de instalacion: introduzca la fecha y la hora de instalacién en el formato correcto (normalmente AAAA-MM-DD
HH:MM:SS).

1&M3

+ Informacién adicional: Introduzca cualquier informacién complementaria o descriptiva relevante para el dispositivo.
3. Haga clic en «Escribir registro»

Pulse el botén «Escribir registro» para transmitir los datos al dispositivo y almacenarlos en él.

4, Verificar los datos escritos

Utilice la funcién «Leer registro» para confirmar que los valores se han escrito correctamente y se
reflejan correctamente en el dispositivo.

Figura 1.28 Escritura de registros de 1&M
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1.13  Diagndsticos

La funcién de diagnéstico de PROFINET permite a los usuarios supervisar el estado operativo de
los dispositivos conectados e identificar cualquier posible problema. Se muestra un ejemplo
utilizando PROFINET Commander. Puede recuperar y visualizar facilmente los datos de
diagnéstico para facilitar las actividades de resolucion de problemas y mantenimiento.

1.13.1 Pasos para leer los diagndsticos en PROFINET Commander

Siga los pasos que se indican a continuacién para leer la informacién de diagndéstico de un
dispositivo PROFINET:

1.

Seleccione el médulo DAP

En el &rbol de dispositivos, seleccione el médulo DAP (punto de acceso al dispositivo), que normalmente aparece como
Médulo 0.

Abrir la ventana de diagnéstico

Haga clic en el botén «Leer diagnéstico» situado en la barra de herramientas principal para abrir la ventana
«Diagnéstico».

Iniciar la lectura de diagnéstico

En la ventana «Diagndsticos», haga clic en el botdn «Leer diagndsticos» para obtener los datos de diagnéstico actuales
del dispositivo seleccionado.

Ver la informacién de diagnéstico

La informacién de diagnéstico se mostrara en la ventana.

Cerrar la ventana de diagnésticos

Después de revisar los datos de diagnéstico, haga clic en el botdn «Cerrar» para salir de la ventana de Diagndstico.

Figura 1.29 Pasos para leer los diagnésticos en PROFINET Commander
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1.13.2 Alarmas de proceso en PROFINET

Ademas, los dispositivos PROFINET pueden notificar activamente al controlador o a la
herramienta de ingenieria sobre eventos criticos mediante el servicio de alarmas de proceso.

« Cuando se detecta una condicién de alarma de proceso (por ejemplo, un fallo, un error o un estado de funcionamiento
anémalo), el dispositivo genera automaticamente una alarma de proceso.

« Laalarma de proceso se envia de forma asincrona al controlador o a la herramienta de diagndstico para avisar a los
operarios del problema.

+ Estas alarmas ayudan a garantizar una deteccidn de fallos mas répida y facilitan la resolucién de problemas en tiempo
real.

Las alarmas de proceso suelen dispararse por condiciones especificas del dispositivo y se definen en el
archivo GSDML del dispositivo.

Referencia al archivo GSDML

Para interpretar con precisién los mensajes de diagnéstico y los cédigos de alarma de proceso,
consulte el archivo GSDML (General Station Description Markup Language) del dispositivo.

El archivo GSDML contiene:

« Definiciones de las estructuras de las alarmas de diagndstico.

« Definiciones de las estructuras de las alarmas de proceso.
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1.14

Diagramas de tiempos de 1/O

1.14.1 Cronometraje de ciclo tipico; sin alarmas
Figura 1.30 Tiempos tipicos del ciclo; sin alarmas
. Hold Timer Hold End/ Ready
Start Trigger Start Actuator Return Position
[ | [ [ |
— 50 ms | | | |
I Min. | | I |
Start Weld Cycle o % | | I |
1 T I T T
1 | | | |
Ready State ﬂ I | | | r
—Ibl[ ‘1—10ms ]. ! |[ —b: |l—?5 ms
Ultrasonics Active 0 |/ % | I
| | | | |
CrleActive 0| 7 7 7
I | | I |
General Alarm 0 ! ! ! ! |
t t t t 1
1 ] | | |
Cycle OK 7 | | |
| | 1 |
[ | |
Hold Active 0 | | |
1 | | [
Home Position //ﬂ ]l : ll V
Phase [} 1 ‘ 2 ‘ 3 4 [}
Tabla 1.24 Tiempo de ciclo tipico; sin alarmas
Marcadores de eventos
Fase Definicién
Inicio Fin
0 Posicion de Inicio El sistema esta en estado de «Listo». El ciclo no se ha iniciado.
preparado
- . Se hainiciado el ciclo. El actuador extiende el sonotrodo
1 Inicio Disparo u . ; .
ultrasénico hacia abajo hasta la pieza.
Inicio del El sonotrodo ultrasénico entra en contacto con la pieza y activa el
2 Disparo temporizador modo de soldadura ultrasénica. Los ultrasonidos estan activados
de retencion hasta que se completa el modo de soldadura.
- Findela - R
Inicio del ! El modo de soldadura ultrasénica se ha completado y se inicia el
. retencién/ X L. P .
3 temporizador Retorno del temporizador de retencion. El sonotrodo ultrasénico mantiene el
de retencién contacto con la pieza hasta que finaliza el tiempo de retencién.
actuador
. El tiempo de retencidn ha finalizado y el actuador devuelve el
Finde la P L . ;
By L. sonotrodo ultrasénico a la posicién de listo. Después de alcanzar
retencién/ Posicién de . . . -
4 . la posicién de «Listo», el sistema vuelve al estado de «Listo». El
Retorno del «Listo» - -
tiempo de mantenimiento es de 75 ms antes de que
actuador -
Estado_Preparado cambie a verdadero.
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1.14.2 Ciclo con alarma general; no se requiere restablecimiento de la alarma

Si la opcidén Sistema/Configuraciéon/Gestién de alarmas - Restablecimiento necesario no estd
habilitada y se produce una alarma, el sistema pasa al estado de «listo» cuando el sonotrodo
ultrasénico vuelve y alcanza su posicidn de «listo». La salida de la alarma general pasa de 1a 0
cuando el sonotrodo ultrasénico alcanza la posicién de listo. La salida «Ciclo OK» estara en 0.

Cuando «Reinicio necesario» esta desactivado en la pantalla de configuracién de alarmas, el
ID_de_la_ultima_alarma_activa no estd disponible.

Figura 1.31 Ciclo con alarma general; no se requiere restablecimiento de la alarma
. Held Timer Hold End/ Ready
Start Trigger Start Actuator Return Position
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1 | I I
Cycle OK 7 | | |
| | | |
_ | | I
Hold Active 0 | | |
L l : | | I
| | | V

Home Position m
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1.14.3 Ciclo con alarma general; es necesario restablecer la alarma

Si la opcidn Sistema/Configuracién/Gestion de alarmas - Reinicio necesario esta habilitada y se
produce una alarma, el sistema no vuelve al estado de «Listo» hasta que se aplica la entrada de
reinicio. La salida de Alarma general pasa de 1 a 0 cuando se realiza el Reinicio. La salida «Ciclo
OK» estara en 0.

Figura 1.32 Ciclo con alarma general; es necesario reiniciar la alarma
) Hold Timer Hold End/ Ready
Start Trigger Start Actuator Return Paosition

|
I
|
Start Weld Cycle a %
1 I
|

Ready State V
I
Ultrasonics Active 0 : V A
| | |
Cycle Active 0 I l// %/// //V / %V/ /A
General Alarm 0 ! ! /}/A
| |
|

Cycle OK 77
I
|
|
|

Hold Active 0
1

Home Position //?] l l V

Reset Alarm T One-Shot
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2.1 Médulos y atributos

Aqui se enumeran los ID de médulos y atributos para datos aciclicos.

Tabla2.1 Médulos disponibles y nGmero de ranura
Ranura Nombre del médulo Numero de instancias
1 Médulo de receta de soldadura activa 1
2 Médulo de recetas de sospechosas y rechazadas activas 1
3 Médulo de receta de unidad de resonancia activa 1
4 Médulo de receta de soldadura no activo 1000
5 Médulo de recetas de sospechosas y rechazadas no activas 1000
6 Médulo de receta de unidad de resonancia no activo 1000
7 Médulo de resultados de la Gltima soldadura 1
8 Médulo de historial de resultados de soldadura 200000
9 Médulo de gestién de recetas de soldadura 1
10 Médulo de registro de alarmas 1
11 Médulo de registro de eventos 1
12 Modulo de contador de versiones de RTC de token 1

Médulo de importacidn y exportacién de la configuracion

13 del sistema
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2.2 Médulo de receta de soldadura activa (1 instancia)

El médulo de receta de soldadura activa contiene todos los parametros de la receta actual o activa.

Tabla 2.2 Mdédulo de receta de soldadura activa (1 instancia)

SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LRI Acceso [losts Unidad

a ra en bytes actuador

541 L/E Avanzado

1 1 1 Todos los atributos -
358 L/E Béasico

1 1 2 RecipeNumber INT32 4 R Ambos

1 1 3 WeldRecipeVerNumber INT32 4 R Ambos

1 1 4 WeldRecipeName CADENA 51 L/E Ambos

1 1 5 WeldMode INT32 4 L/E Ambos

1 1 6 ModeValueTime REAL 4 L/E Ambos

1 1 7 ModeValueEnergy REAL 4 L/E Ambos

1 1 8 ModeValuePeakPower REAL 4 L/E Ambos

1 1 9 ValorModoDetecciénTierra  REAL 4 L/E Ambos

1 1 10 ValorModoDistanciaAbsoluta REAL 4 L/E Avanzado

1 1 11 aics)gaonciaDePlegadoDelValorDel REAL 4 L/E Avanzado

1 1 12 IsSaved BOOL 1 L/E Ambos

1 1 13 CycleCount INT32 4 R Ambos

1 1 14 CiclosOK INT32 4 R Ambos

1 1 15 RejectCount INT32 4 R Ambos

1 1 16 SuspectCount INT32 4 R Ambos

1 1 17 BatchSetupEnable BOOL 1 L/E Ambos

1 1 18 BatchAlarmEnable BOOL 1 L/E Ambos

1 1 19 BatchCounter UINT32 4 R Ambos

1 1 20 BatchCountLimit UINT32 4 L/E Ambos

1 1 21 ID de lote CADENA 16 L/E Ambos

1 1 22 ActuatorType INT32 4 R Ambos

1 1 23 Presién de soldadura REAL 4 L/E Avanzado

1 1 24 Presién de mantenimiento  REAL 4 L/E Avanzado

1 1 25 Caudal REAL 4 L/E Avanzado

1 1 26 Tiempo de espera REAL 4 L/E Ambos

1 1 27 MaxWeldTimeOut REAL 4 L/E Ambos

1 1 28 WeldAmplitude UINT32 4 L/E Ambos

1 1 29 NumAmpSteps UINT32 4 L/E Ambos

1 1 30 AmplitudeStepAt INT32 4 L/E Ambos

1 1 31 AmplitudeStepValuel REAL 4 L/E Ambos
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Tabla 2.2

Ranur Subranu

1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1

ra

Mdédulo de receta de soldadura activa (1 instancia)

indice

32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
a7
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66

Nombre del atributo

ObjetivoPasoAmplitudl
AmplitudeStepRampl
ValorDePasoDeAmplitud2
ObjetivoPasoAmplitud2
AmplitudeStepRamp2
ValorDePasoDeAmplitud3
ObjetivoPasoAmplitud3
AmplitudeStepRamp3
AmplitudeStepValue4
ObjetivoPasoAmplitud4
AmplitudeStepRamp4
AmplitudeStepValue5
ObjetivoPasoAmplitud5
AmplitudeStepRamp5
AmplitudeStepValue6
ObjetivoPasoAmplitud6
AmplitudeStepRamp6
ValorDePasoDeAmplitud7
ObjetivoPasoAmplitud7
AmplitudPasoRampa7
AmplitudeStepValue8
ObjetivoPasoAmplitud8
AmplitudPasoRampa8
AmplitudeStepValue9
ObjetivoPasoAmplitud9
AmplitudeStepRamp9
ValorPasoAmplitud10
ObjetivoPasoAmplitud10
AmplitudeStepRamp10
NumPressureSteps
PressureStepAt
PressureStepValuel
PressureStepTargetl
PressureStepRampl

ValorPasoPresion2

Tipo de datos

UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
REAL
UINT32
REAL
UINT32
INT32
REAL
UINT32
REAL

REAL

Tamaiio
en bytes

4

4

Acceso a.l;it?.:;g:r Unidad
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
R/W Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
R/W Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
R/W Ambos
R/W Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
R/W Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
L/E Ambos
R/W Ambos
L/E Ambos
L/E Avanzado
L/E Avanzado
L/E Avanzado
L/E Avanzado
L/E Avanzado
L/E Avanzado

56
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Tabla 2.2 Mdédulo de receta de soldadura activa (1 instancia)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LRI Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

1 1 67 PressureStepTarget2 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 68 PressureStepRamp2 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 69 PressureStepValue3 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 70 PresiénPasoObjetivo3 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 71 PressureStepRamp3 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 72 PressureStepValue4 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 73 PressureStepTarget4 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 74 PressureStepRamp4 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 75 PressureStepValue5 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 76 PressureStepTarget5 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 7 PresidbnPasoRampa5 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 78 ValorPasoPresién6 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 79 PressureStepTarget6 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 80 RampaPasoPresion6 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 81 ValorDePasoDePresion7 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 82 PressureStepTarget7 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 83 PresiénPasoRampa7 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 84 PressureStepValue8 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 85 PresiénPasoObjetivo8 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 86 PresiénPasoRampa8 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 87 ValorDePasoDePresion9 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 88 PresiénPasoObjetivo9 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 89 PresiénPasoRampa9 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 90 PressureStepValuel0 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 91 PresiénPasoObjetivo10 UINT32 4 L/E Avanzado
1 1 92 PresiénPasoRampal0 REAL 4 L/E Avanzado
1 1 93 \a/ii‘l’\;‘ggade refrigeracion BOOL 1 L/E Ambos

1 1 94 ExternalAmplitude BOOL 1 L/E Ambos

1 1 95 TriggerType INT32 4 L/E Avanzado
1 1 96 TiggerForce REAL 4 L/E Avanzado
1 1 97 TriggerDistance REAL 4 L/E Avanzado
1 1 98 PreTriggerEnabled BOOL 1 L/E Ambos

1 1 99 PreTriggerType INT32 4 L/E Ambos

1 1 100 AmplitudPredisparo INT32 4 L/E Ambos
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Tabla 2.2 Mdédulo de receta de soldadura activa (1 instancia)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos UL Acceso e Unidad

a ra en bytes actuador
1 1 101 PreTriggerTime REAL 4 L/E Ambos
1 1 102 PreTriggerDistance REAL 4 L/E Avanzado
1 1 103 AfterBurstEnabled BOOL 1 L/E Ambos
1 1 104 AmplitudDespuésDeRafaga INT32 4 L/E Ambos
1 1 105 AfterBurstDelay REAL 4 L/E Ambos
1 1 106 AfterBurstTime REAL 4 L/E Ambos
1 1 107 EnergyBreakEnabled BOOL 1 L/E Ambos
1 1 108 AmplitudCorteEnergia INT32 4 L/E Ambos
1 1 109 EnergyBreakTime REAL 4 L/E Ambos
1 1 110 ggmpensaciénEnergéticaActiva BOOL 1 L/E Ambos
1 1 111 \g/?;orMinimoCompensaciénEner REAL 4 L/E Ambos
1 1 112 \g/alorMéximoCompensaciénEner REAL 4 R Ambos
1 1 113 TimeSeekPeriod REAL 4 R Ambos
1 1 114 IsTimeSeekEnabled BOOL 1 R Ambos
1 1 115 Etﬂas(?auedaPreSoldaduraHabi BOOL 1 R Ambos
L1 e S o3 ue anwos
1 1 117 ScrubAmplitude UINT32 4 L/E Ambos
1 1 118 Desplazamiento rapido BOOL 1 L/E Avanzado
1 1 119 DistanciaRecorridoRapido  REAL 4 L/E Avanzado
1 1 120 TriggerLost BOOL 1 L/E Avanzado
1 1 121 HabilitarBorradoActuador  BOOL 1 L/E Avanzado
1 1 122 ActuatorClearType INT32 4 L/E Avanzado
1 1 123 ActuatorClearTime REAL 4 L/E Avanzado
1 1 124 DistanciaLibreActuador REAL 4 L/E Avanzado
Tabla 2.3

Nt’nme'ro' 22 Nombre del servicio

servicio
1 Obtener un solo parametro
2 Obtener todos los pardmetros
3 Establecer un solo pardmetro
4 Establecer todos los pardmetros
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2.3 Mddulo de receta de sospechosos y rechazos activos (1 instancia)

El mdédulo de sospechosos, rechazos y cortes activos contiene todos los parametros de
sospechosos y rechazos de la receta actual o activa.

Tabla 2.4 Médulo de recetas de sospechosos y rechazados activo (1 instancia)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

241 L/E Avanzado

2 1 1 Todos los atributos -
121 L/E Béasico

2 1 2 CutOffLimitsEnabled BOOL 1 L/E Ambos

2 1 3 léctlvauonCortePotenaaP|c BOOL 1 L/E Ambos

2 1 4 ValorCortePotenciaPico REAL 4 L/E Ambos

2 1 5 TimeCutoffEnable BOOL 1 L/E Ambos

2 1 6 TimeCutoffValue REAL 4 L/E Ambos

) 1 7 Ia-|ab|lltarCorteBaJoFrecuena BOOL 1 L/E Ambos

2 1 8 ValorCorteBajoFrecuencia  REAL 4 L/E Ambos

2 1 9 ActivaciénCorteFrecuenciaAlta BOOL 1 L/E Ambos

2 1 10 ValorCorteAltoFrecuencia REAL 4 R/W Ambos

2 1 11 EnergyCutoffEnable BOOL 1 L/E Ambos

2 1 12 EnergyCutoffValue REAL 4 L/E Ambos

2 1 13 ActivaciénCorteDetecciénTierra BOOL 1 L/E Ambos

2 1 14 ValorCorteDeteccionTierra  REAL 4 L/E Ambos

5 1 15 /e-l\ctivaciénCorteDistanciaAbsolut BOOL 1 LJE Avanzado

2 1 16 ValorCorteDistanciaAbsoluta REAL 4 L/E Avanzado

2 1 17 HabilitarCorteDistanciaPlegado BOOL 1 L/E Avanzado

2 1 18 ValorLimiteDistanciaPlegado REAL 4 L/E Avanzado

2 1 19 RejectLimitsEnabled BOOL 1 L/E Ambos

2 1 20 RejectTimeEnabled BOOL 1 L/E Ambos

) 1 21 'Io'lempoRechazoBajoActlvad BOOL 1 L/E Ambos

) 1 2 'Id'l(;ampoRechazoAltoHablllta BOOL 1 L/E Ambos

2 1 23 RejectTimeLowLimit REAL 4 L/E Ambos

2 1 24 RejectTimeHighLimit REAL 4 L/E Ambos

2 1 25 RejectEnergyEnabled BOOL 1 L/E Ambos

) 1 2% EechazoEnerglaBaJaActlvad BOOL 1 L/E Ambos

2 1 27 RechazoEnergiaAltaActivado BOOL 1 L/E Ambos
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Tabla2.4 Mdédulo de recetas de sospechosos y rechazados activo (1 instancia)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

) 1 28 Ic_)lmltelnferlorEnerglaRechaz REAL 4 L/E Ambos

2 1 29 LimiteAltoEnergiaRechazo  REAL 4 L/E Ambos

2 1 30 SgchazoPotencnaPlcoActlva BOOL 1 L/E Ambos

5 1 31 anghazoPotenciaPicoBajaHabilit BOOL 1 L/E Ambos

5 1 32 aRgghazoPotenciaPicoAltaHabilit BOOL 1 L/E Ambos

2 1 33 LimitelnferiorPotenciaPicoR REAL 4 L/E Ambos
echazo

) 1 34 I;ch:|teAltoPotenC|aP|coRech REAL 4 L/E Ambos

) 1 35 FreguenC|a de rechazo BOOL 1 L/E Ambos
activada

9 1 36 ZraecuenciaRechazoBajaHabilita BOOL 1 LJE Ambos

5 1 37 zrecuenciaRechazoAltaHabilitad BOOL 1 L/E Ambos

2 1 38 LimitelnferiorFrecuenciaRec REAL 4 L/E Ambos
hazo

2 1 39 LimiteSuperiorFrecuenciaRe REAL 4 L/E Ambos
chazo

) 1 40 RgchazoDlstanC|aAbsolutaA BOOL 1 L/E Avanzado
ctivado

) 1 a1 R_echaz.olDlstanc1aAbsolutaB BOOL 1 L/E Avanzado
ajaHabilitado

) 1 2 Recha;pDlstanuaAbsolutaAl BOOL 1 L/E Avanzado
taHabilitado

) 1 43 LimitelnferiorDistanciaAbsol REAL 4 L/E Avanzado
utaRechazo

) 1 44 LimiteSuperiorDistanciaAbs REAL 4 L/E Avanzado
olutaRechazo

21 45 Distancia de plegadode  py 1 L/E Avanzado
rechazo activada

2 1 46 RechazarDistanciaPlegadoB g, 1 L/E Avanzado
ajaHabilitada

) 1 47 Recha;grDlstanaaPlegadoAl BOOL 1 L/E Avanzado
taHabilitada

) 1 48 LimitelnferiorDistanciaPlega REAL 4 L/E Avanzado
doRechazo

2 1 49 LimiteSuperiorDistanciaPleg REAL 4 L/E Avanzado
adoRechazo

) 1 50 Distancia de activacion de BOOL 1 L/E Avanzado

rechazo habilitada
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Tabla 2.4 Mdédulo de recetas de sospechosos y rechazados activo (1 instancia)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

Distancia de activacién de

2 ! 51 rechazo baja habilitada BOOL 1 L/ Avanzado
Distancia de activacion de

2 ! 52 rechazo alta habilitada BOOL 1 L/E Avanzado

2 1 53 L|rnltelnferlorDlstanaaActlv REAL 4 L/E Avanzado
acionRechazo

2 1 54 L|molﬁeSuperlorDlstanC|aAct| REAL 4 L/E Avanzado
vacionRechazo
Fuerza de soldadura de

2 1 55 extremo de rechazo BOOL 1 L/E Avanzado
habilitada
RechazarFuerzaSoldaduraFi

2 1 56 nalBajaHabilitada BOOL 1 L/E Avanzado
RechazarFuerzaSoldaduraFi

2 1 57 nalAltaHabilitada BOOL 1 L/E Avanzado

) 1 58 L|m|Felnfer|orFuerzaSoldad REAL 4 L/E Avanzado
uraFinalRechazo

) 1 59 L|mlthuperlorFuerzaSolda REAL 4 L/E Avanzado
duraFinalRechazo

21 go Velocidadderechazo BOOL 1 L/E Avanzado
activada

2 1 61 velocidad de rechazo baja g5y 1 L/E Avanzado
habilitada

2 1 62 Velocidad derechazoalta g 1 L/E Avanzado
habilitada

) 1 63 I;Zn(:|telnfer|orVeloudadRech REAL 4 L/E Avanzado

) 1 64 tlmlteSuperlorVeIOC|dadRec REAL 4 L/E Avanzado

azo

) 1 65 Limites sospechosos BOOL 1 L/E Ambos
habilitados

2 1 66 SuspectTimeEnabled BOOL 1 L/E Ambos

2 1 67 Tiempo sospechosobajo g, 1 L/E Ambos
habilitado

) 1 68 TlempoSospechosoAltoHabl BOOL 1 L/E Ambos
litado

) 1 69 LimitelnferiorTiempoSospec REAL 4 L/E Ambos
hoso

2 1 70 Limite superior de tiempo REAL 4 L/E Ambos
sospechoso
Energia sospechosa

2 1 71 habilitada BOOL 1 L/E Ambos

) 1 7 SospechaEnergiaBajaHabilit BOOL 1 L/E Ambos

ada
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Tabla2.4 Mdédulo de recetas de sospechosos y rechazados activo (1 instancia)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

) 1 73 EnerglaSospechosaAltaHabl BOOL 1 L/E Ambos
litada

2 1 74 LimitelnferiorEnergiaSospec REAL 4 L/E Ambos
hosa

) 1 75 LimiteSuperiorEnergiaSospe REAL 4 L/E Ambos
chosa
Pico de potencia

2 ! 76 sospechoso habilitado BOOL ! L/E Ambos
Pico de potencia bajo

2 ! Ll sospechoso habilitado BOOL ! L/E Ambos
Pico de potencia alto

2 ! 8 sospechoso habilitado BOOL ! L/E Ambos

2 1 79 LimitelnferiorPotenciaPicoS REAL 4 L/E Ambos
ospechosa

2 1 80 LimiteSuperiorPotenciaPico REAL 4 L/E Ambos
Sospechosa

) 1 81 FrecuencnaSospechosaHabll BOOL 1 L/E Ambos
itada
FrecuenciaSospechosaBaja

2 1 82 Habilitada BOOL 1 L/E Ambos

) 1 83 FrgquenaaSospechosaAltaH BOOL 1 L/E Ambos
abilitada

2 1 84 LimitelnferiorFrecuenciaSos REAL 4 L/E Ambos
pechosa

2 1 85 LimiteSuperiorFrecuenciaSo REAL 4 L/E Ambos
spechosa
Distancia absoluta

2 1 86 sospechosa habilitada BOOL 1 R/W Avanzado

21 87 Distanciaabsolutabaja 5, 1 L/E Avanzado
sospechosa activada
Distancia absoluta

2 ! 88 sospechosa alta habilitada BOOL ! L/E Avanzado

) 1 89 Limite inferior de distancia REAL 4 L/E Avanzado
absoluta sospechosa

) 1 90 Limite superior de distancia REAL 4 L/E Avanzado
absoluta sospechosa
Distancia de colapso

2 ! i sospechoso habilitada BOOL ! L/E Avanzado
Distancia de colapso

2 ! 2 sospechosa baja habilitada BOOL ! L/E Avanzado
Distancia de colapso

2 ! 3 sospechosa alta habilitada BOOL ! L/E Avanzado

) 1 94 LimitelnferiorDistanciaCola REAL 4 L/E Avanzado

psoSospechoso
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Tabla 2.4 Médulo de recetas de sospechosos y rechazados activo (1 instancia)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

2 1 95 LimiteSuperiorDistanciaCola REAL 4 L/E Avanzado
psoSospechoso

2 1 9% Distancia de activacionde 5y, 1 R/W Avanzado
sospecha habilitada
Distancia de activacién de

2 1 I sospecha baja habilitada BOOL 1 R/W Avanzado
Distancia de activacion de

2 ! %8 sospecha alta habilitada BOOL ! L/E Avanzado

2 1 99 LlrplltelnferlorDlstanuaActlv REAL 4 L/E Avanzado
aciénSospechoso

2 1 100 L|m.|’,ceSuper|orD|stanC|aAct| REAL 4 L/E Avanzado
vaciéonSospechosa

2 1 101  Fuerzadesoldadurafinal g, 1 L/E Avanzado
sospechosa habilitada
SospechaFuerzaSoldaduraFi

2 1 102 nalBajaHabilitada BOOL 1 L/E Avanzado

) 1 103 Fuerza de soldadura final BOOL 1 L/E Avanzado

sospechosa alta habilitada

) 1 104 L|mltelnferlorFuerzaSoldad REAL 4 L/E Avanzado
uraFinalSospechosa

LimiteSuperiorFuerzaSolda

2 1 105 duraFinalSospechosa REAL 4 L/E Avanzado

) 1 106 \alzlaoudadSospechosaHabll|t BOOL 1 L/E Avanzado

2 1 107  Velocidadsospechosabaja g, 1 L/E Avanzado
habilitada

2 1 108  Velocidadsospechosaalta  p 1 L/E Avanzado
habilitada

) 1 109 LimitelnferiorVelocidadSosp REAL 4 L/E Avanzado
echosa

) 1 110 LimiteSuperiorVelocidadSos REAL 4 L/E Avanzado
pechosa

Tabla 2.5

Numerq 2l Nombre del servicio
servicio

1 Obtener un solo parametro

2 Obtener todos los parametros

3 Establecer un solo parametro

4 Establecer todos los parametros
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2.4 Médulo de receta de unidad de resonancia activa (1 instancia)

El médulo de receta de unidad de resonancia activa contiene todos los pardmetros de la receta de
unidad de resonancia actual o activa.

Tabla 2.6 Médulo de receta de unidad de resonancia activa (1 instancia)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos UL Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

3 1 1 AllAttribute - 74 L/E Ambos
3 1 2 StackRecipeNumber INT32 4 Lectura  Ambos
3 1 3 FrequencyLow INT32 4 L/E Ambos
3 1 4 FrequencyHigh INT32 4 L/E Ambos
3 1 5 PhaseLimitTime REAL 4 L/E Ambos
3 1 6 PhaseLimit INT32 4 L/E Ambos
3 1 7 ControlMode INT32 4 L/E Ambos
3 1 8 TiempoCiegoSoldadura REAL 4 L/E Ambos
3 1 9 fGi(:c:1ar1j1cr)1r<:iaProporcionalAmpli INT32 4 L/E Ambos
3 1 10 anancialntegralAmplificad INT32 4 L/E Ambos
3 1 1 ((jigpanciaDerivadaAmplifica INT32 4 L/E Ambos
3 1 12 GananciaProporcionalFase INT32 4 L/E Ambos
3 1 13 GanancialntegralFase INT32 4 L/E Ambos
3 1 14 GananciaDerivadaFase INT32 4 R/W Ambos
3 1 15 WeldRampTime REAL 4 L/E Ambos
3 1 16 StartFrequency INT32 4 L/E Ambos
3 1 17 MemoryOffset INT32 4 R Ambos
3 1 18 DigitalTune INT32 4 L/E Ambos
3 1 19 FrequencyOffset INT32 4 L/E Ambos
3 1 20 EndOfWeldStore BOOL 1 L/E Ambos
3 1 21 InternalOffsetFlag BOOL 1 L/E Ambos
Tabla 2.7

N;’l:::ir;:e Nombre del servicio
1 Obtener un solo pardmetro
2 Obtener todos los pardmetros
3 Establecer un solo pardmetro
4 Establecer todos los pardmetros
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2.5 Médulo de receta de soldadura no activa (1000 instancias)
El médulo de receta de soldadura no activa contiene todos los parametros de la receta actual o
activa.

Tabla 2.8 Médulo de recetas de soldadura no activas (1000 instancias)

SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LRI Acceso [losts Unidad

a ra en bytes actuador

358 L/E Avanzado

4 1 1 AllAttribute -
245 L/E Béasico

4 1 2 RecipeNumber INT32 8 R Ambos

4 1 3 WeldRecipeVerNumber INT32 8 R Ambos

4 1 4 WeldRecipeName CADENA 55 L/E Ambos

4 1 5 WeldMode INT32 8 L/E Ambos

4 1 6 ModeValueTime REAL 8 L/E Ambos

4 1 7 ModeValueEnergy REAL 8 L/E Ambos

4 1 8 ModeValuePeakPower REAL 8 L/E Ambos

4 1 9 ValorModoDetecciénTierra  REAL 8 L/E Ambos

4 1 10 ValorModoDistanciaAbsoluta REAL 8 L/E Avanzado

4 1 11 ValorModoDistanciaPlegado REAL 8 L/E Avanzado

4 1 12 IsSaved BOOL 5 L/E Ambos

4 1 13 CycleCount UINT32 8 L/E Ambos

4 1 14 CyclesOK INT32 8 L/E Ambos

4 1 15 RejectCount INT32 8 L/E Ambos

4 1 16 SuspectCount INT32 8 L/E Ambos

4 1 17 BatchSetupEnable BOOL 5 L/E Ambos

4 1 18 BatchAlarmEnable BOOL 5 L/E Ambos

4 1 19 BatchCounter UINT32 8 L/E Ambos

4 1 20 BatchCountLimit UINT32 8 L/E Ambos

4 1 21 ID de lote CADENA 55 L/E Ambos

4 1 22 ActuatorType INT32 8 L/E Ambos

4 1 23 WeldPressure REAL 8 L/E Avanzado

4 1 24 HoldPressure REAL 8 L/E Avanzado

4 1 25 Caudal REAL 8 L/E Avanzado

4 1 26 Tiempo de espera REAL 8 L/E Ambos

4 1 27 MaxWeldTimeOut REAL 8 L/E Ambos

4 1 28 WeldAmplitude UINT32 8 L/E Ambos

4 1 29 NumAmpSteps UINT32 8 L/E Ambos

4 1 30 AmplitudeStepAt INT32 8 L/E Ambos

4 1 31 ValorDePasoDeAmplitudl REAL 8 L/E Ambos
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Tabla 2.8 Médulo de recetas de soldadura no activas (1000 instancias)

AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos UL Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

4 1 32 ObjetivoPasoAmplitudl UINT32 8 L/E Ambos

4 1 33 AmplitudeStepRampl REAL 8 L/E Ambos

4 1 34 AmplitudeStepValue2 REAL 8 R/W Ambos

4 1 35 ObjetivoPasoAmplitud2 UINT32 8 R/W Ambos

4 1 36 AmplitudeStepRamp2 REAL 8 L/E Ambos

4 1 37 AmplitudeStepValue3 REAL 8 L/E Ambos

4 1 38 ObjetivoPasoAmplitud3 UINT32 8 L/E Ambos

4 1 39 AmplitudeStepRamp3 REAL 8 L/E Ambos

4 1 40 AmplitudeStepValue4 REAL 8 L/E Ambos

4 1 41 ObjetivoPasoAmplitud4 UINT32 8 L/E Ambos

4 1 42 AmplitudeStepRamp4 REAL 8 R/W Ambos

4 1 43 AmplitudeStepValue5 REAL 8 L/E Ambos

4 1 44 ObjetivoPasoAmplitud5 UINT32 8 R/W Ambos

4 1 45 AmplitudeStepRamp5 REAL 8 L/E Ambos

4 1 46 AmplitudeStepValue6 REAL 8 L/E Ambos

4 1 47 ObjetivoPasoAmplitud6 UINT32 8 L/E Ambos

4 1 48 AmplitudeStepRamp6 REAL 8 L/E Ambos

4 1 49 ValorPasoAmplitud7 REAL 8 L/E Ambos

4 1 50 ObjetivoPasoAmplitud7 UINT32 8 L/E Ambos

4 1 51 AmplitudeStepRamp7 REAL 8 L/E Ambos

4 1 52 AmplitudeStepValue8 REAL 8 R/W Ambos

4 1 53 ObjetivoPasoAmplitud8 UINT32 8 R/W Ambos

4 1 54 AmplitudeStepRamp8 REAL 8 L/E Ambos

4 1 55 AmplitudeStepValue9 REAL 8 L/E Ambos

4 1 56 ObjetivoPasoAmplitud9 UINT32 8 R/W Ambos

4 1 57 AmplitudeStepRamp9 REAL 8 R/W Ambos

4 1 58 ValorDePasoDeAmplitud10 REAL 8 L/E Ambos

4 1 59 ObjetivoPasoAmplitud10 UINT32 8 L/E Ambos

4 1 60 AmplitudeStepRamp10 REAL 8 L/E Ambos

4 1 61 NumPressureSteps UINT32 8 L/E Avanzado

4 1 62 PressureStepAt INT32 8 L/E Avanzado

4 1 63 PressureStepValuel REAL 8 L/E Avanzado

4 1 64 PressureStepTargetl UINT32 8 L/E Avanzado

4 1 65 PressureStepRampl REAL 8 L/E Avanzado

4 1 66 PressureStepValue2 REAL 8 L/E Avanzado
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Tabla 2.8 Médulo de recetas de soldadura no activas (1000 instancias)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LRI Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

4 1 67 PressureStepTarget2 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 68 PressureStepRamp2 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 69 ValorDePasoDePresion3 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 70 PressureStepTarget3 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 71 PressureStepRamp3 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 72 PressureStepValue4 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 73 PressureStepTarget4 UINT32 8 R/W Avanzado
4 1 74 PresionPasoRampa4 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 75 PressureStepValue5 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 76 PressureStepTarget5 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 7 PressureStepRamp5 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 78 PressureStepValue6 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 79 PresiénPasoObjetivo6 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 80 PresionPasoRampa6 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 81 ValorPasoPresién7 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 82 PresiénPasoObjetivo7 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 83 PresiénPasoRampa7 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 84 PressureStepValue8 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 85 PresiénPasoObjetivo8 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 86 PresiénPasoRampa8 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 87 ValorDePasoDePresion9 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 88 PresiénPasoObjetivo9 UINT32 8 R/W Avanzado
4 1 89 PressureStepRamp9 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 90 ValorDePasoDePresién10 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 91 PresiénPasoObjetivo10 UINT32 8 L/E Avanzado
4 1 92 PressureStepRamp10 REAL 8 L/E Avanzado
4 1 93 \a’i‘i‘l’\;‘algade refrigeracion BOOL 5 L/E Ambos

4 1 94 ExternalAmplitude BOOL 5 L/E Ambos

4 1 95 TriggerType INT32 8 L/E Avanzado
4 1 96 TiggerForce REAL 8 L/E Avanzado
4 1 97 TriggerDistance REAL 8 L/E Avanzado
4 1 98 PreTriggerEnabled BOOL 5 L/E Ambos

4 1 99 PreTriggerType INT32 8 L/E Ambos

4 1 100 PreTriggerAmplitude INT32 8 L/E Ambos
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Tabla 2.8 Médulo de recetas de soldadura no activas (1000 instancias)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos UL Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

4 1 101 PreTriggerTime REAL 8 L/E Ambos
4 1 102 PreTriggerDistance REAL 8 L/E Avanzado
4 1 103 AfterBurstEnabled BOOL 5 L/E Ambos
4 1 104 AmplitudDespuésDeRafaga INT32 8 L/E Ambos
4 1 105 AfterBurstDelay REAL 8 L/E Ambos
4 1 106 AfterBurstTime REAL 8 L/E Ambos
4 1 107 EnergyBreakEnabled BOOL 5 L/E Ambos
4 1 108 AmplitudDeCorteDeEnergia INT32 8 L/E Ambos
4 1 109 EnergyBreakTime REAL 8 L/E Ambos
4 1 110 ggmpensaciénEnergéticaActiva BOOL 5 L/E Ambos
4 1 111 \g/?;orMinimoCompensaciénEner REAL 8 L/E Ambos
4 1 112 \;alorMéximoCompensaci()nEnergi REAL 8 R Ambos
4 1 113 TimeSeekPeriod REAL 8 R Ambos
4 1 114 IsTimeSeekEnabled BOOL 5 R Ambos
4 1 115 Egs(?auedaPreSoldaduraHabi BOOL 5 R Ambos
C b seldadursr | OO S LE Ambos
4 1 117 ScrubAmplitude UINT32 8 L/E Ambos
4 1 118 Desplazamiento rapido BOOL 5 L/E Avanzado
4 1 119 DistanciaRecorridoRépido  REAL 8 L/E Avanzado
4 1 120 TriggerLost BOOL 5 L/E Avanzado
4 1 121 HabilitarBorradoActuador  BOOL 5 L/E Avanzado
4 1 122 ActuatorClearType INT32 8 L/E Avanzado
4 1 123 ActuatorClearTime REAL 8 L/E Avanzado
4 1 124 DistanciaLibreActuador REAL 8 L/E Avanzado
4 1 125 Z‘gngn‘i?armta/ NOmero 73, 8 w Ambos
Tabla 2.9

Nggnr:ir;;le Nombre del servicio
1 Obtener un solo pardametro
2 Obtener todos los parametros
3 Establecer un solo pardametro
4 Establecer todos los pardmetros
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2.6 Mddulo de sospechosos y rechazos no activo (1000 instancias)

El moédulo de sospechosos, rechazos y cortes no activo contiene todos los parametros de
sospechosos y rechazos de la receta actual o activa.

Tabla 2.10 Médulo de sospechosos y rechazados no activos (1000 instancias)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

245 L/E Avanzado

5 1 1 AllAttribute -
125 L/E Béasico

5 1 2 CutOffLimitsEnabled BOOL 5 L/E Ambos

5 1 3 léctlvauonCortePotenaaP|c BOOL 5 L/E Ambos

5 1 4 ValorCortePotenciaPico REAL 8 L/E Ambos

5 1 5 TimeCutoffEnable BOOL 5 L/E Ambos

5 1 6 TimeCutoffValue REAL 8 L/E Ambos

5 1 7 ActivaciénCorteBajoFrecuencia BOOL 5 L/E Ambos

5 1 8 ValorCorteBajoFrecuencia ~ REAL 8 R/W Ambos

5 1 9 ActivaciénCorteFrecuenciaAlta BOOL 5 L/E Ambos

5 1 10 ValorCorteAltoFrecuencia REAL 8 L/E Ambos

5 1 11 EnergyCutoffEnable BOOL 5 L/E Ambos

5 1 12 EnergyCutoffValue REAL 8 L/E Ambos

5 1 13 ActivaciénCorteDetecciénTierra BOOL 5 L/E Ambos

5 1 14 ValorCorteDeteccionTierra  REAL 8 L/E Ambos

5 1 15 g\ctivaciénCorteDistanciaAbsolut BOOL 5 L/E Avanzado

5 1 16 ValorCorteDistanciaAbsoluta REAL 8 L/E Avanzado

5 1 17 HabilitarCorteDistanciaPlegado BOOL 5 L/E Avanzado

5 1 18 ValorLimiteDistanciaPlegado REAL 8 L/E Avanzado

5 1 19 RejectLimitsEnabled BOOL 5 L/E Ambos

5 1 20 RejectTimeEnabled BOOL 5 L/E Ambos

5 1 21 'Io'lempoRechazoBajoActlvad BOOL 5 L/E Ambos

5 1 2 'Id'lcc;empoRechazoAltoHablllta BOOL 5 L/E Ambos

5 1 23 RejectTimeLowLimit REAL 8 L/E Ambos

5 1 24 RejectTimeHighLimit REAL 8 L/E Ambos

5 1 25 RejectEnergyEnabled BOOL 5 L/E Ambos

5 1 2 EechazoEnerglaBaJaActlvad BOOL 5 L/E Ambos

5 1 27 RechazoEnergiaAltaActivado BOOL 5 L/E Ambos

5 1 28 LimitelnferiorEnergiaRechaz REAL 8 L/E Ambos

(o)
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Tabla2.10 Médulo de sospechosos y rechazados no activos (1000 instancias)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

5 1 29 I;ch:|teSuper|orEnerg|aRech REAL 8 L/E Ambos

5 1 30 SgchazoPotencnaPlcoActlva BOOL 5 L/E Ambos

5 1 31 ggchazoPotenciaPicoBajaActiva BOOL 5 LJE Ambos

5 1 32 aRgghazoPotenciaPicoAltaHabilit BOOL 5 LJE Ambos

5 1 33 LimitelnferiorPotenciaPicoR REAL 8 L/E Ambos
echazo

5 1 34 LimiteSuperiorPotenciaPico REAL 8 L/E Ambos
Rechazo

5 1 35 FreguenC|a de rechazo BOOL 5 L/E Ambos
activada

5 1 36 RechazoFrecuenciaBajaActivado BOOL 5 L/E Ambos

5 1 37 gechazoFrecuenciaAltaHabilitad BOOL 5 LJE Ambos

5 1 38 LimitelnferiorFrecuenciaRec REAL 8 L/E Ambos
hazo

5 1 39 LimiteSuperiorFrecuenciaRe REAL 8 L/E Ambos
chazo

51 40 Distancia absoluta de BOOL 5 L/E Avanzado
rechazo habilitada

5 1 M R_echaz.olDlstanCIaAbsolutaB BOOL 5 L/E Avanzado
ajaHabilitado

5 1 2 Recha;pDlstanuaAbsolutaAl BOOL 5 L/E Avanzado
taHabilitado

5 1 43 LimitelnferiorDistanciaAbsol REAL 8 R/W Avanzado
utaRechazo

5 1 44 Limite superior de distancia REAL 8 L/E Avanzado
absoluta de rechazo

5 1 45 Distancia de plegado de BOOL 5 L/E Avanzado
rechazo habilitada

5 1 46 R_echagarDlstanC|aPlegadoB BOOL 5 L/E Avanzado
ajaActivada

5 1 47 Recha;@anstanaaPlegadoAl BOOL 5 L/E Avanzado
taHabilitada

5 1 48 LimitelnferiorDistanciaPlega REAL 8 L/E Avanzado
doRechazo

5 1 49 LimiteSuperiorDistanciaPleg REAL 8 L/E Avanzado
adoRechazo

5 1 50 Distancia de activacion de BOOL 5 L/E Avanzado

rechazo habilitada

DistanciaDeActivaciénDeRec
5 1 51 hazoBajaHabilitada BOOL 5 L/E Avanzado

70 BU-4001429ES REV. 01



BRANSON

Tabla 2.10 Mdédulo de sospechosos y rechazados no activos (1000 instancias)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

Distancia de activacién de

> ! 52 rechazo alta habilitada BOOL > L/E Avanzado

5 1 53 L|r_nlltelnferlorDlstanC|aAct|v REAL 8 L/E Avanzado
aciéonRechazo

5 1 54 L|m.|’,ceSuper|orD|stanC|aAct| REAL 8 L/E Avanzado
vaciénRechazo
Fuerza de soldadura de

5 1 55 extremo de rechazo BOOL 5 L/E Avanzado
habilitada
RechazarFuerzaSoldaduraFi

5 1 56 nalBajaHabilitada BOOL 5 L/E Avanzado
RechazarFuerzaSoldaduraFi

5 1 57 nalAltaHabilitada BOOL 5 L/E Avanzado
Limite inferior de fuerza de

5 1 58 soldadura de extremo de REAL 8 L/E Avanzado
rechazo
Limite superior de fuerza de

5 1 59 soldadura de extremo de REAL 8 L/E Avanzado
rechazo

5 1 60 Velocidad de rechazo BOOL 5 L/E Avanzado
activada

5 1 61 Velocidad derechazobaja | gy 5 L/E Avanzado
habilitada

5 1 62 velocidad derechazoalta 5, 5 L/E Avanzado
habilitada

5 1 63 I‘;lzn;|telnfer|orVeIOC|dadRech REAL 8 L/E Avanzado

5 1 64 LimiteSuperiorVelocidadRec REAL 8 L/E Avanzado
hazo
Limites sospechosos

5 1 65 habilitados BOOL 5 L/E Ambos

5 1 66 SuspectTimeEnabled BOOL 5 L/E Ambos

5 1 67 TiempoSospechosoBajoActi BOOL 5 L/E Ambos
vado

51 68 Tiempo sospechosoalto 55 5 L/E Ambos
habilitado

5 1 69 SuspectTimeLowLimit REAL 8 L/E Ambos

5 1 70 LimiteSuperiorTiempoSosp REAL 8 L/E Ambos
echoso

5 1 71 Energia sospechosa BOOL 5 L/E Ambos
activada

5 1 72 SospechaEnergiaBajaHabilitada BOOL 5 L/E Ambos
Energia sospechosa alta

5 1 73 habittads BOOL 5 L/E Ambos
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Tabla2.10 Médulo de sospechosos y rechazados no activos (1000 instancias)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador

5 1 74 LimitelnferiorEnergiaSospec REAL 8 L/E Ambos
hosa

5 1 75 LimiteSuperiorEnergiaSospe REAL 8 L/E Ambos
chosa

5 1 76 aPotenciaPicoSospechosaActivad BOOL 5 L/E Ambos

5 1 77 Pica de potencia bajo BOOLEANO 5 LJE Ambos
sospechoso habilitado

5 1 78 Pico de potencia sospechoso BOOL 5 L/E Ambos
alto habilitado
LimitelnferiorPotenciaPicoSosp

5 1 79 echosa REAL 8 L/E Ambos
LimiteSuperiorPotenciaPicoSos

5 1 80 pechosa REAL 8 L/E Ambos

5 1 81 zrecuenciaSospechosaHabilitad BOOL 5 L/E Ambos

5 1 82 zrdeacuenciaSospechosaBajaActiv BOOL 5 L/E Ambos

5 1 83 z;ecuenciaSospechosaAltaHabilita BOOL 5 L/E Ambos

5 1 84 hl’:;;telnferiorFrecuenciaSospec REAL 8 L/E Ambos

5 1 85 LimiteSuperiorFrecuenciaSo REAL 8 R/W Ambos
spechosa
Distancia absoluta

s ! 86 sospechosa habilitada BOOL > R/W Avanzado

5 1 87 Distancia absoluta baja BOOL 5 L/E Avanzado
sospechosa activada
Distancia absoluta

> ! 88 sospechosa alta habilitada BOOL 3 L/E Avanzado

5 1 89 LimitelnferiorDistanciaAbsol REAL 8 L/E Avanzado
utaSospechosa

5 1 90 Limite superior de distancia REAL 8 L/E Avanzado
absoluta sospechosa

5 1 o1 Distancia de colapso de BOOL 5 L/E Avanzado
sospechoso habilitada
Distancia de colapso

> ! %2 sospechosa baja habilitada BOOL > L/E Avanzado
Distancia de colapso

> 1 %3 sospechosa alta habilitada BOOL 3 L/E Avanzado

5 1 94 LimitelnferiorDistanciaCola REAL 8 L/E Avanzado
psoSospechoso

5 1 95 LimiteSuperiorDistanciaCola REAL 8 L/E Avanzado
psoSospechoso

5 1 9% Distancia de activacién de BOOL 5 RIW Avanzado

sospechoso habilitada
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Tabla 2.10 Mdédulo de sospechosos y rechazados no activos (1000 instancias)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador

Distancia de activacién de

> ! a sospecha baja habilitada BOOL > L/E Avanzado
Distancia de activacion de

3 ! %8 sospecha alta habilitada BOOL > L/E Avanzado

5 1 99 L|rp,ltelnferlorDlstanaaActlv REAL 8 L/E Avanzado
aciénSospechosa

5 1 100 LimiteAltoDistanciaActivacié REAL 8 L/E Avanzado
nSospechosa
Fuerza de soldadura de

5 1 101 extremo sospechoso BOOL 5 L/E Avanzado
habilitada
SospechaFuerzaSoldaduraFi

5 1 102 nalBajaHabilitada BOOL 5 L/E Avanzado
Fuerza de soldadura final

> ! 103 sospechosa alta habilitada BOOL > L/E Avanzado

5 1 104 Limite mfer,or de fuerza de REAL 8 L/E Avanzado
soldadura final sospechosa
Limite superior de fuerza de

5 1 105 soldadura de extremo REAL 8 L/E Avanzado
sospechoso

5 1 106  Velocidadsospechosa BOOL 5 L/E Avanzado
activada
Velocidad baja sospechosa

5 1 107 habilitada BOOL 5 L/E Avanzado
Velocidad sospechosa alta

5 1 108 habilitada BOOL 5 L/E Avanzado

5 1 109 LimitelnferiorVelocidadSosp REAL 8 L/E Avanzado
echosa

5 1 110 LimiteSuperiorVelocidadSos REAL 8 L/E Avanzado
pechosa

5 1 111 Numerodereceta/Nimero 3, 8 w Ambos
de instancia

Tabla 2.11

Numerq 2l Nombre del servicio
servicio

1 Obtener un solo pardametro

2 Obtener todos los parametros

3 Establecer un solo parametro

4 Establecer todos los pardmetros
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2.7 Médulo de receta de unidad de resonancia no activa (1000
instancias)

El médulo de receta de unidad de resonancia no activa contiene todos los parametros de la receta
de unidad de resonancia actual o activa.

Tabla 2.12 Médulo de receta de unidad de resonancia no activa (1000 instancias)
Ranur Subranu . . . . Tamafio Tipo de .
a ra Indice Nombre del atributo Tipo de datos en bytes Acceso actuador Unidad
6 1 1 AllAttribute - 78 L/E Ambos
6 1 2 StackRecipeNumber INT32 8 R Ambos
6 1 3 FrequencyLow INT32 8 L/E Ambos
6 1 4 FrequencyHigh INT32 8 L/E Ambos
6 1 5 PhaseLimitTime REAL 8 L/E Ambos
6 1 6 PhaseLimit INT32 8 L/E Ambos
6 1 7 ControlMode INT32 8 L/E Ambos
6 1 8 BlindTimeWeld REAL 8 L/E Ambos
6 1 9 QananuaProporaonalAmpll INT32 8 L/E Ambos
ficador
6 1 10 S:manualntegralAmpllflcad INT32 8 L/E Ambos
6 1 11 Sca)panC|aDer|vadaAmpl|f|ca INT32 8 L/E Ambos
6 1 12 GananciaProporcionalFase INT32 8 R/W Ambos
6 1 13 GanancialntegralFase INT32 8 R/W Ambos
6 1 14 GananciaDerivadaFase INT32 8 L/E Ambos
6 1 15 WeldRampTime REAL 8 L/E Ambos
6 1 16 StartFrequency INT32 8 L/E Ambos
6 1 17 MemoryOffset INT32 8 L/E Ambos
6 1 18 DigitalTune INT32 8 L/E Ambos
6 1 19 FrequencyOffset INT32 8 L/E Ambos
6 1 20 EndOfWeldStore BOOL 5 L/E Ambos
6 1 21 InternalOffsetFlag BOOL 5 R/W Ambos
6 1 22 Z“‘f“ero de receta/Ndmero ; \r2, 8 L/E Ambos
e instancia
Tabla2.13
Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener un solo parametro
2 Obtener todos los parametros
3 Establecer un solo parametro
4 Establecer todos los pardmetros
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2.8 Médulo de resultados de la altima soldadura (1 instancia)

El médulo de resultados de soldadura contiene todas las caracteristicas de los resultados de
soldadura de la Gltima soldadura completada.

Tabla 2.14 Médulo de resultados de la Gltima soldadura (1 instancia)
SEL el indice Nombre del atributo Tipo de datos LEILELD Acceso [losts Unidad
a ra en bytes actuador
333 R Avanzado
7 1 1 AllAttribute -
277 R Béasicas
7 1 2 WeldResultindex INT32 4 R Ambos
7 1 3 RecipeNumber INT32 4 R Ambos
7 1 4 WeldRecipeVerNumber INT32 4 R Ambos
7 1 5 Fechay hora CADENA 23 R Ambos
7 1 6 StackSerialNumber CADENA 12 R Ambos
7 1 7 Ndmero de serie delafuente ¢ppeya 12 R Ambos
de alimentacion
71 8 Ndmero de serie del CADENA 12 R Ambos
actuador
7 1 9 ASCSerialNumber CADENA 12 R Ambos
7 1 10 Contador de ciclos INT32 4 R Ambos
Ver tabla
7 1 11 WeldMode INT32 4 R Ambos 32 modos
soldadura
7 1 12 WeldTime REAL 4 R Ambos
7 1 13 Tiempo de espera REAL 4 R Ambos
7 1 14 WeldEnergy REAL 4 R Ambos
7 1 15 WeldPeakPower REAL 4 R Ambos
7 1 16 StartFrequency UINT32 4 R Ambos
7 1 17 FrequencyChange INT32 4 R Ambos
7 1 18 Tiempo de ciclo REAL 4 R Ambos
7 1 19 Nombre de usuario CADENA 12 R Ambos
7 1 20 ID de pieza CADENA 51 R Ambos
7 1 21 ID de lote CADENA 51 R Ambos
mm
7 1 22 TriggerPoint REAL 4 R Ambos (pulgadas
L mm
7 1 23 WeldSonicPoint REAL 4 R Ambos
(pulgada)
L mm
7 1 24 Punto de retencién REAL 4 R Ambos
(pulgada)
7 1 25 ID de alarma CADENA 20 R Ambos
7 1 26 WeldStatus INT32 4 R Ambos
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Tabla 2.14 Médulo de resultados de la Gltima soldadura (1 instancia)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador
Véase la
7 1 27 RecipeStatus INT32 4 R Ambos tabla
«Tabla de
alarmas»
7 1 28 WeldPressure REAL 4 R Ambos
7 1 29 Presi6on de mantenimiento  REAL 4 R Ambos
7 1 30 MaxWeldForce REAL 4 R Ambos N (lbf)
7 1 31 Fuerza de sujeciéon maxima REAL 4 R Ambos N (lbf)
7 1 32 Fuerza de retencién final REAL 4 R Ambos N (lbf)
7 1 33 Fuerza de retencidn final REAL 4 R Ambos N (lbf)
mm
7 1 34 WeldAbsolute REAL 4 R Ambos (pulgadas
)
mm
7 1 35 Total absoluto REAL 4 R Ambos (pulgadas
)
7 1 36 Velocidad REAL 4 R Ambos
7 1 37 Velocidad de Descenso REAL 4 R Ambos
7 1 38 TriggerDistance REAL 4 R Ambos mm
g8 (pulgada)
. . mm
7 1 39 Distancia de colapso de la REAL 4 R Ambos (pulgadas
soldadura )
. . mm
7 1 40 D'?taf‘,c'a de plegado de REAL 4 R Ambos (pulgadas
sujecion )
mm
7 1 41 DistanciaTotaldePlegado REAL 4 R Ambos (pulgadas
)
Tabla 2.15
Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener un solo pardmetro
2 Obtener todos los pardmetros
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2.9 Médulo de historial de resultados de soldadura (200 000
instancias)

El médulo de resultados de soldadura contiene todas las caracteristicas de los resultados de
soldadura de soldaduras anteriores.

Tabla 2.16 Médulo de historial de resultados de soldadura (200 000 instancias)

Ra:ur Sul:t;anu indice Nombre del atributo Tipo de datos ::'I';;ti ‘; Acceso azitz‘;g:r Unidad
333 R Avanzado
8 1 1 AllAttribute -
277 R Bésicas

8 1 2 WeldResultindex INT32 4 R Ambos

8 1 3 Namero de férmula INT32 4 R Ambos

8 1 4 WeldRecipeVerNumber INT32 4 R Ambos

8 1 5 Fechay hora CADENA 23 R Ambos

8 1 6 StackSerialNumber CADENA 12 R Ambos

8 1 7 g‘:g}lenﬁgfascelgﬁ delafuente crpena 12 R Ambos

8 1 8 ':;T:égfe serie del CADENA 12 R Ambos

8 1 9 ASCSerialNumber CADENA 12 R Ambos

8 1 10 Contador de ciclos INT32 4 R Ambos
Ver tabla

8 1 1 WeldMode INT32 4 R Ambos 32 modos
soldadura

8 1 12 WeldTime REAL 4 R Ambos

8 1 13 Tiempo de espera REAL 4 R Ambos

8 1 14 WeldEnergy REAL 4 R Ambos

8 1 15 WeldPeakPower REAL 4 R Ambos

8 1 16 Frecuencia de inicio UINT32 4 R Ambos

8 1 17 FrequencyChange INT32 4 R Ambos

8 1 18 Tiempo de ciclo REAL 4 R Ambos

8 1 19 Nombre de usuario CADENA 12 R Ambos

8 1 20 ID de pieza CADENA 51 R Ambos

8 1 21 ID de lote CADENA 51 R Ambos

8 1 2 TriggerPoint REAL 4 R Ambos ?;Tlga da)
mm

8 1 23 WeldSonicPoint REAL 4 R Ambos §pulgadas

8 1 24 Punto de retencién REAL 4 R Ambos mm
(pulgada)

8 1 25 ID de alarma CADENA 20 R Ambos
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Tabla 2.16 Médulo de historial de resultados de soldadura (200 000 instancias)
AL LR indice Nombre del atributo Tipo de datos LELELD) Acceso e Unidad
a ra en bytes actuador
8 1 26 WeldStatus INT32 4 R Ambos
Ver tabla

8 1 27 RecipeStatus INT32 4 R Ambos Tabla de

alarmas
8 1 28 WeldPressure REAL 4 R Ambos
8 1 29 Presién de mantenimiento  REAL 4 R Ambos
8 1 30 FuerzaSoldaduraMax. REAL 4 R Ambos N (lbf)
8 1 31 Fuerza de sujecién mdxima REAL 4 R Ambos N (lbf)
8 1 32 Fuerza de retencion final REAL 4 R Ambos N (lbf)
8 1 33 Fuerza de retencién final REAL 4 R Ambos N (lbf)
mm

8 1 34 SoldaduraAbsoluta REAL 4 R Ambos
(pulgada)
mm

8 1 35 Total absoluto REAL 4 R Ambos (pulgadas
)

8 1 36 Velocidad REAL 4 R Ambos

8 1 37 Velocidad de Descenso REAL 4 R Ambos
mm

8 1 38 TriggerDistance REAL 4 R Ambos (pulgadas
)
8 1 39 Distancia de colapso de la REAL 4 R Ambos mm
soldadura (pulgada)
DistanciaDePlegadoDeReten mm
8 1 40 cion & REAL 4 R Ambos (pulgadas
)
mm

8 1 41 DistanciaTotaldePlegado REAL 4 R Ambos (pulgadas
)

8 1 42 Numero de receta/Nimero 13, 4 w Ambos
de instancia

Tabla2.17

Numero de servicio Nombre del servicio

1 Obtener un solo pardmetro

2 Obtener todos los pardmetros

3 Establecer un solo pardmetro
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2.10

Modulo de gestion de recetas de soldadura (1 instancia)
El mddulo de gestidn de recetas guarda y valida las recetas de soldadura.

Tabla 2.18 Médulo de gestidn de recetas de soldadura (1 instancia)

SR indice Nombre del parametro  Tipo de datos LRI Acceso
a ra en bytes

9 1 1 CreateNewRecipe UINT8 1 W
9 1 3 EliminarFérmulalnactiva UINT32 6 w
9 1 2 NimeroFérmulaDestino UINT32 8 w
9 1 4 WeldRecipeName CADENA 55 w
9 1 5 ReadStatus BOOL 1 R
Tabla 2.19

Numero de servicio Nombre del servicio

1 Obtener un solo parametro

2 Establecer un solo parametro
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2.11 Modulo de registro de alarmas (1 instancia)
El médulo de registros de alarmas proporciona informacién de alarmas sobre el dispositivo.

Tabla 2.20 Médulo de registro de alarmas (1 instancia)

AL LR indice Nombre del parametro  Tipo de datos UL Acceso
a ra en bytes

LogIndexNumber UINT32 4
RecipeNumber INT32 4
glglrg:éz?aeVer5|ondeFormulade INT32 4
AlarmID INT32 4
AlarmType INT32 4

10 1 1 AlarmSubType INT32 4 R
CycleCounter INT32 4
DataTime CADENA 23
MachineName CADENA 16
Nombre de usuario CADENA 16
AlarmNotes CADENA 101

10 1 2 LogindexNumber UINT32 4

Tabla2.21

Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener todos los pardmetros
2 Establecer un solo parametro
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2.12 Modulo de registro de eventos (1 instancia)
El mddulo de registros de eventos proporciona informacién sobre los eventos del dispositivo.

Tabla 2.22 Médulo de registro de eventos ((1 instancia)

SEL el indice Nombre del parametro  Tipo de datos LRI Acceso
a ra en bytes

LogindexNumber UINT32 4
EventID INT32 4
ParameterlID CADENA 100
Fechay hora CADENA 23
Nombre de usuario CADENA 16
OldParameters CADENA 16

11 1 1
NewParameters CADENA 16 R
SourceOfEvent CADENA 30
PSSerialNumber CADENA 12
ASCSerialNumber CADENA 12
HMISerialNumber CADENA 12
Comentario CADENA 64

11 1 2 LogindexNumber UINT32 4

Tabla 2.23

Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener todos los parametros
2 Establecer un solo parametro
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2.13 Médulo de contador de versiones RTC de tokens (1 instancia)
El médulo de versién/RTC/contadores/token de acceso configura el ajuste del token de control.

Tabla 2.24 Médulo de contador de versidn RTC de token (1 instancia)

AL LR indice Nombre del parametro  Tipo de datos LELELD) Acceso
a ra en bytes

12 1 1 AccessToken UINT8 2 L/E

12 1 2 RTC UINT32 4 L/E
ACVersion CADENA 16

12 1 3 SCVersion CADENA 16
PCVersion CADENA 16
ﬁontadorCiclosSoldaduraVidaUt UINT32 8
ContadorTotalCiclosAlarma UINT32 8
ContadorDeCiclosDeFuncionami
entoDelActuador UINT32 8 R
ContadorDeCiclosDeFuncionami
entoDelConvertidor UINT32 8

12 1 4
HornCyclesCounter UINT32 8
CylinderCounter UINT32 8
ContadorSobrecargaFuenteAlim
entacion UINT32 8
gontadorDePlezasPoernut UINT32 8

Tabla 2.25

Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener todos los pardmetros
2 Establecer un solo parametro
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2.14  Importaciény exportacion de la configuracion del sistema (1
instancia)

A continuacién se indican los pardmetros generales del médulo de configuracién del sistema.

Tabla 2.26 Importacién y exportacion de la configuracién del sistema (1 instancia)
Ranur Subranu : .. . . Tamano Tipo de
a ra Indice Nombre del atributo Tipo de datos en bytes Acceso actuador

13 1 WelderName CADENA 21 L/E Ambos

13 1 AuthorityCheck UINT32 4 L/E Ambos

13 1 MemoryFullAction UINT32 4 L/E Ambos
Prefijo de formula de

13 1 recuperacion de cédigode  CADENA 1 L/E Ambos
barras

13 1 PowerUpOption UINT32 4 L/E Ambos

13 1 ID de pieza BOOL 1 L/E Ambos

13 1 1 Unidad UINT32 4 L/E Ambos

13 1 BorrarMemoriaAlEncender BOOL 1 L/E Ambos

13 1 BorrarMemoriaConReinicio BOOL 1 L/E Ambos
EstadoAlmacenamientoRes

13 1 ultadoSoldaduraParalela BOOL 1 L/E Ambos

13 1 ClampOnAlarm BOOL 1 L/E Ambos
EstadoN°SerieUnicoProgramaSo

131 oo BOOL 1 L/E Ambos

13 1 ASCIPAddress INT32 4 L/E Ambos

Tabla 2.27

Numero de servicio Nombre del servicio
1 Obtener todos los pardmetros
2 Establecer todos los pardmetros
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3.1 Palabras de control de I/O (entradas de Polaris/salidas del PLC)

Tabla 3.1 Palabras de control de I/O (entradas de Polaris/salidas del PLC)
Palabras de control
Datos Descripcion Tipodedatos  Unidad Acceso
0 Palabra de control 0
1 Palabra de control 1
N/A
2 Palabra de control 2 UINT
3 Receta activa
4 Amplitud de soldadura externa % W
5 ?atos de control personalizados REAL
6 gatos de control personalizados REAL
7 Datos de control personalizados REAL

3
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3.1.1 Palabra de control 0

Tabla 3.2 Palabra de control 0
Datos [0] Palabra de control 0
Bit Nomil))irte e Nombre de la funcién Descripcion Légica
Bit lt;lic;mbre del Nombre de la funcidn Descripcién Légica
0 USDIS Desactivar ultrasonidos D_esactlvar los ultrasonidos durante el 1= Desa_ctlvar
ciclo de soldadura. ultrasonidos

1 ES Parada de emergencia No se utiliza. -
2 HPOS Posicién Inicial No se utiliza. -
3 RPOS Posicion de preparacion No se utiliza. -
4 HFSO Rgceta de unidad de resonancia No se utiliza. )

numero 0
5 HFS1 Rgceta de unidad de resonancia No utilizado. i

numero 1
6 HFS2 Re,:ceta de unidad de resonancia No utilizado. i

numero 2
7 HFS3 Receta de. la l‘lmdad de No se utiliza. -

resonancia nimero 3
8 RCPBO Receta de soldadura Bit 0 No utilizado. -
9 RCPB1 Receta de soldadura Bit 1 No utilizado. -
10 RCPB2 Receta de soldadura Bit 2 No utilizado. -
11 RCPB3 Receta de soldadura bit 3 No utilizado. -
12 RCPB4 Receta de soldadura bit 4 No utilizado. -

Reservado para Retardo de para retrasar el inicio del ciclo de
13 HDEL adop mantenimiento una vez finalizado el -

retencion .

ciclo de soldadura.

14 MA Manual/Automatico No se utiliza. -
15 UILOCK Bloqueo de la HMI HMI en modo de bloqueo 1=HMI en modo

BLOQUEO
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3.1.2 Palabra de control 1

Tabla 3.3 Palabra de control 1
Palabra de control 1
Bit Nom}l))irte e Nombre de la funcidén Descripcién Légica
Bit lt;lic;mbre del Nombre de la funcién Descripcién Légica
Este bit, en combinacién con el bit 9,
0 FCT Funcién de soldadura debe ajustarse a 1 para iniciar una
soldadura.
- L . Debe ser 1 junto con SFCT0, SFCT1 o
1 SFCT Habnhtarfunuon de unidad de SFCT2 para habilitar la funcién de unidad
resonancia .
de resonancia
2 SFCTO Para realizar una funcién 1= Establecer prueba en curso
especifica de la unidad de Véase la tabla de
3 SFCT1 resonancia, los bits SFCT se 1 =Establecer Escaneo de sonotrodo en funciones de la
ajustaran de acuerdo con la tabla Curso unidad de
de funciones de la unidad de -
resonancia

4 SFCT2 resonancia que figura a 1 =Establecer blsqueda en curso
continuacion.

5 EXTWA Amplitud de soldadura externa 1=Amplitud de soldadura externa

habilitada
6 MCLR Borrado de memoria 1=El despl,azamlento de la memoria se
estableceraen0
7 RES Reservado No utilizado
8 RST Restablecer 1 =Restablecer todas las alarmas 1=Borrar todas
las alarmas
. . 1 =Activa los ultrasonidos en funcién de
9 ENCENDIDO  Ejecutar ultrasonidos la combinacién de bits SFCT o FCT.
Interrumpir un ciclo en ejecucién 1= Interrumpe el
10 CYAB Cancelar ciclo P jecuciony = ticlo de
devolver el actuador a la posicidn inicial.
soldadura
11 RES Reservado
12 GNDDT Deteccion de Contacto a Tierra 1= Se ha detectado tierra

1=Cambiodelaamplitudlala
13 APROF Perfil de amplitud amplitud 2 (alcance de implementacién
futura) Polaris - paso -1 a 10

14 RES Reservado
15 RES Reservado
Tabla 3.4 Funcién de unidad de resonancia

Funcién de unidad de resonancia (bits SFCT en la palabra de control 1)

Bit Nombre Prueba Escanear Buscar

CTRL1/1 SFCT 1 1 1

CTRL1/2 SFCTO 1 0 0
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Tabla 3.4 Funcién de unidad de resonancia

Funcion de unidad de resonancia (bits SFCT en la palabra de control 1)

Bit Nombre Prueba Escanear Buscar
CTRL1/3 SFCT1 0 1 0
CTRL1/4 SFCT2 0 0 0
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3.1.3 Palabra de control 2

Tabla 3.5 Palabra de control 2
Palabra de control 2
Bit Nom}l))irte e Nombre de la funcidén Descripcién Légica
Debe ser 1 junto con AFCTO0, AFCT1 o
0 ACFT Habilitar funcién del actuador ~ AFCT2 para habilitar la funcién del
actuador.
Véase la tabla de
1 ACFTO Para realizar una funcién de Buscar contacto de pieza funciones del
actuador especifica, los bits ACFT ) actuador.
2 ACFT1 se ajustaran de acuerdo conla  Sonotrodo abajo
tabla de funciones de actuador o .
3 ACFT2 que figura a continuacién. Calibracién corta/rapida
4 RES Reservado
5 RES Reservado
6 RES Reservado
7 RES Reservado
8 RES Reservado
9 RES Reservado
10 RES Reservado
11 RES Reservado
12 RES Reservado
13 RES Reservado
14 RES Reservado
15 RES Reservado
Tabla 3.6 Funcién del actuador

Funcién del actuador (bits AFCT en la palabra de control 2)

Abrazadera del

Bit Nombre Sonotrodo abajo sonotrodo Calibracion corta
CTRL2/1 AVION 1 1 1
CTRL2/2 ACFTO 1 0 1
CTRL2/3 ACFT1 1 0 0
CTRL2/4 ACFT2 0 1 1
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3.2 Palabras de estado de I/O (salidas de Polaris/entradas del PLC)

Las unidades imperiales o métricas se establecen en la pantalla de configuracién del sistema. Las
unidades de I/O se configuran automaticamente para coincidir con la configuracién de unidades de la
pantalla de configuracién del sistema.

Tabla 3.7 Palabras de estado de I/O (salidas de Polaris/entradas del PLC)

Palabra de estado

Unidad
Datos Descripcion Tipo de datos Acceso
Métrico Imperial
0 STATO (palabra de estado 0) R
1 STAT1 (Palabra de estado 1) N/A
UINT16
2 STAT2 (Palabra de estado 2)
3 NGmero de receta activa
4 Salida de amplitud %
5 Corriente %
6 Fase UINT32 °
7 Frecuencia Hz
8 Amplitud solicitada %
9 Tiempo REAL ms
10 Potencia w
11 Energia J
12 Fuerza N b
13 Velocidad mm/s pulg./s
14 Distancia Absoluta mm pulg.
15 Distancia de Colapso mm pulg.
16 Ultima alarma activa UINT32 N/A
17 Datos de estado personalizados 1 REAL
18 Datos de estado personalizados 2
19 Datos de estado personalizados 3
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3.2.1 Palabra de estado 0

Tabla 3.8 Palabra de estado 0
Palabra de estado 0

Bit Nom}l))irte e Nombre de la funcidén Descripcién Légica
0 NO-B Sobrecarga no ciclica Grupo B
1 ES Parada de emergencia activa 1= Parada de emergencia activa
2 TEE Reservado
3 HFSE Reservado
4 HFSO Ajuste preestablecido de unidad

de resonancia niimero 0

Ajuste preestablecido de unidad

5 HFS1 S
de resonancia nimero 1
6 HFS2 AJL{ste preestablead.o dg la
unidad de resonancia nimero 2
7 HFS3 Ajuste prees’Fablgado de unidad
de resonancia nimero 3
8 RCPBO Ajuste preestablecndo de
soldadura nimero 0
9 RCPB1 Ajuste prees’EableCIdo de
soldadura nimero 1
10 RCPB2 Ajuste prees’EableCIdo de
soldadura ndmero 2
1 RCPB3 Ajuste preest,ableado de
soldadura ndmero 3
12 RCPB4 Ajuste prees’EableCIdo de
soldadura nimero 4
Cambio de ajuste preestablecido 1=Cambio de ajuste preestablecido
13 PSCA
completado completado
14 MA Modo manual/automatico activo 1=Modo automaético
15 oL-0 Grupo de sobrecarga 0 1=Se ha producido una sobrecarga
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3.2.2

Palabra de estado 1

Tabla 3.9 Palabra de estado 1

Palabra de estado 1

Bit Nomil))irte e Nombre de la funcién
0 SE-2 Grupo de configuracién 2
1 CM-3 Ciclo modificado Grupo 3
2 WA-4 Advertencia Grupo 4
3 EQ-6 Fallo de equipo, grupo 6
4 NC-7 Sin ciclo Grupo 7
5 CF-8 Fallo de comunicacién Grupo 8
6 HW-A Grupo de hardware A
7 CU-1 Grupo de corte 1
8 TP-9 Reservado
9 SM Reservado
10 R_S Estado de preparacion
11 ENCENDIDO  Ultrasonidos activos
12 oK Fin del ciclo de soldadura sin
errores
13 LM-5 Grupo de limites 5
14 MCLR Borrado de memoria
15 ACLR Borrado de actuador

Descripcion Légica

1=Se ha producido una alarma de
configuracién

1=Se ha producido una alarma de ciclo
modificado

1=Se ha producido una alarma de
advertencia

1=Se ha producido una alarma de fallo
del equipo

1=No se ha producido ninguna alarma
de ausencia de ciclo

1=Se ha producido una alarma de
comunicacion

1=Se ha producido una alarma de
hardware

1=Se ha producido una alarma de corte

1 =Ultrasonidos apagados y sistema listo

1 =Ultrasonidos activos
1=Fin deciclo sin errores

1=Se ha producido una alarma de limite

1=El desplazamiento de la memoria se
establecerd en 0

1=El borrado del actuador esta
habilitado

BU-4001429ES REV. 01

93



BRANSON

3.2.3 Palabra de estado 2

Tabla 3.10 Palabra de estado 2
Palabra de estado 2

Nombre del

Bit bit Nombre de la funcidén Descripcién Légica
0 CYRU Ciclo en ejecucion 1=Soldadura en curso
1 SEEK Busqueda de sonotrodo en curso 1=Bulsqueda de sonotrodo en curso
2 WACT Soldadura activa 1=La soldadura esta activa
3 HACT Retencién activa 1=La retencidn esta activa
4 HPOS Posicion Inicial 1 =Actuador en posicién inicial
5 RPOS Posicion de preparacion 1 =Actuador en posicién de preparado
6 PBR Liberacién de los pulsadores iu:el&%sspulsadores de palma estan
7 GR_AL Alarma general 1 =El sistema activa una alarma.
8 STP_MD Modo de configuracién ;;E:g:)?l;itcilsac.onﬁguracién del
9 VAL_R Receta validada
10 S_AL Alarma sospechosa
11 R_AL Alarma de rechazo
12 ABRST Impulso adicional activo 1=El posdisparo esta activo
13 FPC Sgscit:sga de contacto de pieza 1 =Contacto con pieza en curso
14 H_SCAN Escaneo del sonotrodo en curso 1= Escaneo del sonotrodo en curso
15 H_TEST Prueba de sonotrodo en curso 1=Prueba de sonotrodo en curso

94 BU-4001429ES REV. 01



BRANSON

3.3

Datos de estado personalizados

La siguiente tabla muestra la lista desplegable disponible en la pantalla HMI para las palabras de

estado configurables.

Tabla 3.11 Datos de estado personalizados

Desactivacion de palabra de estado (predeterminado)

Modo de Soldadura

Modo de tiempo

Modo de energia

Modo de potencia maxima

Modo de deteccién de contacto a tierra

Modo de distancia absoluta (solo Polaris Advanced)
Modo de distancia de colapso (solo Polaris Advanced)
Amplitud de soldadura

Velocidad de descenso (solo Polaris Advanced)
Fuerza de disparo (solo Polaris Advanced)

Presién de soldadura (solo Polaris Advanced)
Tiempo de Retencién

Presi6n de mantenimiento (solo Polaris Advanced)

Tabla 3.12 Datos de control personalizados

Desactivacion de palabra de control (predeterminada)

Modo de Soldarura

Modo de tiempo

Modo de energia

Modo de potencia maxima

Modo de deteccién de contacto a tierra

Modo de distancia absoluta (solo Polaris Advanced)
Modo de distancia de colapso (solo Polaris Advanced)
Amplitud de soldadura

Velocidad de descenso (solo Polaris Advanced)
Fuerza de disparo (solo Polaris Advanced)

Presién de soldadura (solo Polaris Advanced)
Tiempo de Retencién

Presién de mantenimiento (solo Polaris Advanced)
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